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Kody i nazwy rob6t budowlanych wg Wspélnego Slownika Zaméwien ( CPV)

1 Dziat robét:
- 45000000 -7 — Roboty budowlane
2. Grupa robdt budowlanych:
- 45100000 —8  — Przygotowanie terenu pod budowg.
- 45200000 -9  — Roboty w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych lub
ich czgéci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodne;.
3. Klasy robét budowlanych:
- 45110000 -1  — Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéw budowlanych, roboty ziemne.
- 45230000 -8 — Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog. lotnisk i kolei, wyréwnywanie terenu.
4. Kategorie robot budowlanych:

- 45111000 -8  — Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.
- 45232000-2  — Roboty pomocnicze w zakresie rurociagow i kabli.
- 45233000-9  — Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania naw.

-45112100 -6 — Roboty w zakresie kopania rowow.
- 45232400 -6 — Roboty budowlane w zakresie kanatéw $ciekowych.
-45233100 -0 — Roboty w zakresie budowy autostrad, drog.
-45233200 -1 — Roboty w zakresie r6znych nawierzchni.
-45233220—-7 — Roboty w zakresie nawierzchni drogowych.
-45232450 -1 — Roboty budowlane w zakresie budowy upustow.
-45233142 -6 — Roboty w zakresie naprawy drog.
-45233223 -8 — Wymiana nawierzchni drogowych.
- 45232452 -5 — Roboty odwadniajace.

OBIEKT:
Gmina Popow, Miedzno i Klobuck .
TEMAT: Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S
Zawady — Mokra - Klobuck
w km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00,
Etap1 wkm 5 + 100,00 do 10 + 100,00,
i Etap 2 w km 0 + 000,00 do 5 + 100,00.

uszkodzonej w wyniku intensywnych opadéw deszczu

— usuwanie skutkow klesk zywiotowych.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D. 00.00.00
CPV 45233
WYMAGANIA OGOLNE
D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j .

Specyfikacja Techniczna D.00.00.00 — Wymagania Ogo6lne, odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
poszczegbdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét, ktore zostana
wykonane dla zadania :

Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck

od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00

uszkodzonej w wyniku intensywnych opadéw deszczu.

W zakresie projektu jest rozwiazanie zagadnien technicznych, konstrukcyjnych i kosztowych.
Zakres przebudowy drogi powiatowej obejmuje :

* wykonanie obustronnego poszerzenia jezdni z szer. ( 5,00 — 5,50 m) na szer. 6,00 m z pelna

konstrukcja nawierzchni.

* skropienie krawedzi jezdni na dlugosci pobocza utwardzonego.

* Scigcie zawyzonych poboczy.

* utwardzenie poboczy kruszywem kamiennym gr. 15 cm na szer. 1,00 m z obu stron jezdni.

* dostosowanie istniejacych zjazdow na posesje, pola i drogi lesne z kruszywa kamiennego

famanego w granicy wtasnosci pasa drogowego.

* dcinanie i karczowanie zagajnikow i krzakow w istniejacych rowach przydroznych.

* wykonanie renowacji istniejacych rowéw przydroznych — udroznienie, odmulone z namutu,

wyprofilowane skarp i dna rowu.

* regulacja istniejacego uzbrojenia.

* demontaz istniejacej kraty Sciekowej na skrzyzowaniu Mokra — Wilkowiecko, montaz proj.

studni rewizyjnej fi 1000 mm z dwoma kratkami §ciekowymi.

* zagospodarowanie terenu przylegtego z rowami poprzez plantowanie i obsianie trawa.
Przedmiotowa inwestycja bedzie realizowana w zwiazku z likwidacja skutkéw zesztorocznych
intensywnych opadow deszczu w 2013 roku, ktére wystapity na terenie powiatu ktobuckiego.
Planowana przebudowa ma na celu poprawienie stanu istniejacego, ktory zostat zniszczony przez
opady deszczowe oraz przygotowanie drogi pod wzgledem technicznym.

Zadanie do realizacji dofinansowane bedzie w roku 2014 ze srodkéw na usuwanie skutkow klgsk
zywiotowych na podstawie Decyzji z Ministerstwa Administracji 1 Cyfryzacji.
Projekt przewiduje uporzadkowanie obstugi komunikacyjnej ruchu samochodowego 1 pieszego
poprzez przebudowe drogi powiatowej relacji: Zawada — Mokra — Klobuck
od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00.
Podstawowe parametry rozwigzania drogowego :
* projektowana szeroko$c¢ jezdni 6,00 m.
* frezowanie istniejacej nawierzchni bitumicznej (schodkowo) po obu stronach krawedzi
jezdni: — warstwy $cieralnej gr. 5 cm na szerokosci 0,60 m,
— warstwy wazacej gr. 5 cm na szer. 0,50 m :
od km 0 + 000,00 do km 4 + 287,09 — obustronne,
od km 4 + 324,64 do km 5 + 557,00 — jednostronnie,
od km 6 + 369,00 do km 9 + 918,80 — obustronne wraz z zatoka ( km 6 + 377,00 ),
odkm 9 + 918,80 do km 10 + 100,00 — obustronne .



frezowanie istniejacej nawierzchni bitumicznej (schodkowo) po stronie istniejacego
kraweznika z chodnikiem :

— warstwy $cieralnej gr. 5 cm na szerokos$ci 1,10 m,

— warstwy wiazacej gr. 5 cm na szerokosci 1,00 m ,

od km 4 + 324,64 do km 5 + 557,00 — jednostronnie wraz z zatoka ( km 5 + 535,00 ).
rozbiorka istniejacej podbudowy tluczniowej na szer. 0,5 i 1,0 m z transportem materiatu

z rozbiorki na odlegtos¢ 4 km.

transport destruktu bitumicznego we wskazane miejsce przez inwestora na odlegtos¢ 4 km.
wykonanie rob6t ziemnych na poszerzeniu na gltgbokosci 57 cm po obu stronach jezdni i na
szer. 1,0 m w rejonie chodnika z transportem urobku na odlegto$¢ 5 km

od km 0 + 000,00 do km 4 + 287,09 — obustronne z szer. jezdni 5,0 do 6,0 m.

od km 4 + 324,64 do km 5 + 557,00 — poszerzenie z szer. jezdni 5,5 do 6,0 m

wraz z naprawa konstrukcji nawierzchni wzdhuz chodnika na szer. 1,0 m i na zatoce

(km 5+ 535,00 ).

od km 6 + 369,00 do km 9 + 918,80 — obustronne z szer. jezdni 5,0 do 6,0 m wraz z naprawa
konstrukcji nawierzchni na zatoce ( km 6 + 377,00 ).

od km 9 + 918,80 do km 10 + 100,00 — obustronne z szer. jezdni 5,5 do 6,0 m.

mechaniczne profilowanie i zaggszczenie podtoza pod warstwy konstrukcyjne na
poszerzeniu.

wykonanie warstwy odcinajacej z piasku gr. 15 cm i warstwy podbudowy z kruszywa
kamiennego famanego o frakcji 0/63 mm w dwoch warstwach gr. 20 cm 1 10 cm.
oczyszczenie i skropienie podbudowy tluczniowej na poszerzeniu emulsja asfaltowa szybko
—rozpadowa 0,8 kg/m?.

wykonanie podbudowy zasadniczej z betonu asfaltowego AC —22 P 50/70 o gr. 7 cm dla
KR - 3.

oczyszczenie i skropienie migdzy warstwami asfaltobetonu na poszerzeniu emulsja
asfaltowa szybko — rozpadowa 0,5 kg/m?.

warstwa $cieralna z betonu asfaltowego AC — 11 S 50/70 o gr. 5 cm dla KR — 3.

skropienie krawedzi jezdni na szer. 10 cm asfaltem D — 70 — na catej dtugosci jezdni

1 pobocza utwardzonego oraz w srodku krawedzi przy wykonywaniu warstwy $cieralne;.
pod wzgledem wysokosciowym dowiazanie do istniejacej nawierzchni asfaltowe;.

spadki obustronne 2 %, na tukach jednostronne 3 —7 %.

$cinanie poboczy gr.15 cm sposobem mechanicznym z zatadowaniem urobku na
samochody 1 wywiezienie poza obr¢b budowy na odlegtos¢ 5 km.

utwardzenie poboczy gruntowych obustronnie na szer.1,00 mb kruszywem kamiennym
famanym o frakcji 0/31,5 mm o gr. 15 cm — wierzch utwardzenia poboczy zaklinowac

1 zamiatowac tak, aby material nie byt w stanie luznym (dobrze zagg$ci¢ — r¢cznie

1 mechanicznie ) - ze spadkiem 6 — 8% % w kierunku istniejacego rowu przydroznego.
utwardzenie zjazdow na posesje, pola i1 drogi lesne na glebokos$¢ 3,0 m z poboczem

z kruszywa kamiennego tamanego o frakcji 0/31,5 mm o gr. 15 cm — wierzch

utwardzenia poboczy zaklinowac¢ i zamiatowac tak, aby material nie byt w stanie luznym
(dobrze zaggsci¢ — recznie 1 mechanicznie) — szeroko$¢ zjazdéw zrdéznicowana 4,0 — 5,0 mb.
odprowadzenie wod opadowych powierzchniowo do istniejacych rowoéw 1 kratek w rejonie
chodnika z kostki brukowe;.

$cinanie i karczowanie zagajnikéw i krzakéw w istniejacych rowach przydroznych.
odtworzenie rowow przydroznych wraz z wyprofilowaniem dna 1 skarp na dlugosci
projektowanej przebudowy w celu prawidtowego odwodnienia drogi z zachowaniem
ostrozno$ci na istniejace uzbrojenie podziemne i nadziemne.

rowy o gtebokosci 0,40 do 0,70 , dno 0,40 m, skarpy o nachyleniu 1:11 1:1,5.



* zabezpieczenie uzbrojenia rurami ochronnymi — j.wyzej.
* demontaz istniejacej kraty §ciekowej na skrzyzowaniu Mokra — Wilkowiecko, montaz proj.
studni rewizyjnej fi 1000 mm z dwoma kratkami $ciekowymi wraz z podtaczeniem.
* zabezpieczenie i regulacja istniejacego uzbrojenia podziemnego.
» zagospodarowanie terenu przylegtego z rowami poprzez plantowanie i obsianie trawa.
1.2. Zakres zastosowania ST.
Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
nastgpujacych robot:
- roboty przygotowawcze: - roboty wytyczeniowe, usuni¢cie krzakow i zagajnikow,

- roboty ziemne

roboty rozbidrkowe,

- wykopy, nasypy,
- zabezpieczenie kabli rurami ochronnymi,

- odwodnienie korpusu drogowego:

- studnia rewizyjna, wpusty uliczne z podiaczeniami,
- regulacja istniejacego uzbrojenia,

- podbudowy i nawierzchnie utwardzone :

- profilowanie 1 zaggszczenie podtoza,

- warstwa odsaczajaca z piasku,

- oczyszczenie i skropienie podbudowy,

- podbudowa z kruszywa kamiennego,

- podbudowa z mieszanki mineralno - bitumicznej,

- fezowanie nawierzchni,

- nawierzchnia asfaltobetonowa — warstwa $cieralna,

- roboty wykonczeniowe - plantowanie, obsianie trawa,

- §cinanie poboczy, utwardzenie poboczy kruszywem,
- TOWYy

1.3. Zakres robot objetych ST .

Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i

stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi

Specyfikacjami Technicznymi .

D.00.00.00
D.01.00.00
D.01.01.01

D.01.02.01.
D.01.02.04.
D.01.02.06.
D.01.03.02.

D.02.00.00
D.02.01.01

D.02.03.01.

D.04.00.00
D.04.01.01

D.04.02.01.
D.04.03.01.

D.04.04.02

D.04.07.01.
D.06.00.00.
D.06.01.01.
D.06.03.01.
D.06.04.01.

Wymagania ogolne

Roboty przygotowawcze:

Odtworzenie i wyznaczenie trasy i punktow wysokos$ciowych.
Usuniecie drzew i krzakow.

Rozbidrka elementdéw liniowych.

Rozbiorka nawierzchni bitumicznej

Rury ochronne.

Roboty ziemne:

Wykonanie wykopow.

Wykonanie nasypow.

Podbudowy:

Profilowanie i zageszczanie podioza w korycie.
Warstwy odsaczajace i odcinajace.

Oczyszczenie 1 skropienie warstw konstrukcyjnych.
Podbudowa z kruszywa tfamanego.

Podbudowa z betonu asfaltowego.

Roboty wykonczeniowe:

Plantowanie, obsianie trawa.

Scinanie poboczy.

Rowy.



D.03.00.00. Odwodnienie korpusu drogowego:

D 03.02.01  Studzienki rewizyjne, wpusty uliczne.

D.03.02.01a. Regulacja istniejacego uzbrojenia.

D.05.00.00. Nawierzchnie:

D.05.03.11.  Frezowanie nawierzchni.

D.05.03.05b Warstwa Scieralna z mieszanek mineralno — bitumicznych wbudowywanych na
£0r3c0.

Specyfikacje Techniczne zgodne s z zasadami ,,Wytycznych zlecania robot , ustug 1 dostaw w

drodze przetargu” stanowiacych zatacznik do Zarzadzania Nr 3 z dnia 18 lutego 1994 roku

wydanych przez Generalng Dyrekcj¢ Drog Publicznych 1 uwzgledniaja normy panstwowe,

instrukcje 1 przepisy stosujace si¢ do robot .

Szczegbdlowe warunki wymagan kwalifikacji technicznych uczestnika przetargu .

Wykonawca musi przedtozy¢ listg 0séb proponowanych do zatrudnienia przy realizacji umowy,
udokumentowac zatrudnienie kierownika budowy w specjalnosci drogowej nalezacego do
Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa.

Wykonawca musi wykaza¢ mozliwos¢ wykonania robdt sktadajac oswiadczenie o posiadaniu
sprzgtu niezbgdnego do wykonania Umowy.

Wykonawca jest zobowigzany przeprowadzi¢ na wlasny koszt nast¢pujace badania wykonane
przez niezalezne laboratorium : badanie zaggszczenia gruntu — poszerzenie, pobocza, zjazdy oraz na
przekopach, badanie no$nosci i1 zageszczenia podbudowy dla jezdni i1 zjazdach na posesje zgodnie z
norma i w miejscach wyznaczonych przez Inzyniera / Kierownika projektu .

Jezeli Zamawiajacy zazada badan, ktore nie byly przewidziane niniejsza specyfikacja to
Wykonawca zobowiazany jest przeprowadzi¢ te badania.

Jezeli w rezultacie przeprowadzenia tych badan okaze sig, ze zastosowane Materiaty badz
wykonanie robot jest niezgodne z umowa , to koszty badan dodatkowych obciazaja Wykonawcg,

W przeciwnym razie Zamawiajacego.

Jezeli w trakcie wykonywania Robot, konieczne okaze si¢ uzupetienie rysunkow, to Wykonawca
wykona brakujace rysunki oraz niezbedne specyfikacje wtasnym staraniem i na koszt wiasny, oraz
przedstawi je Inwestorowi do zatwierdzenia w ilo§ciach i terminie z nim uzgodnionym, po
wczesniejszym uzyskaniu pisemnej opinii Inspektora nadzoru i projektanta, lecz nie pdzniej niz na
6 tygodni przed terminem rozpoczgcia Robdt (wg harmonogramu). Wszelkie opdznienia w
powyzszym terminie sa jednoznaczne z opoznieniami z winy Wykonawcy w terminach realizacji
Robot. Wszystkie koszty zwiazane z przygotowaniem, uzgodnieniem i1 zatwierdzeniem w/w
dokumentacji sa zawarte w Cenie Kontraktowej i nie beda podlegaly odregbnej zaptacie.

1.4. Okreslenia podstawowe :

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco :

1.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany , nie bedacy budynkiem , stanowiacy calo$¢
techniczno — uzytkowa (droge) albo jego czg$¢ stanowiaca odrebny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy , korpus ziemny , wezet) .

1.4.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni , przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony .

1.4.3. Dlugos$¢ mostu — odlegtos¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami pomostu , a w przypadku
mostéw tukowych z nadsypka — odlegtos¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi
jezdni drogowej .

1.4.4. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem 1



zabezpieczeniem ruchu .

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana , przeznaczona do
ruchu pojazdoéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania , przewidziana
do usunigcia po jego zakonczeniu .

1.4.6. Dziennik Budowy — opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt , z ponumerowanymi
stronami , stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego , rejestrowania dokonywanych odbioréw robdt , przekazywania polecen i
innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem / Kierownikiem projektu ,
Wykonaweca i1 Projektantem .

1.4.7. Estakada — obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego .

1.4.8. Inzynier / Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wWyznaczona przez Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca ), odpowiedzialna za nadzorowanie robot 1 administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia — czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow .

1.4.10. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawceg , upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu .

1.4.11. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami , zatokami , pasami awaryjnego i
pasami dzielacymi jezdnie .

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia .

1.4.13. Konstrukcja no$na (przesto lub przesta obiektu mostowego) — cze$¢ obiektu oparta na
podporach mostowych , tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu kotowego ,
pieszego .

1.4.14. Korpus drogowy — nasyp lub ta czes¢ wykopu , ktéra jest ograniczona korona drogi 1
skarpami rowow .

1.4.15. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni .

1.4.16. Ksiazka Obmiardow — akceptowany przez Inzyniera / Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami shuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru
dokonywanych robot w formie wyliczen , szkicow 1 ew. dodatkowych zatacznikow . Wpisy
w Ksigzce Obmiardéw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera /Kierownika projektu .

1.4.17. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze , zaakceptowane przez
Zamawiajacego , niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z
oceng jakos$ci materiatow oraz robot .

1.4.18. Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt , zgodne z Dokumentacja
Projektowa 1 Szczegdtowymi Specyfikacjami Technicznymi , zaakceptowane przez
Inzyniera /Kierownika projektu .

1.4.19. Most — obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej 1
ruchu pieszego .

1.4.20. Nawierzchnia — warstwa lub zespo6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu .

- Warstwa $cieralna — géorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych .



- Warstwa wigzgca — warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralna , a podbudowa
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe

- Warstwa wyréwnawcza — warstwa stuzaca do wyréwnania nierdwnos$ci podbudowy
lub profilu istniejacej nawierzchni

- Podbudowa — dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na
podioze . Podbudowa moze sktadac si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej .

- Podbudowa zasadnicza — gérna czgs$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni . Moze ona sktadac¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw .

- Podbudowa pomocnicza — dolna czg$¢ podbudowy spetniajaca , obok funkcji
no$nych , funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody , mrozu i
przenikaniem czastek podtoza . Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna , odsaczajaca
lub odcinajaca .

- Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek

drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej .

- Warstwa odsaczajgca — warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢

do nawierzchni .

1.4.21.

1.4.22

1.4.24.

1.4.25.

1.4.26.

1.4.27.

1.4.28.

1.4.29.

1.4.30.

1.4.31.

1.4.32.

Niweleta — wysokoSciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego .

. Obiekt mostowy — most , wiadukt , estakada , tunel , ktadka dla pieszych i przepust.
1.4.23.

Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy .

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami , a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony — z przecigtnymi tolerancjami ,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych .

Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow . Pas drogowy moze réwniez obejmowaé
teren przewidziany do rozbudowy drogi budowy urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko
rzed uciazliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze .

Pobocze — czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow ,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywania do ruchu pieszych ,
stuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni .

Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania .

Podloze ulepszone — gbérna warstwa podtoza lezaca bezposrednio pod nawierzchnia ,
ulepszona w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego 1 wilasciwego wykonania
nawierzchni .

Polecenie Inzyniera / Kierownika projektu — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera , w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robo6t lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy .

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe j .

Przedsiewzigcie budowlane — kompleksowa realizacji nowego potaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju
podhuznym) istniejacego potaczenia .

Przepust — obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej , stuzace do



przeplywu matych ciekbw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu
kotowego , pieszego .

1.4.33. Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego , np. Droga , kolej , rurociag itp.

1.4.34. Przyczélek — skrajna podpora obiektu mostowego . Moze sklada¢ si¢ z pelnej $ciany ,
stupow lub innych form konstrukcyjnych np. skrzyn , komor .

1.4.35. Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego .

1.4.36. Rozpigto$¢ teoretyczna — odleglo$¢ migdzy punktami podparcia (tozyskami) przesta
mostowego .

1.4.37. Rysunki — czg$¢ Dokumentacji Projektowej , ktora wskazuje lokalizacje , charakterystyke 1
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot .

1.4.38. Szerokos$¢ calkowita obiektu (mostu/wiaduktu) — odleglos¢ migdzy zewngtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu , mierzona w linii prostopadtej do osi podtuznej , obejmuje
catkowita szeroko$¢ konstrukcyjna ustroju niosacego .

1.4.39. Szerokos$¢ uzytkowa obiektu — szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegblnych rodzajow ruchu oraz szeroko$¢ chodnikow mierzona w $wietle poreczy
mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy . od
ruchu pieszego .

1.4.40. Slepy Kkosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci ( przedmiarem ) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.41. Wiadukt — obiekt zbudowany nad linia kolejowa lub inna droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego .

1.4.42. Zadanie budowlane — czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego stanowigca odregbna catos$¢
konstrukcyjna lub technologiczng zdolna do samodzielnego spelnienia przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych . Zadanie moze polega¢ wykonywaniu robot zwiazanych z
budowa , modernizacja , utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementow .

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot .

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa , szczegotowymi specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inzyniera /
Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy .

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi 1 administracyjnymi ,
lokalizacje 1 wspotrzedne punktow gltdwnych trasy oraz reperéw , dziennik budowy i Ksiazke
obmiarow oraz 2 egz. dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ z ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru koncowego robot . Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne wykonawca
odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa .

Dokumentacja projektowa zawiera nizej wymienione rysunki , obliczenia i dokumenty :

a) opis techniczny

b) obliczenia konstrukcyjne (statyczno-wytrzymatosciowe)
¢) pismaiuzgodnienia

d) czg$¢ rysunkowa :

a) orientacja

b) sytuacja

¢) rysunek og6lny obiektu

d) rysunki konstrukcyjne wszystkich elementéw obiektu



e) przedmiar robot

f) tabela elementow rozliczeniowych
1.5.3. Zgodnos$¢ robot z Dokumentacja Projektowa i ST .
Dokumentacja projektowa , specyfikacje techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
InZyniera / Kierownika projektu, Wykonawcy stanowia czg¢§¢ Kontraktu , a wymagania
wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla wykonawcy tak ,jakby zawarte byly
w calej dokumentacji .

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowiazuje nastepujaca
kolejnos¢ ich waznosci :

- Specyfikacje Techniczne

- Umowa ( porozumienie kontraktowe )

- Dokumentacja Projektowa

- Dokumentacja kosztowa ( przedmiary robdt dla dokumentacji projektowe;j ).

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych , a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera / Kierownika projektu , ktéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek .

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunku .
Wszystkie wykonane roboty i1 dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa 1 ST .

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i ST beda uwazane za wartosci docelowe , od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji . Cechy materialéw i
elementéw budowli musza bys$ jednorodne i wykazywac bliska zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji .

W przypadku , gdy materiaty lub roboty nie b¢dg w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub
SST 1 wplynie to na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli , to takie materiaty beda
niezwlocznie zastapione innymi , a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie Budowy , w okresie
trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia 1 odbioru koncowego robot .

Przed przystapieniem do robot wykonawca przedstawi Inzynierowi / Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy . W zaleznosci od
potrzeb 1 postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez wykonawcg na
biezaco .

W czasie wykonywania robot wykonawca dostarczy , zainstaluje 1 bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak :

- zapory

- Swiatta ostrzegawcze

- sygnaty itp.,

zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera .

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem / Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach

i 1lo$ciach okreslonych przez Inzyniera / Kierownika projektu ,tablic informacyjnych , ktérych tres¢
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/ Kierownika projektu . Tablice informacyjne beda



utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot .
Koszt zabezpieczenia terenu Budowy nie podlega odregbnej zaptacie i przyjmuje si¢ , ze jest
wlaczony w Ceng Kontraktowa chyba, ze strony umowy postanowia inaczej .

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robaét

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego .

W okresie trwania budowy i1 wykanczania robot Wykonawca begdzie:

- utrzymywac Teren Budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojace;]

- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub uciazliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej i innych , a wynikajacych ze skazenia , hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania .

Stosujac si¢ do tych wymagan bgdzie miat szczegdlny wzglad na :

- lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych

- Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed :

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami

- mozliwos$cia powstania pozaru

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa .

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowe;j .

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy , wymagany przez odpowiednie
przepisy , na terenie baz produkcyjnych w pomieszczeniach biurowych , mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach .

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich .

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy .

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia .

Nie dopuszcza sig uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do rob6dt beda mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
na srodowisko .

Materiaty , ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt , a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatow od wlasciwych organow
administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatlow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze ST, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $srodowiska , to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej .

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne ,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bgdacych wiascicielami tych
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urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji . Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot , ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji 1 urzadzen podziemnych
na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inzyniera / Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze
rozpoczgcia robdt . O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mi przez
Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenia obciazen osi pojazdow .

Wykonawca stosowac sig¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatdéw 1 wyposazenia na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wladz
co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw 1w sposob ciagly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamiat Inzyniera / Kierownika projektu.

Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo
ukonczony fragment budowy w obrgbie Terenu Budowy i Wykonawca bgdzie odpowiadat za
naprawg wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami InZzyniera /
Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy .

Podczas realizacji robot Wykonawca bgdzie przestrzegaé przepisoOw dotyczacych bezpieczenstwa i
higiena pracy .

W szczego6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢ , aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace socjalne oraz sprze¢t
1 odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot .

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong roboét 1 za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane
do robot od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakoniczenia robot przez Inzyniera
/Kierownika projektu..

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru . Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru koncowego .

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenia Inzyniera
/Kierownika projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia .

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow .

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne 1 miejscowe
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oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposdb zwiazane z robotami 1 bgdzie w peini
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw 1 wytycznych podczas prowadzenia robot .

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bgdzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposob ciagly bedzie informowac Inzyniera / Kierownika projektu o swoich dzialaniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i1 inne odnosne dokumenty

1.5.13. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatosci o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za
wlasno$¢ Zamawiajacego.

Wykonawca zobowiazany jest powiadomi¢ Inzyniera / Kierownika projektu i postepowac z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opoznienia
w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali
wydtuzenie czasu wykonania rob6t i/lub wysokos¢ kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ cene
kosztorysowa.

2. Materialy .
2.1. Zrédia uzyskania materialéw .

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegoétowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie
swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera .

Zatwierdzenia partii materiatdéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy
z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie .

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania , ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania Specyfikacji Technicznych
W czasie postgpu robot .

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych .

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zrédet miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi / Kierownikowi projektu wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta .

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowana przez siebie metod¢ wydobycia 1 selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi /
Kierownikowi projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatéw z jakiegokolwiek zrodta .

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwiazane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopow 1 miejsc pozyskania piasku 1 zwiru
beda formowane w hatdy 1 wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukonczeniu
robot .

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do
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wymagan Kontraktu lub wskazan Inzyniera / Kierownika projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopoéw w obrgbie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczego6lnione w Kontrakcie .

Eksploatacja zrodet materialow bgdzie zgodne z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi
na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow .

Wytwornie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera / Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami . Probki
materiatdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwoséci . Wynik tych kontroli bedzie
podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci .

W przypadku , gdy Inzynier/ Kierownik projektu bgdzie przeprowadzat inspekcj¢ wytworni beda
zachowane nastgpujace warunki :

Inzynier/ Kierownik projektu bedzie miat zapewniona wspotpracg i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialdw w czasie przeprowadzenia inspekcji .

Inzynier/ Kierownik projektu bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizacji Kontraktu

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawceg wywiezione z Terenu
Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera . Jesli Inzynier/ Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robo6t , niz te dla ktorych zostaty
zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewarto§ciowany przez Inzyniera .

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac z jego nie przyjgciem i niezaplaceniem .

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow .

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty , do czasu gdy bgda one potrzebne
do robdt , byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ 1 wlasciwos¢ do
roboét 1 byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera/ Kierownika projektu .

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/ Kierownikiem projektu lub poza Terenem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow .

Jesli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika
projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu , albo w okresie
dhluzszym , jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera/ Kierownika
projektu . Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/ Kierownika projektu .

3. Sprzet.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu , ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot . Sprzgt uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom

zawartym w ST , PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
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przez Inzyniera/ Kierownika projektu .

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu w
terminie przewidzianym Kontraktem .

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajgty robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska 1 przepisami dotyczacymi
jego uzytkownika .

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/ Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkownika, tam gdzie jest to wymagane przepisami .

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu . Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera / Kierownika projektu,
nie moze by¢ pdzniej zmieniaty bez jego zgody .

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzadzenia nie gwarantujace zachowania warunkow
Kontraktu, zostang przez Inzyniera/ Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczane do
robot.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow .

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie
przewidzianym Kontraktem .

Przy ruchu na drogach publicznych beda speinia¢ wymagania dotyczace przepisoOw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych .
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Inzyniera/ Kierownika
projektu beda usunigte z Terenu Budowy .

Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy .

5. Wykonanie robot .
Ogo6lne zasady wykonania robot .

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Kontraktem , oraz za jako$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera/ Kierownika
projektu .

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczne w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji
Projektowe;j lub przekazanymi na pi§mie przez Inzyniera/ Kierownika projektu

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu
robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier/ Kierownik projektu, poprawione przez
Wykonawce na whasny koszt .

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera/ Kierownika projektu
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢ .

Decyzje Inzyniera/ Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i
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elementow robot beda oparta na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie , Dokumentacji
Projektowej 1 w ST, a takze w normach 1 wytycznych . Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/
Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatoéw 1 robot, rozrzuty normalnie wystgpujace
przy produkcji 1 przy badaniach materialow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestig .

Polecenia Inzyniera/ Kierownika projektu beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot . Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca .

6. Kontrola jakosci robot .
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ) .

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do akceptacji Inzyniera/
Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie
robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
Inzyniera / Kierownika projektu.

6.2. Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac :
6.2.1. Cze$¢ 0golng opisujacy :

organizacj¢ wykonania robot w tym terminy i sposob prowadzenia robot

organizacje robot na budowie wraz z oznakowaniem robot

bhp

wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie techniczne

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych

elementow robot

system (sposob 1 procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych

robot

g. wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wilasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan)

h. sposob oraz formg gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw

mechanizmow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w

procesie technologicznym, proponowany sposob i formg przekazywania tych informacji

Inzynierowi / Kierownikowi projektu

R S

=

6.2.2. Cze$¢ szczegolowq opisujaca dla kazdego asortymentu robot :

a. wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterownia 1 urzadzenia pomiarowo kontrolne

b. rodzaje i ilo$¢ srodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.

C. sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu

d. sposob 1 procedurg pomiarow badan (rodzaj czgstotliwos¢, pobieranie Probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania
mieszanek 1 wykonywania poszczegdlnych elementow robot.

e. sposob postgpowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.3. Zasady kontroli jakosci robot .

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zatozona jako$¢ robot
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Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robot i jako$ci materiatdéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie 1 wszystkie
urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materialdéw oraz robot .

Przez zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/ Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia robdt w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzi¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej 1 ST .

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w SST , normach i
wytycznych .W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z Kontraktem .

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/ Kierownikowi projektu §wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostang prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadaja wymaganiom norm okres$lajacych procedury badan .

Inzynier/ Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych ,
w celi ich inspekc;ji .

Inzynier/ Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach, dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych . Jezeli niedociagnigceia te beda tak powazne, Ze moga
wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/ Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do
robot badanych materiatow i1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostana usunigte 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych
materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi
Wykonawca .

6.4. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie , ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan .

InZynier bgdzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu pobieraniu probek

Na zlecenie Inzyniera/ Kierownika projektu Wykonawca bgdzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania
tych materialow ,ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana
przez Wykonawcg usunigte lub ulepszone z wiasnej woli . Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek , w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa zamawiajacy .

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcg 1 zatwierdzone przez
Inzyniera/ Kierownika projektu . Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych
przez Inzyniera/ Kierownika projektu bgda odpowiednio opisane 1 oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez Inzyniera/ Kierownika projektu .

6.5. Badania i pomiary .

Wszystkie badania i pomiary przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm . W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu .

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika
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projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru i badania . Po wykonaniu pomiaru lub badania
Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu .

6.6. Raporty z badan .

Wykonawca begdzie przekazywac¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami
badan jak najszybciej, nie p6zniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
jakosci .

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych .

6.7. Badania prowadzone przez Inzyniera / Kierownika projektu.

Dla celow kontroli jakos$ci 1 zatwierdzenia , Inzynier/ Kierownik projektu uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow u zrodta ich wytwarzania i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materialow .

Inzynier/ Kierownik projektu , po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego
przez Wykonawcg, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow i robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg, .

Inzynier/ Kierownik projektu moze pobiera¢ probki materiatow 1 prowadzi¢ badania niezalezne od
Wykonawcy, na swoj koszt . Jezeli wyniki tych badan wykaze, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inzynier/ Kierownik projektu poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenia powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatéw i1 robot z Dokumentacja Projektowa i ST . W
takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawcg .

6.8. Certyfikaty i deklaracje .
Inzynier / Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisow 1 dokumentow technicznych,

- deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polska Norma lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacja okreslona w punkcie 1 1 ktdre spetniaja wymogi ST.

W przypadku materialow dla ktorych atesty sa wymagane przez ST , kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy .

Produkty przemystowe beda posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan . Kopie wynikow tych badan beda dostarczone
przez Wykonawcg Inzynierowi / Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.9. Dokumenty Budowy.

6.9.1. Dziennik Budowy.

Dziennik Budowy jest wymagany dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Teren Budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bgda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
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bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy .

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy begdzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shuzbowego. Zapisy bgda
czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym bezpos$rednio jeden pod drugim,
bez przerw .

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty 1 inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika 1 opatrzone datg 1 podpisem Wykonawcy i Inzyniera / Kierownika projektu.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczeg6lnosci :

- datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy

- datg przekazania prze Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;j

- uzgodnienie przez Inzyniera/ Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonogramow robot

- terminy rozpoczgceia 1 zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot

- przebieg robot , trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach
- uwagi i polecenia Inzyniera /Kierownika projektu

- daty zarzadzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu

- zgloszenia 1 daty odbiorow robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czg$ciowych i1 koncowych
odbioréw robot

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

- stan pogody 1 temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot

podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnych w zwiazku z warunkami
klimatycznymi

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe;j
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat

- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat

- inne istotne informacje o przebiegu robot

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedlozone
InZynierowi/ Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig .

Decyzje Inzyniera / Kierownika projektu wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska .

Whpis projektanta do dziennika Budowy obliguje Inzyniera / Kierownika projektu do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strona Kontraktu i nie ma uprawnien do
wykonywania polecen Wykonawcy robot .

6.9.2. Ksigzka obmiarow .

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot . Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciaglty w jednostkach
przyjetych w Wycenionym Slepym Kosztorysie i wpisuje do Ksiazki obmiarow .

6.9.3. Dokumenty laboratoryjne .

Dzienniki Laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o
jakosci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci . Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robdt. Winny by¢
udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera / Kierownika projektu .

6.9.4. Pozostale dokumenty budowy .
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Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz w pkt. 6.8.1. — 6.8.3. nastepujace dokumenty :
- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego

- protokoty przekazania Terenu Budowy

- umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilno — prawne

- protokoty odbioru robot

- protokoty z narad 1 ustalen

- korespondencj¢ na budowie

6.10. Przechowywanie dokumentéw budowy .

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym .

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem .

Wszelkie dokumenty budowy bgda zawsze dostgpne dla Inzyniera i1 przedstawiane do wzgladu na
zyczenie Zamawiajacego .

7. Obmiar robot .
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét .

Obmiar robdt okresla¢ bedzie faktyczne zakres wykonywanych roboét zgodnie z Dokumentacja
Projektowa 1 ST w jednostkach ustalonych w Wycenionym Slepym Kosztorysie .

Obmiar robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera / Kierownika projektu
o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do Ksiazki Obmiardéw .

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robét . Blgdne
dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera / Kierownika projektu na pismie .

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigczne;j
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym
przez Wykonawcg i1 Inzyniera / Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreSlenia ilosci robot i materialow .

Dhugosci 1 odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;j .

Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objgtoscia beda wyliczone w m?
jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj .

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST .

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy .

Wszystkie urzadzenia i1 sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inzyniera / Kierownika projektu .

Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawcg . Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $swiadectwa legalizacji .
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot .

7.4. Wagi i zasady wazenia .

Wykonaweca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom
ST. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg
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norm zatwierdzonych przez Inzyniera / Kierownika projektu.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru .

Obmiary beda przeprowadzone przed czg¢sciowym lub koncowym odbiorem robét , a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot .

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania .

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem .

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb zrozumiaty 1
jednoznaczny .

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksigzki obmiaréw . W razie braku miejsca szkice moga dotaczone w
formie oddzielnego zatacznika do Ksiazki obmiaréw, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z
Inzynierem / Kierownikiem projektu.

8. Odbior robot .
8.1. Rodzaje odbiorow robot .

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST , roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru ,
dokonywanym przez Inzyniera / Kierownika projektu przy udziale Wykonawcy :

odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu

odbiorowi czesciowemu

odbiorowi ostatecznemu

odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu .

Obior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloci 1 jako$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu .

Odbior robot znikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot .

Odbidr robot dokonuje Inzynier / Kierownik projektu .

Gotowosc¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy 1
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera / Kierownika projektu. Odbioér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie , nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
Budowy i powiadomieniem o tym fakcie Inzyniera / Kierownika projektu.

Jakos¢ 1 1los¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/ Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary , w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa , ST i uprzednimi
ustaleniami .

8.3. Odbior czesSciowy .

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci rob6t . Odbioru czg$ciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot .

8.4. Odbior ostateczny robot .

Odbidr koncowy robot polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 wartosci .

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawcg wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inzyniera / Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych . liczac od
dnia potwierdzenia przez Inzyniera / Kierownika projektu zakonczenia robo6t i przyjecia
dokumentow, o ktorym mowa w pkt. 8.5.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez zamawiajacego w obecnosci
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InZyniera / Kierownika projektu i Wykonawcy . Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow , wynikdéw badan i1 pomiaréw , ocenie
wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robot z Dokumentacja Projektowa i ST .

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sig z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu ,zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupeltniajacych i robot pokrywkowych .

W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupehiajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przewie swoje czynnosci i ustala
nowy termin odbioru ostatecznego .

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z
uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu 1
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto§¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych .

8.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego robot .

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty :

- dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami

- szczegbdlowe specyfikacje techniczne

- uwagi i zalecania Inzyniera / Kierownika projektu , zwlaszcza przy odbiorze robdt zanikajacych i
ulegajacych zakryciu i udokumentowaniu wykonania jego zalecen

- recepty 1 zalecenia technologiczne

- dzienniki budowy 1 ksiazki obmiarow

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z ST 1 PZJ

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST 1 Ew. PZJ,
- opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zalaczonych do dokumentow odbioru, a wykonywanych zgodnie z PZJ 1 ST

- sprawozdanie techniczne

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego

Sprawozdanie techniczne bgdzie zawierac :

- zakres 1 lokalizacje wykonywanych robot

- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez
Zamawiajacego

- uwagi dotyczace warunkow realizacji robot

- datg rozpoczecia 1 zakonczenia robot

W przypadku , gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot .

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zastawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego .

Termin wykonania robo6t poprawkowych 1 robot uzupetiajacych wyznaczy komisja .

8.6. Odbior pogwarancyjny .

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym .

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot” .

9. Podstawa platnosci .
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9.1. Ustalenia ogolne .

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa , skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji Kosztorysu .

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ ( kwota )
podana przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci , wymagania i badania
skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w pkt.9 ST i w Dokumentacji Projektowe;.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa robdt beda obejmowac :

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami

- wartos$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow 1 transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Teren Budowy 1
z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy)

- koszty posrednie, w sklad ktorych wchodza : ptace personalne i kierownictwa budowy ,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym
doprowadzenie energii 1 wody, budowa drog dojazdowych itp.) koszty dotyczace oznakowania
robot, wydatki dotyczace bhp, ushugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawg placow i bocznic,
ekspertyzy dotyczace wykonanych robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa
Wykonawcy

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytuty innych wydatkoéw
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym

- podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT .

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D.00.00.00 .

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w
D.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione
w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu .

Koszt wybudowania objazdow, przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem /Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/kierownikowi projektu i wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postepu robot,

- tymczasowa przebudowe urzadzen obcych,

- przygotowanie terenu,

- oplaty, dzierzawy terenu,

- ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

- konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i
drenazu

Koszt utrzymania objazdow/ przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

- oczyszczenie, przestawienie, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, $wiatet i barier.

- utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji j. wyzej obejmuje:

- usunigcie wbudowanych materiatéw 1 oznakowania

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10.Przepisy zwigzane.
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Wg norm, przepiséw i wytycznych zawartych w przedmiotowych Szczegdétowych Specyfikacjach
Technicznych .

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo Budowlane ( Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdZzniejszymi
zmianami ).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbiorki oraz tablicy informacyjnej ( Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r o drogach publicznych ( Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi
zmianami ).

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D.01.01.01.
CPV 45111
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01 ODTWORZENIE I WYZNACZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. Wstep .

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej .

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania

1 odbioru rob6t zwigzanych z wyznaczeniem trasy drogowej, odwodnienia i jej punktow

wysokos$ciowych oraz uzbrojenia podziemnego i lokalizacji urzadzen nadziemnych wraz z

inwentaryzacja powykonawcza dla zadania :

Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck

od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00

uszkodzonej w wyniku intensywnych opadéow deszczu.

1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne;j.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

1 realizacji robot wymienionych w p. 1.1. zgodnie z zakresem okreslonym w ST. D.00.00.00 .

1.3.  Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng .

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci majace na celu wykonanie

robdt z odtworzeniem i wyznaczeniem sytuacyjnym oraz wysoko$ciowym trasy jezdni,

poboczy, zjazdow, rowu oraz inwentaryzacje¢ powykonwcza zgodnie z dokumentacja

pojektow3 i przedmiarami, gdzie obejmuja :

a) wytyczenie w oparciu o osnowe geodezyjng oraz dane projektowe punktow gtownych trasy oraz
stan istniejacy w oparciu o stan istniejacy krawegznikow 1 istniejacej jezdni

b) wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe miejsc przekrojow poprzecznych zgodnie
z Dokumentacja Projektowa oraz ich zaggszczanie co 10 m

¢) wyznaczenie 1 zastabilizowanie reperu roboczego.

d) zabezpieczenie wyznaczonych punktow i reperdw w celu ich odtwarzania.

e) sprawdzenie 1 wyznaczenie tras kanatow, kabli 1 rurociagow.

f) wyznaczenie lokalizacji urzadzen nadziemnych.

g) wyznaczenie trasy i urzadzen drogowych poprzez wykonanie inwentaryzacji.

1.4. Okreslenie podstawowe.

Okreslenie podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami , wytycznymi i

okresleniami podanymi w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania Ogblne” .

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

23



Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét 1 ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa , ST i poleceniami Inzyniera/ Kierownika projektu . Ogolne wymagania dotyczace robot
podano w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania Ogolne” .

2. Materialy.

Stupki betonowe , trzpienie i rury metalowe , paliki drewniane o $rednicy 15 — 20 cm 1 dlugosci 1,5
— 1,7 m oraz o $rednicy 5 — 8 cm 1 dlugosci 0,5 m, farba chloro - kauczukowa

( do zaznaczania punktow na jezdni ) lub inne materiaty zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu

3. Sprzet.

Roboty pomiarowe obj¢te niniejsza specyfikacja nalezy wykonac specjalistycznym sprzetem
geodezyjnym gwarantujacym doktadnosci wymagane w punkcie 5 ( teodolity lub tachimetry,
dalmierze, niwelatory, tyczki, taty, taSmy, tasmy stalowe ).

Stabilizacjg, zabezpieczenie i oznaczenie punktow wykonac recznie .

4. Transport.

Dowolne $rodki transportowe .

5. Wykonanie robot.

5.1. Wyznaczenie sytuacyjno — wysokosciowe okresli¢ w punktach dajacych prawidlowe
odwzorowania projektowanej odnowy nawierzchni , zarowno pod katem sytuacyjnym jak i
wysokosciowym oraz w miejscach oraz w miejscach wystgpowania przekrojow
poprzecznych wg projektu .

Wymagane zastabilizowanie punktéow gtownych trasy, odcinkéw ksztattowania projektowanych

przechylek i projektowanych przekrojéow. Punkty zabezpieczy¢ w celu odtworzenia w wypadku

zniszczenia .

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢

obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje

1 uprawnienia.

Doktadno$¢ wytyczenia wysokosciowego :

- dla robo6t procz warstwy Scieralnej — 0 + - 10 mm

- dla ulozenia warstwy Scieralnej — 0 ~+ 5 mm

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych 1 ich oznaczen

w czasie trwania robot.

Repery robocze wyznaczy¢ co 250 m i bezposrednio przy obiektach mostowych oraz zabezpieczy¢

w celu ich odtworzenia . Repery robocze umieszcza¢ poza obrysem projektowanych robot .

5.2.  Repery zastabilizowac i zabezpieczy¢, a ich wysoko$¢ poda¢ z doktadnoscia do 1 mm.

5.3.  Prace geodezyjne wykona¢ zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK
wymienionymi w punkcie 10 .

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania robo6t geodezyjnych zgodnie z wymogami 1
doktadno$ciami wymienionymi w punkcie 5 oraz wg ogdlnych zasad okreslonych w
instrukcjach 1 wytycznych G U G i K.

6.2.  Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

Sprawdzenie robot pomiarowych.

Sprawdzenie robot pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastgpujacych zasad:
a) o$ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach
W poziomie oraz co najmniej co 100 m na prostych,

b) punkty wysokosciowe robocze nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catym odcinku
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¢) wyznaczenie nasypow i wykopow nalezy sprawdzi¢ taSma i szablonem z poziomica

co najmniej w 5 miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych watpliwosci.
7. Obmiar robadt.
Jednostka obmiar odtworzenia trasy i wyznaczenia punktéw wysokos$ciowych jest kilometr (km)
wyznaczonej sytuacyjne i wysoko§ciowo oraz zastabilizowane;j trasy .
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D. 00.00.00.

8. Odbior robot.

Roboty objete ST odbiera Inzynier/ Kierownik projektu na podstawie wykonanych szkicow ,
dziennikow pomiarowych i protokotow wg zasad okreslonych w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania
Ogoblne” .

9. Podstawa platnosci.

Platnos¢ za kilometr [km] odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych po
dokonaniu odbioru rob6t wg punktu 8 .

Cena obejmuje wykonanie wytyczenia , sprawdzenia , zastabilizowania i zabezpieczenia punktow
dla wszystkich czynnosci wymienionych w punkcie 1.3. 1 5 tacznie z kosztem materiatow i
transportu na podstawie szkicow i1 dziennikéw pomiaréw geodezyjnych oraz protokotdw kontroli
zgodnie z zasadami okre§lonymi w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania Ogodlne” .

10.Przepisy zwigzane.
10.1. Normy :

BN-72/8932-01 — Budowle kolejowe i drogowe . Roboty ziemne .

Instrukcje techniczne wydane przez Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii—-GU GiK.
Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych .

Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma— GU GiK, 1978 .

Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna—GU Gi1 K, 1983 .
Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga Inwestycji—GU GiK , 1979 .
Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjne -G U Gi1K, 1983 .

Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne—GU Gi1 K, 1983 .

Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjno — wysokosciowe —G U GiK , 1979 .

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D.01.02.01
CPV 45111
USUNIECIE DRZEW I KRZEWOW
D. 01.02.01 USUNIECIE DRZEW I KRZEWOW

1. Wstep
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogdlnej szczegotowej specytikacji technicznej (ST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z usunigciem drzew, zagajnikow i krzakow
w rowie dla zadania:
Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck
od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00
uszkodzonej w wyniku intensywnych opadow deszczu.
1.2. Zakres stosowania ST
Ogolna specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegdtowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych 1 wojewodzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie ST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych.
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1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych

z usuni¢gciem malych drzewek, zagajnikow i krzewow w ilosci zgodnej z dokumentacja
pojektow3 i przedmiarami.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.
2. Materialy.

Nie wystepuja.

3. Sprzet.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” p3.
3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania robot zwiazanych z usunig¢ciem drzew i krzakéw nalezy stosowac:pity
mechaniczne, specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa
drogowego, spycharki, koparki lu ciagniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac
zwiaszanychz wyregbem drzew.

4. Transport.

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karping oraz galezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

Pnie przedstawiajace warto$¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢
transportowane w sposob nie powodujacy ich uszkodzen.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwiazane z usunigciem drzew i krzakoéw obejmuja wycigcie i wykarczowanie drzew

1 krzakdw, wywiezienie pni, karpiny i gat¢zi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie
dotow oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostalosci po wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdéw 1 w innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwigzane z usunigciem drzew 1 krzakow powinna by¢ uzyskana przez
Zamawiajacego.

Wycinkg drzew o wlasciwos$ciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywac w tzw. sezonie
rgbnym, ustalonym przez Inzyniera.

W miejscach dokopow i tych wykopow, z ktérych grunt jest przeznaczony do wbudowania w
nasypy, teren nalezy oczysci¢ z ro§linnos$ci, wykarczowac pnie i usuna¢ korzenie tak, aby zawartos$¢
czgsci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.
W miejscach nasypow teren nalezy oczysci¢ tak, aby czesci roslinnosci nie znajdowaly si¢ na
glebokosci do 60 cm ponizej niwelety robot ziemnych 1 linii skarp nasypu, z wyjatkiem
przypadkoéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinno$¢ istniejaca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez
Wykonawceg zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli ro§linnos¢, ktora ma by¢ zachowana,
zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawcg, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt
Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.
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5.3. Usunigcie drzew i krzakow

Pnie drzew 1 krzakéw znajdujace sig w pasie robot ziemnych, powinny by¢ wykarczowane, za
wyjatkiem nastepujacych przypadkéw: w obregbie nasypow - jezeli §rednica pni jest mniejsza od 8
cm 1 istniejaca rzedna terenu w tym miejscu znajduje si¢ co najmniej 2 metry od powierzchni
projektowanej korony drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami
powinny by¢ $cigte nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchnia terenu. Powyzsze odstgpstwo od
ogolnej zasady, wymagajacej karczowania pni, nie ma zastosowania, jezeli przewidziano
stopniowanie powierzchni terenu pod podstawe nasypu w obrebie wyokraglenia skarpy wykopu
przecinajacego si¢ z terenem. W tym przypadku pnie powinny by¢ $cigte rowno z powierzchnia
skarpy albo ponizej jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pniach nalezy wypehi¢ gruntem przydatnym
do budowy nasypow i zagesci€, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-02.00.00 ,,Roboty
ziemne”.

Doty w obrebie przewidywanych wykopow, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem
si¢ w nich wody.

Wykonawca ma obowiazek prowadzenia robot w taki sposob, aby drzewa przedstawiajace warto$¢
jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity tej wtasciwosci w czasie robot.
Mtode drzewa i inne rosliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane z duza
ostroznoscia, w sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkodzen, a nastgpnie zasadzone w
odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostalosci po usunigtej roslinnosci

Sposdb zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnos$ci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST
lub wskazaniami Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na korg drzewna za pomoca specjalistycznego sprzgtu, to
sposob wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzgtu. Nieuzyteczne
pozostatosci po przerdbce powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie roslinno$ci usunigtej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca
ma obowiazek zadbac¢, aby odbylo si¢ ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpieczenstwa i
odpowiednich przepisow.

Zaleca si¢ stosowanie technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem mate;j
ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym doptywem
powietrza. Po zakonczeniu spalania ogien powinien by¢ catkowicie wygaszony, bez pozostawienia
tlacych sig czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawce do odstapienia od spalania lub
jego przerwania, a nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkodg w prowadzeniu innych
prac, Wykonawca powinien usuna¢ go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce
zaakceptowane przez Inzyniera, w ktorym bgdzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostato$ci po spaleniu powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli
pozostatosci po spaleniu, za zgoda Inzyniera, sa zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢
one uktadane w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu. Ostatnia
warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu o grubo$ci co najmniej 30 cm i powinna by¢
odpowiednio wyréwnana i zaggszczona. Pozostatosci po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod
rowami odwadniajacymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa si¢ przeptyw wod
powierzchniowych.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ” pkt 6.

6.2. Kontrola robdt przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i1 zasypania dotow. Zaggszczenie gruntu wypetniajacego doty powinno
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spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.
7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z usuni¢ciem drzew i krzakow jest:

— dla drzew - sztuka, dla krzakoéw - hektar.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt .

8.2. Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po

wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania robot obejmuje:

— wycigcie i wykarczowanie drzew i krzakow,

— wywiezienie pni, karpiny 1 gal¢zi poza teren budowy na odl 2 km lub przerobienie gal¢zi na kore
drzewna, wzglednie spalenie na miejscu pozostalosci po wykarczowaniu,

— zasypanie dolow,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwigzane

Nie wystepuja.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D.01.02.04
D.01.02.06
CPV 45111
ROZBIORKA ELEMENTOW LINIOWYCH
ROZEBRANIE NAWIERZCHNI BITUMICZNEJ
D.01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW LINIOWYCH
D.01.02.06 ROZEBRANIE NAWIERZCHNI BITUMICZNEJ

1. Wstep .
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej .

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot zwiazanych z rozbiorka elementéw drog w ramach zadania:
Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck
od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00
uszkodzonej w wyniku intensywnych opadow deszczu.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej .
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako element przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w p. 1.1. zgodnie z zakresem okreslonym w ST D.00.00.00 .
1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng .
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot rozbidrkowych
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nastepujacych elementow :

- podbudowy z kruszywa i nawierzchni z asfaltobetonu

- wywozem gruzu z rozbiorek (na odleglos¢ 4 km)

zgodnie z dokumentacja techniczng i przedmiarami robadt.

1.4. OkreSlenia podstawowe .

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami , wytycznymi i
okresleniami podanymi w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania Og6lne” .

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot .

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera/ Kierownika projektu . Ogélne wymagania dotyczace robot
podano w ST D. 00.00.00 — Wymagania Ogdlne” .

2. Materialy .

Nie wystepuja .

3. Sprzgt.

Roboty rozbiorkowe beda wykonywane recznie oraz przy uzyciu pity tarczowej, mtotéw
pneumatycznych lub frezarki

Zatadunek gruzu rozbidrkowego nalezy wykonac¢ tadowarka .

4. Transport.

Materialy przeznaczone do wywiezienia moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inzyniera/ Kierownika projektu. Nalezy je ustawi¢ rOwnomiernie na calej
powierzchni tadunkowej obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwos$cia przesuwania si¢ podczas
transportu. Miejsce odkladu materiatlu wskaze Inzynier/ Kierownik projektu.

Wywéz gruzu z rozbidrek (na odleglos¢ 4 km oraz wg wskazan inwestora ).

5. Wykonanie robot.

5.1 Projekt organizacji ruchu.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/ Kierownikowi projektu do akceptacji projekt organizacji

1 harmonogram robo6t uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich bgda wykonywane roboty
rozbiorkowe.

Roboty rozbiorkowe wykona¢ w miejscach przewidzianych w Dokumentacji Projektowe;.

5.2 Oznakowanie robdt prowadzonych w pasie drogowym

Za bezpieczenstwo ruchu na odcinku wykonywanych robdt odpowiedzialny jest Wykonawca robot.
Odcinki wykonywanych rob6t nalezy oznakowac zgodnie z ,, instrukcja oznakowania robot
prowadzonych w pasie drogowym’ i uzgodni¢ z Zarzadca drogi.

5.3 Wykonanie robdt rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe drog i przepustow obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
1 obiektow, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera/ Kierownika
projektu.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane

bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia
Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez Inzyniera
/ Kierownika projektu.

Roboty rozbidorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w ST lub
przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek, nalezy spetni¢ warunki
okreslone w ST D. 05.03.11.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow nalezy wypetni¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu zgodnie z ST D. 02.00.00. ,, Roboty
ziemne”

Doty (wykopy ) powstale po rozbidrce elementéw drdg i ogrodzen powinny by¢ tymczasowo
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zabezpieczone.

6. Kontrola jakosci robot .

Kontrola jakosci robot polega na :

- sprawdzeniu kompletnosci wykonania

Kontroli podlega sposdb wykonania robdt rozbidrkowych, prawidtowos$¢ transportu i sktadowania
materiatdéw uzyskanych podczas rozbiorki.

7. Obmiar robot .

Obmiar robot rozbidorkowych dokona¢ na budowie .

Jednostka obmiarowa jest :

Metr kwadratowy [ m? | nawierzchni i ptytek chodnikowych podbudowy,

Metr [ m | krawgznika., obrzeza, opornika

Metr sze$cienny ( m?) dla tawy betonowej

Metr szescienny ( m? ) dla wywozu materiatdéw z rozbiérki

8. Odbior robot .

Roboty podlegaja odbiorowi wg ST D. 00.00.00 — ,,Wymagania Ogélne” . Badania przy odbiorze
polegaja na sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnych i przeprowadzeniu kontroli dla

sprawdzenia wymogow podanych w punkcie 5 .

9. Podstawa platnosci .

Ptaci si¢ odpowiednio za rozbiorke :

Metr kwadratowy [ m? | nawierzchni i ptytek chodnikowych

Metr [ m ] krawegznika j. wyzej

Cena obejmuje wszystkie czynnosci wymienione w p. 5 .

Ogolne zasady ptatnosci podano w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania Ogolne” .
10. Przepisy zwigzane .

Nie wystepuja .

Normy 1 PN-D-95017  Surowiec drzewny . Drewno tartaczne iglaste

2.PN-D —-96000  Tarcica iglasta
3. BN- 87/5028-12 Gwozdzie budowlane

4. BN-77/8931 —12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D.01.03.02.
PRZEBUDOWA KABLOWYCH LINII
ELEKTROENERGETYCZNYCH
- RURY OCHRONNE
D. 01.03.02 PRZEBUDOWA KABLOWYCH
LINII LEKTROENERGETYCZNYCH
— RURY OCHRONNE
1. Wstep .
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej .
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rur przepustowych przy
wykonywaniu porzerzenia jezdni dla zadania :
Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck
od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00
uszkodzonej w wyniku intensywnych opadow deszczu.
1.2. Zakres robét objetych ST .
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Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu budowy chodnikow, zjazdow 1 odwodnienia w celu usunigcia zaistniatych kolizji .
W zakres prac zwiazanych z budowa wchodzi :
- budowa oston rurowych z rur PCW, PE ¢ 110 na istniejacych liniach kablowych
energetycznych zgodnie z Dokumentacjg techniczng i przedmiarami robét
patrz w — plan zagospodarowania terenu nr 2

2. Materialy .
2.1. Ogodlne wymagania .

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow podano w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania Ogdlne”
Wszystkie zakupione przez Wykonawcg materiaty , dla ktorych normy PN i BN przewiduja
posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub aprobaty , powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w
taki dokument . Inne materialy powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na Zyczenie
Inzyniera / Kierownika projektu.

2.2. Piasek .

Piasek wykorzystywany przy ukladaniu rur ochronnych w gruncie powinien odpowiadac
wymaganiom BN-87/6774-04 .

2.3. Folia .

Do ochrony kabli niskiego napigcia w rowie nalezy uzywac folii kalandrowej z uplastycznionego
PCW koloru niebieskiego , o gr. 0,4 — 0,6 mm , gat. [ . Szerokos$¢ folii powinna by¢ taka , aby
przykrywata utozone kable , lecz nie we¢zsza niz 20 cm . Folia powinna spelnia¢ wymagania BN-
68/6353-03 .

Do ochrony kabli $redniego napigcia w rowie nalezy uzywac folii kalandrowej z uplastycznionego
PCW koloru czerwonego , o gr. 0,4 — 0,6 mm , gat. I . Szeroko$¢ folii powinna by¢ taka , aby
przykrywata utozone kable , lecz nie we¢zsza niz 20 cm . Folia powinna spelnia¢ wymagania BN-
68/6353-03 .

2.4. Przepusty kablowe .

Zgodnie z dokumentacja na przepusty kablowe pod drogami i ulicami nalezy stosowacé rury z
polietylenu wysokiej gestosci ,,PCV “arot dwudzielne o $rednicach dopasowanych do $rednic
chronionych kabli tj. @ 110 - 140 mm. Rury powinny odpowiada¢ normie PN-80/C-89203 . Rury
nalezy przechowywa¢ na utwardzonym placu w nie nastonecznionych miejscach zabezpieczonych
przed dziataniem sit mechanicznych . Do ostony istniejacych kabli nalezy stosowaé rury
dwudzielne . Projektuje si¢ rury dwuwarstwowe z polietylenu wysokiej gestosci ,,PEH” .

3. Sprzet.

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w ST ,,Wymagania Ogélne” pkt 3.

Prace mozna wykonywaé przy pomocy wszelkiego sprzgtu zaakceptowanego przez Inspektora
nadzoru - recznie.

4. Transport .
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania Ogolne”, pkt 4.

Materiaty i urzadzenia nalezy transportowa¢ w opakowaniach fabrycznych, zgodnie z zaleceniami
producenta.

4.2. Transport materialow .

Do transportu materialow, sprzetu budowlanego, urzadzen i1 urobku z robot ziemnych stosowac
nastepujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inzyniera $rodki transportu:

- samochod skrzyniowy,

- samochod dostawczy,

- samochod dtuzycowy,

- ciagnik kotowy.

Materiaty nalezy ustawi¢ rownomiernie na catej powierzchni fadunku, obok siebie i zabezpieczy¢
przed mozliwoscia przesuwania si¢ podczas transportu.
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Rury powinny by¢ uktadane w pozycji poziomej wzdhuz $rodka transportu. Wytadunek powinien
odbywac si¢ z zachowaniem wszelkich srodkow ostroznos$ci uniemozliwiajacy uszkodzenie
materialu. Materiatu nie wolno zrzuca¢ ze srodkdéw transportowych. Transport rur powinien by¢
wykonywany pojazdami o odpowiedniej dtugosci, tak by wolne konce wystajace poza skrzynig
fadunkowa nie byly dluzsze niz 1 metr. Natomiast rury w krggach powinny w catosci leze¢ na
ptasko na powierzchni tadunkowe;.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ robot i wlasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu winny byé
zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robot, ktory uzyskat akceptacjg Inzyniera.

5. Wykonanie robot .
5.1. Ukladanie przepustow kablowych .

Przepusty kablowe nalezy uktada¢ w miejscach , gdzie kabel narazony jest na uszkodzenia
mechaniczne . W jednym przepuscie powinien by¢ utozony tylko jeden kabel ; nie dotyczy to kabli
jednozylowych tworzacych uktad wielofazowy . Przepusty kablowe nalezy wykonywaé z rur
polietylenowych wysokiej gestosci PCV o $rednicy o 110/94 - 250 mm dla kabli do 1 kV o
przekroju 120 mm? . Stosowane oslony winny spelia¢ kryteria wytrzymatosciowe okreslone
normami i przepisami .

W przypadku montazu oston rurowych na istniejacych kablach nalezy zastosowaé ostony
dwudzielne spetniajace warunki j. w. .

Glebokos$¢ umieszczenia przepustow kablowych w gruncie , mierzona od powierzchni terenu do
gbérnej powierzchni rury , powinna wynosi¢ co najmniej 70 cm — w terenie bez nawierzchni 1 100
cm od nawierzchni drogi przeznaczonej do ruchu kotowego jezeli inaczej nie zazada Wiasciciel
drogi .

Miejsca wprowadzenia kabli do rur powinny by¢ uszczelnione nasmotowanymi szmatami ,
sznurami lub putkami , uniemozliwiajacymi przedostawanie si¢ do ich wnetrza wody 1 przed ich
zamuleniem .

6. Kontrola jakoSci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot .

Ogodlne zasady kontroli robot podano w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania Ogélne” pkt. 6 .

Celem kontroli powinno by¢ stwierdzenie osiagnigtej jakosci robot.

Wykonawca ma obowiazek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wykazania
nadzorowi zamawiajacemu zgodnosci dostarczonych materiatow i zrealizowanych robot zgodnych
z Dokumentacja techniczna oraz wymaganiami ST.

Roboty wykonawcze winny by¢ wykonywane pod nadzorem Uzytkownika — recznie.

6.2. Zakres badan .

W celu sprawdzenia prawidlowosci wykonanych rur ochronnych nalezy przeprowadzi¢ badania
przy odbiorach technicznych :

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja Projektowa ,

- badania wykopow otwartych,

- sprawdzenie materiatéw na zgodno$¢ z normami , atestami 1 warunkami ST,

- sprawdzenie podtoza,

- sprawdzenie ulozenia rur ochronnych,

- sprawdzenie warstwy ochronnej zasypu,

7. Obmiar robot .

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot .

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania Ogo6lne” pkt. 7 .
7.2. Jednostka obmiarowa .
Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej i odebranej rury ochronnej .
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8. Odbior robot .
8.1. Ogolne zasady odbioru robot .

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania Ogolne” pkt. § .
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa , ST i wymaganiami Inzyniera/
Kierownika projektu , jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty

wyniki pozytywne .

9. Podstawa platnosci .
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci .

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania Ogdlne”

pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej .

Cena 1 m wykonanego i odebranego zabezpieczenia rura ochronna obejmuje :
- dostawe materiatow

- wykonanie rob6t przygotowawczych

- wykonanie wykopu w gruncie wraz z umocnieniem $cian wykopu

- przygotowanie podtoza

- ulozenie rur ochronnych,

- zasypanie wykopu wraz z jego zaggszczeniem

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

- pomiary i badania

10. Przepisy zwigzane.

10.1. Normy .

PN-68/E-01002
PN-76/E-05125

PN-74/E-06401
PN-76/E-90250

PN-76/E-90251

PN-76/E-90300

PN-76/E-90301
PN-76/E-90304
PN-76/E-90306

PN-65/B-14503
PN-80/C-89205
PN-b0/H-74219
BN-64/6791-02
BN-72/8932-01
BN-68/6353-03
BN-87/6774-04

Przewody elektryczne . Nazwy i okre$lenia .
Elektroenergetyczne 1 sygnalizacyjne linie kablowe
budowa .

Elektroenergetyczne linie kablowe Osprzet do kabli o napigciu
znamionowanym do 60 kV . Ogélne wymagania i badania .

Kable elektroenergetyczne o izolacji 1 powloce metalowej na napigcie
znamionowane nie przekraczajace 23/40 kV .

Kable elektroenergetyczne o izolacji papierowej i powtoce metalowej . Kable
o powltoce otowianej na napigcie znamionowane nie przekraczajace 23/40
kV.

Kable elektroenergetyczne 1 sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych , na napigcie znamionowane nie przekraczajace 18/30 kV .
Ogdlne wymagania i badania .

Kable elektroenergetyczne o izolacji tworzyw termoplastycznych o powloce
polwinitowej na napigcie znamionowane 0,6/1 kV .

Kable sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce
polwinitowej na napigcie znamionowane 0,6/1 kV .

Kable elektroenergetyczne o izolacji polietylenowej , na napigcie
znamionowane powyzej 3,6/6 kV .

Zaprawy budowlane cementowo — wapienne .

Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu .

Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego zastosowania .

Cegla budowlana petna

Budowle drogowe i kolejowe . Roboty ziemne .

Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu .
Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych . Piasek .

Projektowanie 1
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BN-71/8976/31 Odlegtosci poziome gazociagdw wysokiego cisnienia od obiektow

terenowych .
BN-73/3725-16 Znakowanie kabli , przewodoéw , zyt (analogia) .
BN-74/3233-17 Stupki oznaczeniowe 1 0znaczeniowo — pomiarowe .
E-16 Zalewy kablowe .

10.2. Inne dokumenty .

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych . PBUE wyd. 1980 r.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa 1 Przemystu Materialbw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwie 1 higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano — montazowych i
rozbidrkowych . Dz. U. Nr 13 z dnia 10.04.1972 r.

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. w sprawie warunkow technicznych , jakim
powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwpozarowej Dz. U.
Nr 81 z dnia 26.11.1990 .

Zarzadzenia nr 29 Ministra Gornictwa 1 Energetyki z dnia 17 lipca 1974 r. w sprawie doboru
przewoddow 1 kabli elektroenergetycznych do obciazen pradem elektrycznym .

Ustawa o drogach publicznych z dnia 21.03.1985 r. Dz. U. Nr 14 z dnia 15.04. 1985 .

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D.02.01.01.
CPV 45111
WYKONANIE WYKOPOW
D. 02.00.00 ROBOTY ZIEMNE
D. 02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW

1. Wstep .

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania

1 odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem wykopow dla zadania:

Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck

od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00

uszkodzonej w wyniku intensywnych opadéw deszczu.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot wymienionych w p. 1.1. zgodnie z zakresem okreslonym w ST. D.00.00.00 .

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng .

Ustalenia zawarte z niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy:

koryto pod jezdni¢ na poszerzeniach, pod zjazdy zgodnie dokumentacja techniczna

i przedmiarami robét.

14. Okreslenia podstawowe .

1.4.1. Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych
odpadow przemystowych spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia .

1.4.2. Wysoko$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu — roznica rzednej terenu i1 rzednej robot
ziemnych , wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu .

1.4.3. Wykop Sredni — wykop , ktérego gltebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m..

1.4.4. Wykop wysoki — wykop , ktorego glebokos¢ jest wigksza niz3 m .

1.4.5. Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw potozone poza pasem robot
ziemnych jednak w obrgbie pasa robdt drogowych .

1.4.6. Odklad — miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow , a nie wykorzystanych do budowy nasypow .
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Pozostate okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z normami , wytycznymi i
okresleniami podanymi w ST D. 00.00.00 — ,,Wymagania Ogdlne” .

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot .
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania Ogdlne”

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot i ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa , ST 1 poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

2. Materialy .

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawceg wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow .

Grunty 1 materiaty nie przydatne do budowy nasypoéw powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce
na odktad . Zapewnienie terenow na odktad nalezy do obowiazkow Zamawiajacego, o ile nie
okreslono tego inaczej w Kontrakcie . Inzynier/ kierownik projektu moze nakaza¢ pozostawienie na
placu budowy gruntéw, ktorych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia
lub nadmiernej wilgotnosci .

3. Sprzet.

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu , ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu zarowno w miejscu jego naturalnego zalegania jak
tez w czasie odspajania i transportu .

Przy mechanicznym wykonaniu rob6t Wykonawca powinien dysponowaé nastepujacym
sprawnym technicznie sprzgtem :

3.1. Sprzet do odspajania gruntow:

— spycharki, rowniarki i koparki lub inny sprzet
zaakceptowany przez Inzyniera/ kierownika projektu .
3.2. Dobér sprzetu budowlanego pod wzgledem typu 1 jako$ci winien by¢ zgodny z
opracowywanym przez Wykonawce PZJ i zaakceptowany przez Inzyniera / kierownika
projektu.

4. Transport.

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu , jago objetych , technologii odspajania i1 zaladunku oraz od odleglo$ci transportu .
Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu
stosowanego do wbudowania gruntu .

Sprzet do transportu — samochody wywrotki od 5 — 15 ton.

Transport na odlegto$¢ do 5 km.

Transport na odlegto$¢ do 100 m — spycharka , rowniarka samobiezna .
Inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera / Kierownika projektu .

5. Wykonanie robot .
5.1. Zasada prowadzenia robét .

Przed przystapieniem do robot ziemnych Wykonawca powinien sprawdzi¢ prawidtowos¢
wykonania robdt pomiarowych i przygotowawczych .

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/ Kierownikowi projektu do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robo6t uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty ziemne .

Wykopy nalezy wykonywac z zachowaniem szczegdlnej ostroznos$ci w miejscach wystgpowania
uzbrojenia podziemnego.
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Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie
prowadzenia robot , a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztalttowania skarp
wykopu, ich podcigcia lub innych odstgpstw od Dokumentacji Projektowej obciaza Wykonawce
robot ziemnych .

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypoéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w
nasyp lub przewiezione na odktad. O ile Inzynier/Kierownik projektu dopusci czasowe sktadanie
gruntéw nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem .

5.2. Ruch budowlany .

Nie nalezy dopuszczaé¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy (naktadu)
powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m .

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie

ruch maszyn wykonujacych t¢ czynnos¢ budowlana . Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch
pojazdéw , ktory nie spowoduje uszkodzen powierzchni korpusu .

6. Kontrola jakosci robot .

Kontrola jakosci robot powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z zasadami og6élnymi podanymi w ST
D. 00.00.00 — ,,Wymagania Og6lne” .

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowe;j .

W czasie kontroli szczegdlna uwage nalezy zwrdci¢ na :

- odspajanie gruntdow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci

- zapewnienie stateczno$ci skarp

- odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robdt 1 po ich zakonczeniu

- doktadnos¢ wykonania wykopow

7. Obmiar robot .

Jednostka obmiaru objetosci wykopow jest metr szeScienny [m?] .
8. Odbior robot .

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa , jezeli wszystkie
wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty si¢ zgodne z wymaganiami .

W przypadku gdyby wykonanie cho¢ jednego elementu robdt ziemnych okazato si¢ niezgodne z
wymaganiami , roboty ziemne uznaje si¢ za niezgodne z Dokumentacja Projektowa . W tym
przypadku Wykonawca robot zobowiazany jest doprowadzi¢ roboty do zgodno$ci z wymaganiami 1
przedstawi¢ je do ponownego odbioru . Dodatkowe roboty w opisanej wyzej sytuacji nie podlegaja
zaptacie .

9. Podstawa platnosci .

Platno$¢ za metr szeScienny [m*] wykonanych wykopoéw zgodnie z dokonanym obmiarem 1

odbiorem oraz po sprawdzeniu jako$ci robot wg zasad okreslonych w ST D. 00.00.00 —

»Wymagania Ogblne” .

Cena obejmuje :

- prace pomiarowe

- wykonanie wykopu z transportem zbednego urobku na odlegtos¢ 5 km

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych

- rozplantowanie urobku na odktadzie z nadaniem odpowiedniej formy zgodnie z Dokumentacja
Projektowa lub wskazaniem Inzyniera/Kierownika projektu.

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonania
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- rekultywacjg terenu
10.Przepisy zwigzane .

10.1. Normy :

1. PN-86/B-02480 ,,Grunty budowlane . Okre$lenia . Symbole . Podziatl i opis gruntow”.

2. PN-81/B-04452  ,,Grunty budowlane . Badania polowe”.

3. PN-88/B-04481 ,,Grunty budowlane . Badania probek gruntow™ .

4. PN-60/B-04493 ,,Grunty budowlane . Oznaczenia kapilarnosci” .

5. PN-68/B-06050 ,,Grunty zimne budowlane . Wymagania w zakresie wykonywania i badania
przy odbiorze™ .

6. BN-72/8932-01  ,.Budowlane drogowe i kolejowe . Roboty ziemne” .

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D.02.00.00.
D.02.03.01.
CPV 45111
ROBOTY ZIEMNE
WYKONANIE NASYPOW
D. 02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

1. Wstep.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej .

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt ziemnych zwiazanych z wykonaniem nasypow dla zadania:
Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck
od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00
uszkodzonej w wyniku intensywnych opadéw deszczu.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej .
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot wymienionych w p. 1.1. zgodnie z zakresem okreslonym w SST D.00.00.00.
1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng .
Ustalenia zawarte z niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robo6t ziemnych w czasie budowy
i obejmuja wykonanie nasypow dla zakresu robdt zwigzanych z budow3 jezdni zgodnie
z dokumentacja techniczng i przedmiarami robét.
1.4. OkreSlenia podstawowe .
1.4.1. Nasyp niski — nasyp, ktorego wysokos$¢ jest mniejszaniz 1 m .
1.4.2. Nasyp Sredni — nasyp, ktérego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.3. Nasyp wysoki — nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m .
1.4.4. Wykop niski — wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m .
1.4.5. Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypoéw , potozone poza pasem robot
drogowych .
Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi
normami , wytycznymi i okresleniami podanymi w ST D.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne” .
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot .
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot i ich zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowa ST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu . Ogolne wymagania dotyczace robot
podano w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania Ogolne” .

2. Materialy .
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2.1. Ustalenia ogolne .

Roboty ziemne przy realizacji przebudowy drogi sa robotami korytowymi 1 nasypowymi

na odcinku od km 0 + 000,00 do km 0 + 185,00.

Grunty 1 materiaty dopuszczone do budowy nasypdéw powinny spetnia¢ wymagania okreslone

w PN — S 02205.

Do nasypu uzy¢ grunt niewysadzinowy z koryta poczatkowego odcinka .

Wskazane jest uzycie do budowania nasypow gruntdw o wskazniku réznoziarnistosci U>3.

Gorne warstwy nasypow o grubosci co najmniej 0,5 m 1 grunt na wymiang, nalezy budowac

z gruntow niewysadzinowych (pospotka ) o wskazniku réznoziarnistosci U>5 i wodoprzepuszcza-

Inosci >8 m/s grunt z dokopu 1 miejsce z dokopu wybiera wykonawca i przedktada do akceptacji

inzyniera/ kierownika kontraktu.

Akceptacja nastgpuje na biezaco, w czasie trwania robdt ziemnych , na podstawie przedktadanych

przez Wykonawcg wynikow badan laboratoryjnych .

Woda do korygowania wilgotno$ci przy zaggszczeniu nasypoéw winna by¢ czysta pobrana z sieci

miejskiej lub po zbadaniu przydatnosci z innych zrodet .

3. Sprzet.

Przy mechanicznym wykonaniu rob6t Wykonawca powinien dysponowac nast¢pujacym, sprawnym

technicznie sprzgtem :

3.1. Do odspajania gruntow — spycharki i koparki lub inny sprzet zaakceptowany przez
Inzyniera /Kierownika projektu.

3.2. Do formowania nasypow — spycharki i rowniarki samobiezne lub inny sprz¢t zaakceptowany
przez Inzyniera /Kierownika projektu.

3.3. Do zageszczania nasypow — male walce wibracyjne, plyta wibracyjna lub inny sprzet
zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu .

3.4. Transport wody — beczkowozy .

3.5. Dobér sprzetu budowlanego pod wzgledem typu i jakosci winien by¢ zgodny z opracowanym
przez Wykonawcg PZJ 1 zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu .

4. Transport.

Sprzet do transportu — samochody wywrotki o duzej fadownosci od 5-15 ton..

Do odlegtosci transportu 100 m — spycharka i rowniarka . Inny sprzet zaakceptowany przez
Inzyniera /Kierownika projektu.

5. Wykonanie robot .

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robot uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty ziemne .
5.1. Dokop .

5.1.1. Miejsce wykopu .

Miejsce dokopu bedzie wskazane przez Inzyniera/Kierownika projektu . Jezeli miejsce to zostato
wybrane przez Wykonawce , musi by¢ ono zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu .
5.1.2. Zasady prowadzenia robét w dokopie .

Pozyskiwanie gruntu z dokopu moze rozpoczac¢ si¢ dopiero po pobraniu probek i zbadaniu
przydatnosci zalegajacego gruntu do budowy nasypoéw oraz po wydaniu zgody na piSmie przez
Inzyniera /Kierownika projektu. Glebokos$¢ na jaka nalezy oceni¢ przydatno$¢ gruntu powinna by¢
dostosowana do zakresu prac .

Dno wykopu nalezy wykona¢ ze spadkiem od 2 do 3 % w kierunku mozliwego sptywu wody .

5.2. Wykonanie wykopow .

5.2.1. Przygotowanie podloza w obrebie podstawy nasypu .

Przed przystapieniem do budowy nasypu nalezy w obrebie jego podstawy zakonczy¢ roboty
przygotowawcze , okreslone w ST D.00.00.00 ,, Roboty przygotowawcze” .

5.2.2. Zgeszczenie gruntéw podlozu nasypow .

Wykonawca powinien skontrolowa¢ wskaznik zaggszczenia gruntow rodzimych, zalegajacych w
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gornej strefie podioza nasypu, do gltebokosci 0,5 m od powierzchni terenu . Jezeli warto$¢
wskaznika zaggszczenia jest mniejsza niz okreslona w tablicy 5 , Wykonawca powinien dogesci¢
podtoze tak aby powyzsze wymaganie zostato spetnione .

5.2.3. Zasady wykonania nasypow .

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego,
ktore pokazano w Dokumentacji Projektowej, z uwzglednieniem ewentualnych zmian
wprowadzonych zawczasu przez Inzyniera/Kierownika projektu .

W celu zapewnienia statecznos$ci nasypu 1 jego rownomiernego osiadania nalezy przestrzegac
nastgpujacych zasad :

* nasyp nalezy formowac na starannie przygotowanym i zagegszczonym podtozu . Nasyp
stanowiacy poszerzenie istniejacego korpusu drogowego formowac na podtozu po
uprzednim starannym wykonaniu schodkowania istniejacej skarpy korpusu drogowego .

* nasypy wykonywa¢ metoda warstwowa z gruntow przydatnych do budowy nasypow .
Nasypy powinny by¢ wznoszone rOwnomiernie na calej szerokosci

* grubo$¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od
rodzaju gruntu i sprz¢tu uzywanego do zaggszczania

* przystapienie do uktadania kolejnej warstwy nasypu moze nastapi¢ dopiero po stwierdzeniu
prawidtowego wykonania poprzedniej .

* grunty o r6znych wlasciwosciach nalezy uktada¢ w oddzielnych warstwach o jednakowe;j
grubos$ci na calej szerokosci nasypu . Grunty spoiste nalezy wbudowac¢ w dolne, a grunty
niespoiste w gorne warstwy nasypu .

* gorne warstwy nasypu, o grubosci co najmniej 0,5 m nalezy wykonaé z gruntow
niewysadzinowych, o wskazniku wodoprzepuszczalnos$ci ,,k” nie mniejszym od 8 m/24 h

* grunt przewieziony w miejsce wbudowania musi by¢ bezzwtocznie wbudowany w nasyp .

5.2.4. Zageszczenie gruntu .

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zaggszczona z
zastosowaniem sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystgpujacych warunkow .
Roztozone warstwy gruntu nalezy zageszcza¢ od krawedzi nasypu w kierunku jego osi

Grubo$¢ warstwy poddanej zaggszczanej powinna by¢ ustalona z uwzglednieniem wspodtczynnika
spulchniania gruntu oraz zatozonej grubosci warstwy po osiagnigcia wymaganego zaggszczenia .
Wilgotnos$¢ gruntu w czasie zaggszczenia powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej, z tolerancja
+20 % jej wartosci .

W zalezno$ci od uziarnienia stosowanych materialdéw zaggszczenie warstwy nalezy okresla¢ za
pomoca oznaczenia wskaznika zaggszczenia lub pordwnania pierwotnego i wtornego modutu
odksztatcenia .

Wskaznik zageszczenia gruntdéw w nasypach, okreslonych wedtug normy BN-77/8931-12 ,
powinien w catej szerokos$ci korpusu spetnia¢ wymagania podane w tablicy 6 .

5.2.5. Dokladno$¢ wykonywania nasypow .

Odchylenie sytuacyjne osi korpusu ziemnego w nasypie od osi projektowanej nie moze by¢ wigksze
niz 10 cm . Réznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robot ziemnych nie moze przekraczaé
+1i-3cm.

Szeroko$¢ nasypu nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz 10 cm, a krawedzie
korony nie powinny mie¢ wyraznych zataman .

Pochylenie skarp nasypu nie moze r6zni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10 % jego wartosci .
5.2.6. Wykonywanie nasypoéw w nie korzystnych warunkach atmosferycznych .
Wykonawstwo w okresach deszczowych :

Nie dopuszcza si¢ do wbudowania grunty o wilgotno$ci naturalnej wigkszej lub rownej 1,25
wilgotnosci optymalne;j .

W przypadku wykonywania nasypu, ktérego wysokos$¢ ponad gruntem nawilgoconym przekracza 3
m , mozna uktada¢ nastepne warstwy pod warunkiem przedzielenia gruntu nawilgoconego warstwa
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piasku o grubosci 15 cm .
Dla whasciwego zabezpieczenia nasypu przed zawilgoceniem, poszczegolne warstwy oraz
zakonczona powierzchnia gérna powinny by¢ rowne i posiada¢ wyksztatcone spadki poprzeczne
dla odprowadzenia wod .
W okresach deszczowych nie nalezy pozostawia¢ do nastgpnego dnia nie zaggszczonej warstwy
gruntu .
Wykonawstwo w okresach mrozow :
Nie dopuszcza si¢ budowy nasypdéw w temperaturach uniemozliwiajacych osiagnigcie stabilnego
wskaznika zaggszczenia .
Nie dopuszcza si¢ wbudowywania w nasyp gruntdw spoistych zamarznigtych lub gruntéw 1 innych
materiatéw odpadowych przemieszanych ze $niegiem lub lodem . W czasie opadow $niegu nalezy
przerwa¢ wykonanie nasypow a przed ponownym wznowieniem pra , $nieg z bryly nasypu nalezy
usunac .
Jesli w nasypie zamarzta warstwa gruntu nie zaggszczonego, to nie nalezy jej zaggszczac¢ przed
rozmarznigciem ani uktada¢ kolejnych warstw gruntu .
6. Kontrola jakosci robot .
Kontrola jakos$ci powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z zasadami ogélnymi podanymi w ST
D.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne” .
6.1. Sprowadzanie jakosci wykonania ukopu i dokopu .
W czasie kontroli nalezy zwrdci¢ szczegdlna uwage na sprawdzenie :

* zgodnosci rodzaju gruntu z okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;j

* zachowania ksztaltu zboczy , zapewniajacych ich statecznos$¢

* odwodnienia

* zagospodarowania (rekultywacji ) terenu po zakonczeniu eksploatacji dokopu
6.2. Sprawdzenie jakoSci wykonania nasypow .
Sprawdzenie jakos$ci wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami
okreslonymi w p.2., 3. oraz 5.2. niniejszej specyfikacji i w Dokumentacji Projektowej . Szczeg6lna
uwage nalezy zwroci¢ na :

» sprawdzenie wykonania schodkowania istniejacej skarpy w miejscach poszerzenia korpusu

drogi

* Dbadania przydatno$ci gruntéw do budowy nasypow

* Dbadania prawidtowos$ci wykonania poszczegolnych warstw nasypu

* badania zaggszczenia nasypu

* pomiary ksztattu nasypu
6.2.1. Badania przydatnosci gruntow do budowy nasypow .
Badania przydatnos$ci gruntow do budowy nasypéw powinny by¢ przeprowadzane na probkach
pobranych z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus, pochodzacej z nowego zrddla,
jednak nie rzadziej niz jeden raz na 3000 m? .
W kazdym badaniu nalezy okresli¢ nastgpujace wtasciwosci :

» skfad granulometryczny , wg PN-88/B-04481

* zawarto$¢ czesci ograniczajacych , wg PN-88/B-04481

* wilgotno$¢ naturalna, wg PN-88/B-04481

* wilgotno$¢ optymalna i maksymalna ggsto$¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-

88/B-04481

e granicg ptynnosci, wg PN-88/B-04481

» kapilarno$¢ bierna, wg PN-60/B-04493
6.2.2. Badania kontrolne prawidlowos$ci wykonania poszczegolnych warstw nasypu .
Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczegélnych warstw nasypu polegaja na
sprawdzeniu :
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» prawidlowos$ci rozmieszczenia gruntow o roznych wlasciwosciach w nasypie

* odwodnienia kazdej warstwy

» grubosci kazdej warstwy 1 jej wilgotnosci przy zageszczeniu, badania nalezy przeprowadzic¢

nie rzadziej niz jeden raz 500 m? warstwy .

6.2.3. Sprawdzenie zaggszczenia nasypu oraz podloza nasypu .
Sprawdzenie zaggszczenia nasypu oraz podtoza nasypu polega na skontrolowaniu zgodnosci
warto$ci wskaznika zageszczenia Is lub stosunku modutow odksztalcenia z wartosciami
okreslonymi w p. 5.2.1.1p.5.2.4.
Do biezacej kontroli zaggszczenia dopuszcza si¢ aparaty izotopowe .
Oznaczenia wskaznika zageszczenia Is powinno by¢ przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-
12, a oznaczenie moduldéw odksztatcenia wedlug normy BN-64/8931-02
Zageszczenie nalezy kontrolowaé nie rzadziej niz :

* jeden raz w trzech punktach na 500 m? warstwy w przypadku okreslenia wartos$ci Is

* jeden raz w trzech punktach na 1000 m? warstwy w przypadku okreslenia pierwotnego i

wtornego modutu odksztatcenia

Wyniki kontroli zaggszczenia robot Wykonawca powinien wpisywac¢ do dokumentow kontrolnych .
Prawidlowos¢ zageszczenia konkretnej warstwy nasypu lub podtoza pod nasypem powinna by¢
potwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. wpisem w Dzienniku Budowy .
6.2.4. Pomiar ksztaltu nasypu .
Pomiary ksztaltu nasypu obejmuja kontrolg :

e prawidlowos¢ wykonania skarp

* szerokos$ci korony korpusu
Sprawdzenie prawidlowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami
dotyczacymi pochylen i doktadno$ci wykonania skarp , okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;j
oraz w p. 5.2.5.
Sprawdzenie szerokos$ci korony korpusu polega na poréwnaniu szeroko$ci korony korpusu na
poziomie wykonywanej warstwy gruntu z szerokoscia wynikajaca z wymiaréw geometrycznych
korpusu , okreslonych w Dokumentacji Projektowe; .
7. Obmiar robot.
7.1. Dokop .

Jednostka obmiaru obj¢tosci okopow jest metr szeScienny [m?] jako réznica ogdlne;j
objetosci nasypdw 1 ogolnej objetosci wykopow z uwzglednieniem spulchnienia gruntu tj.
zageszezenia gruntu w stanie rodzimym 1 w nasypie .

7.2. Nasyp .

Jednostka obmiaru obj¢tosci nasypu jest metr szeScienny [m?] na podstawie obliczen z przekrojow
poprzecznych.

8. Odbior robot .

Roboty objete ST odbiera Inzynier/Kierownik projektu na podstawie wykonanych szkicow
dziennikéw pomiarowych i protokotéw wg zasad okreslonych w ST D.00.00.00. ,,Wymagania
Ogo6lne” .

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier/Kierownik projektu ustali zakres wykonania robot
poprawkowych . Roboty poprawkowe wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z
Inzynierem/Kierownikiem projektu .

9. Podstawa platnosci .

Platno$¢ za metr szeScienny [m*] wykonanych nasypdw oraz okopow zgodnie z dokonanym
obmiarem i odbiorem oraz oceng jakosci robot w oparciu o wyniki pomiaréw i badan
laboratoryjnych :

Cena obejmuje :

* prace pomiarowe
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* wykonanie dokopu w gruncie IV kat.
* transport urobku dokopu na miejsce wbudowania w nasypie
* wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp
* zageszczenia zgodnie z wymogami Dokumentacji Projektowej 1 Specyfikacji Techniczne;j
* profilowanie powierzchni nasypu , rowow i skarp z nadaniem im spadkow i pochylen
zgodnych z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczna
* wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu
* odwoz gruntu nieprzydatnego do budowy nasypow na odktad na odl. 5 km
* rekultywacje dokopu i terenu przylegtego do drogi
* odwodnienie terenu robot
* przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych , dotyczacych w
szczegoOlnosci wiasciwosci wbudowanych gruntow , wskaznika zageszczenia
poszczegolnych warstw nasypu i no$no$ci gornej warstwy
10. Przepisy zwigzane :
10.1. Normy :
1. PN-86/N-02480  Grunty budowlane . Okre$lenia . Symbole . Podziatl i opis gruntow .
2. PN-81/B-04452  Grunty budowlane . Badania polowe .
3. PN-88/B-04481  Grunty budowlane . Badania probek gruntow .
4. PN-60/B-04493  Grunty budowlane . Oznaczenia kapilarnosci biernej . Roboty ziemne
budowlane . Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze .
5. PN-69/B-06050  Roboty ziemne budowlane . Wymagania w zakresie wykonywania i badani
przy odbiorze .
6. BN-72/8932-01  Budowle drogowe i kolejowe . Roboty ziemne .
7. BN-64/8931-02  Drogi samochodowe . Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni i
podioza przez obciazenie ptyta .
8. BN-75/8931-03  Drogi samochodowe . Pobieranie probek gruntoéw do celow drogowych i
lotniskowych .
9. BN-70/8931-05  Drogi samochodowe . Oznaczenie wskaznika no$no$ci gruntu jako podtoza
nawierzchni podatnych .
10. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe . Oznaczenie wskaznika zggszczenia gruntu .
11. BN-76/8931-03 Badania hydrologiczne . Obliczanie wspdiczynnika filtracji gruntow sypkich
gruntdéw na podstawie uziarnienia i porowatosci .

10.2. Inne dokumenty .
Wykonanie 1 odbiér robot ziemnych dla drég szybkiego ruchu, Instytut Badawczy Drog i Mostow,
Warszawa, 1978 .

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D.04.01.01.
CPV 45233

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA
D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. Wstep .

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej .
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza dla realizacji zadania:
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Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck
od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00
uszkodzonej w wyniku intensywnych opadow deszczu.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej .
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w p.p. 1.1., zgodnie z zakresem okre§lonym w ST D.00.00.00 .

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng .

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwiazanych z wykonaniem:

- profilowanie i zageszczenie koryta pod jezdni¢ na poszerzeniach i na zjazdach na posesje
zgodnie z dokumentacja techniczng i przedmiarami robot.

14. OKkreslenia podstawowe .
1.4.1. Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu ,

okreslona wg wzoru : Pd

Is = -------
Pds

gdzie :
Pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu [Mg/m?]
Pds — maksymalna ggsto$¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnos$ci

optymalnej , okreslona w normalnej probie Proctora , zgodnie z PN-88/B-04481 stuzaca do oceny
zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych ,badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [Mg/m?] .
1.4.2. Wskaznik réznoziarnistosci — wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczenie gruntow

niespoistych okreslona wg wzoru : d 60
U= e
d10
gdzie :
d 60 - $rednica oczek sita , przez ktore przechodzi 60% gruntu ; [mm]
d10- srednica oczek sita , przez ktore przechodzi 10% grunty ; [mm]

Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami ,

wytycznymi 1 okresleniami podanymi w ST D.00.00.00 0 ,,Wymagani Og6lne”

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot .

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania Ogdlne” .Wykonawca

jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa , ST i

poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu

2. Materialy .

Nie wystepuja .

3. Sprzgt.

3.1. Przy wykonaniu rob6t Wykonawca powinien dysponowac nastgpujacym, sprawnym
technicznie sprzgtem :

Do profilowania podtoza :

- sprzet reczny

- koparki z czerpakami profilowymi ( przy wykonywaniu waskich koryt)

- koparki podsigbierne o pojemnosci tyzki 0,40 m?

- spycharki 75 KM

- rowniarka samojezdna

Sprzet zageszczajacy dynamiczny :

- ubijak szybko uderzajacy

- maty walec wibracyjny

- ptyta wibracyjna

- walce statyczne
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Sprzet uzupehiajacy reczny .

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu podtoza.
4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00. ,, Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transportmaterialow.

Wymagania dotyczace transportu materiatéw podano w ST D.04.02.01. pkt 4.

Transport ziemi uprzednio odspojonej - zmagazynowanej na miejscu na odlegtos¢ 1,5 km
Samochodami samowytadowczymi 5-10 ton.

5. Wykonanie robot .

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogo6lne zasady wykonania robot podano W ST D.00.00.00. ,, Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podtoza
przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

Weczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i1 zaggszczania podtoza , jest
mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera/Kierownika projektu, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢
ruch budowlany , niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie 1 profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi 1 w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Rozmieszczenie palikow powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia
robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10.0 metrow.

Koryto moze by¢ wykonywane rgcznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie.

Sposdéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Rodzaj sprzetu , a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sa roboty 1 do trudnosci jego odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce
wskazane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Profilowanie i zaggszczanie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okre§lonymi w pkt 5.4.
54. Profilowanie i zageszczenie podloza .

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania profilowania i zaggszczania podtoza dopiero po
zakonczeniu i odebraniu rob6t ziemnych oraz wszystkich robot zwiagzanych z wykonaniem
elementow odwodnienia .

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza , ktore ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢ , czy istniejace
rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza . zaleca
si¢ aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane
rzedne podioza .

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego doggszczania . Jakiekolwiek
nieréwnosci powstale przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w sposob
zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu .

Zageszcezenie podtoza nalezy kontrolowa¢ wg normalnej proby Proctora , przeprowadzonej zgodnie
z PN-88/B-04481 (met. I lub I1). Wskaznik zaggszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z BN77/8931-12 .
Wilgotno$¢ gruntu podtoza przy zaggszczeniu nie powinna rozni¢ si¢ od wilgotnosci optymalnej o
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wigcej niz 20% jej wartosci .

Jezeli wyprofilowane 1 zaggszczone podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu , to przed
przystapieniem do uktadania podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia .
Po osuszeniu podioza Inzynier/Kierownik projektu oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie
niezbgdnych napraw . Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy , to
dodatkowe naprawy wykona on na wtasny koszt .

5.5. Wymagania dotyczace zageszczenia .

Minimalna warto$¢ wskaznik zageszczenia (Is) w wykopach 1 miejscach zerowych robot ziemnych :
- gobrna warstwa o gr. 20 cm Is=1.03

- na glebokosci od 20 o 50 cm od powierzchni korony

robdt ziemnych Is=1.00

Jezeli warto§¢ wskaznika zaggszczenia nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie zaggszczenie
gruntéw rodzimych , to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza , umozliwiajacego
uzyskanie wymaganych warto$ci wskaznika zaggszczenia . Mozliwe do zastosowania $rodki
proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi /Kierownikowi projektu.

6. Kontrola jakosci robot .

6.1. Badania i pomiary wykonanego koryta i podtoza .

6.1.1. Zageszczenia podloza .

Do odbioru zaggszczenia podtoza Wykonawca przygotuje 1 przedstawi tabelaryczne zestawienie
wynikow badan wskaznika zaggszczenia , wraz z warto$ciami srednimi dla calego odbieranego
odcinka , wykonane na podstawie biezacej kontroli zaggszczenia .

Na podstawie zestawienia nalezy obliczy¢ procent wynikéw badan w granicach dopuszczalnych ,
tzn. gdy wskaznik zageszczenia jest mniejszy od wymaganego i ewentualnie okresli¢ potracenia za
niewlasciwe zaggszczenie .

6.2. Cechy geometryczne .

6.2.1. Rownos¢ .

Nieréwnosci profilowanego 1 zageszczonego podtoza nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata co 20 metrow
w kierunku podtuznym . Nieréwnos$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ fata co najmniej 1 razy na 500 m .
Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 2 cm .

6.2.2. Spadki poprzeczne .

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 2 lub 1 metrowej faty i poziomicy co najmniej 10
razy na 500 m i dodatkowo we wszystkich punktach gtownych tukéw poziomych : na poczatku , w
srodku 1 koncu kazdego tuku kotowego .

Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja +0,5%

6.2.3. Glebokos¢ koryta i rzedne dna .

Glegbokos¢ koryta i1 rzedne nalezy sprawdzi¢ co 100 m na krawgdziach koryta .

Réznice pomigdzy rzednymi zamierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 i —2 cm.
6.2.4. Uksztaltowanie koryta .

Uksztattowanie koryta nalezy sprawdza¢ w punktach gtownych trasy i w innych dodatkowych
punktach , rozmieszczonych nie rzadziej niz co 50 cm .

Os$ koryta w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 5 cm .
6.2.5. Szerokos¢ korony .

Szerokos¢ korony nalezy sprawdzi¢ co najmniej 10 razy na 500 m .

Szeroko$¢ korony nie moze si¢ r6zni¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz +10 cmi—5 cm .
Zasady postepowania z odcinkami o niewtasciwych cechach geometrycznych .

Wszystkie powierzchnie , ktore wskazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.2. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gitgbokosci co najmniej 10 cm
wyrownanie i powtornie zaggszcezone . Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonane;j
warstwy jest niedopuszczalne .

7. Obmiar robot .
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Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy ( m ?) wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza .

8. Odbior robot .

Roboty wymienione w specyfikacji podlegaja zasadom odbioru rob6t zanikajacych . Wykonawca
zglasza Inzynierowi/Kierownikowi projektu do odbioru zakonczony odcinek koryta
(wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza) .

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezacej kontroli robot .

W przypadku usterek Inzynier/Kierownik projektu ustali zakres wykonania robo6t poprawkowych ,
zakres 1 wielko$¢ potracen za obnizona jako$¢ lub poleci powtorzenie robot wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji .

9. Podstawa platnosci.

Placi sig¢ za metr kwadratowy [m?] wykonanego koryta .

Cena jednostkowa wykonanego obejmuje :

- prace pomiarowe

- rgezne odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem

- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na nasyp
odlegtos¢ 1,0 km.

- profilowanie dna koryta i poboczy

- zagegszczenie

- utrzymanie koryta lub podtoza

- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.
10. Przepisy zwigzane .

10.1. Normy

1. PN-87/S-02201  ,,Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy 1 okreslenia”.
2. PN-88/B-04481 ,,Grunty budowlane. Badania prébek gruntu” .

3. BN-64/8931-02 ,,Drogi samochodowe. Oznaczenia modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta” .

4. BN-75/8931-03  ,,Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celoéw drogowych i
lotniskowych”.

5. BN-68/8931-04 ,,Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni plonografem i fata”.

6. BN-77/8931-05 ,,Oznaczenie wskazn. no$nosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych™.
7. BN-77/8931-12  ,Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu”.

10.2. Inne dokumenty:

Instrukcja badan podioza gruntowego budowli drogowych i mostowych GDDDP warszawa 1998 f
Wytyczne wzmocnienia podtoza gruntowego w budownictwie drogowym IBDiM Warszawa 2002 .
Ogodlne specyfikacje techniczne GDDP Warszawa 1998 r.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D.04.02.01.
CPV 45233
WARSTWY ODSACZAJACE I ODCINAJACE
D. 04.02.01 WARSTWY ODSACZAJACE I ODCINAJACE

1. Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej .

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z wykonaniem warstw odsaczajacych w korycie dla realizacji zadania :

Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck
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od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00
uszkodzonej w wyniku intensywnych opadow deszczu.
1.2. Zakres robot objetych ST .
Specyfikacja Techniczna ( ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z

wykonaniem warstwy odsaczajacej z kruszywa naturalnego - piasku gr. 15 cm w Kkorycie na

poszerzeniu zgodnie z dokumentacja techniczng i przedmiarem robot .

14. Okreslenia podstawowe .

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi , odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w ST D.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00,,Wymagania ogo6lne” pkt

2. Materialy.

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00.
,» Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow.

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:

- piaski

- zwir 1 mieszanka,

2.3. Wymagania dla kruszywa.

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny spetniaé nastepujace
warunki:

a) szczelnosci,

b) zaggszczenia,

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny spetnia¢
wymagania normy PN-B-11113 dla gatunku 1 1 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny
spetnia¢ wymagania normy PN-B-11111, dla klasy 11 II.

Mial kamienny do warstw jak wyzej powinie spelnia¢ wymagania normy PN-B-11112.

24. Skladowanie materialow

2.4.1. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nie jest
wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowg i zachodzi potrzeba jego okresowego
sktadowania, to Wykonawca robot powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢
rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. Sprzet.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D.00.00.00. ,, Wymagania ogo6lne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej powinien wykazac si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu: rowniarek, walcow statycznych, ptyt wibracyjnych lub
ubijakoéw mechanicznych.
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4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu .
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano SST D.00.00.00,,Wymagania og6lne” pkt 4

4.2. Transport kruszywa.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania podano w SST D.00.00.00 0 ,,Wymagania Ogolne” pkt 5

5.2. Przygotowanie podloza.

Podtoze gruntowe powinno speinia¢ wymagania okreslone w SST D.04.01,01. ,, Koryto wraz z
profilowaniem i zaggszczaniem podioza”.

Warstwa odcinajaca powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy wykonanie jej zgodnie z
dokumentacja projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rz¢dach rownolegtych do osi drogi, lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Rozmieszczenie palikow powinno umozliwi¢ naciagnigcie sznurkow lub olinek do wytyczenia
robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Whbudowanie i zageszczanie kruszywa.

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grub. przy uzyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw i1 rzednych wysokosciowych. Grubos¢ roztozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu osiagnigto grubos$¢ projektowana.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymieni¢
kruszywo na materiat o odpowiednich wlasciwosciach.

Natychmiast po konhcowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy przystapi¢
do jej zageszczenia.

Zageszcezanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi 1
przesuwac pasami podtuznymi cze¢sciowo naktadajacymi si¢ w kierunku jej gornej krawedzi.
Nieréwnosci lub zagiebienia powstate w czasie zaggszczania powinny by¢ wyrownywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania
rownej powierzchni.

W miejscach niedostgpnych dla walcéw warstwa odcinajaca i odsaczajaca powinna by¢
zageszezona ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora przeprowadzonej wedtug PN -B- 04481.

Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstw¢ odsaczajaca lub odcinajaca ,
uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia wedtug normalnej proby Proctora, kontrolg
zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych.

Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02.
Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.
Wilgotno$¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10% jej wartosci.

W przypadku, gdy wilgotnos$¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotno$ci optymalnej, kruszywo nalezy
osuszyC przez mieszanie 1 napowietrzanie.

W przypadku, gdy wilgotnos$¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnos$ci optymalnej, kruszywo nalezy
zwilzy¢ okreslona iloscia wody 1 rownomiernie wymieszac.
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5.4. Utrzymanie warstwy odcinajacej. .

Warstwa odcinajaca po wykonaniu, a przed utozeniem nast¢pnej warstwy powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza si¢ ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania wyzej
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania warstwy obciaza Wykonawce robot.

6. Kontrola jakosci robot .

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania og.".
6.1.1. Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przestawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi/Kierownikowi projektu w celu
akceptacji materialow .

Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie wtasciwosci okreslone w niniejszej SST .

6.2. Badania w czasie robot .

6.2.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow .

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 1 .

Tablica 1 . Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow warstwy odsaczajacej i odcinajacej.

L | Wyszczegolnienie badan i Minimalna cze¢stotliwo$¢ pomiardow .
p. | pomiarow .
1. |Szeroko$¢ warstwy Na kazdym zatamaniu w planie
2. |Rownos¢ podtuzna . Losowo w 2 miejscach na odcinku
3. |RO6wnos¢ poprzeczna . J. wyzej
4. | Spadki poprzeczne *. J. Wyzej
5. |Rzgdne wysokosciowe . co 10 m
6. | Uksztaltowanie osi w planie . co 10 m w osi jezdni i na jej krawgdziach
7. | Grubos¢ warstwy . Podczas budowy :
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej ,
Przed odbiorem :
w 3 punktach ,
8. |- Zageszczenie, wilgotno$¢ kruszywa | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej,

Uwaga: Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztalttowania osi w planie nalezy wykonac
w punktach gtéwnych tukow poziomych.

6.2.2. Szerokos¢ warstwy .

Szeroko$¢ warstwy nie moze roézni¢ si¢ od szer. projektowanej o wigcej niz +10 em , - 5 cm .

6.2.3. Rownos¢ warstwy .

Nieréwnosci podtuzne warstwy odcinajacej 1 odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata , zgodnie
z BN-68/8931-04 [28] .

Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata .
Nieréwnosci warstwy nie moga przekracza¢ 20 mm .

6.2.4. Spadki poprzeczne warstwy .

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej 1 odsaczajacej na prostych 1 tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa , z tolerancja + 0,5 % .

6.2.5. Rzedne wysokosSciowe .

Roznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi warstwy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cm, -2 cm .
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6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie .

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz+ 5 cm .
6.2.7. Grubos¢ warstwy .

Grubos$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w dokumentacji projektowej z tolerancja
+lcm, - 2cm .

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostata wykonana w dwoch warstwach, nalezy
mierzy¢ taczna grubo$¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe
warstwy przez spulchnienie warstwy na giebokosci co najmniej 10 cm, uzupetienie nowym
materiatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnanie 1 ponowne zaggszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt.

Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubos$ci warstwy, wedlug wyzej
podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.2.8. Zageszczenie warstwy.

Wskaznik zaggszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje si¢ poréwnanie warto§ci modutow
odksztalcenia, to wartos¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych
zgodnie z norma BN-64/8931-02 (6), nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zaggszczenia nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17,

Wilgotno$¢ kruszywa powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.
6.3. Zasady postgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi.

Wszystkie powierzchnie , ktore wskazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w p 6.3. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gleb. co najmniej 10 cm , wyrownane i
powtornie zaggszczone . Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne .

7. Obmiar robot .

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”pkt.7

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m?] warstwy odcinajacej i odsaczajacej.

8. Odbior robot .

Roboty wymienione w specyfikacji podlegaja zasadom odbioru rob6t zanikajacych . Wykonawca
zglasza Inzynierowi/Kierownikowi projektu do odbioru zakonczony odcinek warstwy odcinajace;]
lub odsaczajace;j. .

9. Podstawa platnosci.

Placi sig¢ za metr kwadratowy [m?] wykonanej warstwy odsaczajacej lub odcinajacej z kruszywa.

Cena jednostkowa wykonanego obejmuje :

- prace pomiarowe

- dostarczenie i1 roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu gr. i jako$ci
okreslonej w dokumentacji projektowej i SST.

- wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu.

- zaggszczenie wyprofilowanej warstwy.

- Przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w SST

- utrzymanie warstwy

10.Przepisy zwigzane .
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10.1. Normy .

1. PN-B-04481 Grunty budowlane . Badania probek gruntu .

2. PN-B-06714-17  Kruszywa mineralne . Badania . Oznaczanie wilgotno$ci .

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne . Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych . Zwir
1 mieszanka .

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych.

5.PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
6.BN- 64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczenia modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta..

7.BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata..
8.BN-77/8931-12  Oznaczenia wskaznika zaggszczenia gruntu.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D.04.03.01.
CPV 45233
OCZYSZCZENIE 1 SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH
D. 04.03.01 OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. Wstep.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej .

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robo6t zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni dla
zadania :
Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck

od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00
uszkodzonej w wyniku intensywnych opadow deszczu.
1.2. Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej .
Specyfikacja Techniczna stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w p. 1.1.zgodnie z zakresem okreslonym w ST D.00.00.00.
-Wymagania Ogdlne.
1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng .
- Oczyszczenie i skropienie emulsja szybko — rozpadowa warstw konstrukcyjnych nalezy
wykona¢ przed ulozeniem kazdej nast¢gpnej warstwy nawierzchni z mieszanki bitumicznej tj;
- Skropienie krawedzi jezdni na szer. 10 cm asfaltem D — 70 — na calej dlugosci jezdni
i pobocza utwardzonego oraz w Srodku krawedzi przy polowkowym wykonywaniu
warstwy Scieralnej zgodnie z dokumentacjg techniczng i przedmiarami robot.
1.4. OkreSlenia podstawowe .
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z polskimi normami , wytycznymi i
okresleniami podanymi w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania Ogdlne” .

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot .

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych roboét i ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa , ST i poleceniami InZyniera/Kierownika projektu . Ogolne wymagania dotyczace robot
podano w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania Ogdlne” .

2. Materialy.

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow .

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow , ich pozyskiwania i sktadowania , podano w ST
DM.00.00.00. “Wymagania og6lne ,,p 2 .
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2.2. Rodzaje materialow do wykonania skropienia.
Materiaty do skropienia warstw konstrukcji nawierzchni musza by¢ zaakceptowane przez
Kierownika Projektu i musza posiada¢ Aprobate techniczng .

2.2.1. Do skropienia warstwy podbudowy z kruszywa lamanego nalezy uzy¢ kationowa
emulsje¢ asfaltowa Sredniorozpadowa klasy K2,

Zgodna z Warunkami Technicznymi .Drogowe Kationowe Emulsje Asfaltowe EMA-99,
IBDiM Warszawa 1999; Zeszyt nr 60 o wtasciwosciach

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej sredniorozpadowej klasy K2:

Badanie wlasciwosci Metoda badania Wymagania

1. Zawartos¢ lepiszcza , % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.2. 50-170

2. Lepkos¢ wg Englera, E wg WT zeszyt 60 pkt. 5.4. >3

3. Lepko$¢ BTA ¢ 4 mm, s wg WT zeszyt 60 pkt. 5.5. > 15

4. Jednorodnos¢ , 90,63 mm % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.6. <0,10

5. Jednorodnos¢ , 90,63 mm % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.6. <0,25

6. Sedymentacja, % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.8. <5,0

7. Przyczepnos$¢ do kruszywa, % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.9. >85

8. Indeks rozpadu, g/100g wg WT zeszyt 60 pkt. 5.10 80-130
2.2.2. Do skropienia warstw bitumicznych uzywa si¢ kationowa emulsj¢ asfaltowa

szybkorozpadowg klasy K1- 50 lub K1-60 zgodna jak wyzej o wlasciwosciach:
Wymagania dla kationowej emuls;ji asfaltowej szybkozpadowej klasy K1-50 lub K1-60:

Wymagania
Badanie wiasciwosci Metoda badania K1-50  K1-60
1. Zawartos¢ lepiszcza , % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.2. 45-55 58-62
2. Lepkos¢ wg Englera, E wg WT zeszyt 60 pkt. 5.4. <3 3-15
3. Lepkos$¢ BTA ¢ 4 mm, S wg WT zeszyt 60 pkt. 5.5. - -
4. Jednorodnos¢ , 90,63 mm % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.6. <0,10 <0,20
5. Jednorodnos¢ , 90,63 mm % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.6. <0,25 <0,25
6. Sedymentacja, % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.8. <38,0 <5,0
7. Przyczepnos$é do kruszywa, % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.9. > 85 >85
8. Indeks rozpadu, g/100g wg WT zeszyt 60 pkt. 5.10 <90 <90

Kationowe emulsje asfaltowe klasy K1-50 lub K1 -60 powinny by¢ wyprodukowane wytacznie z
asfaltu D70/100, D50/70 lub twardego.

Nie dopuszczalne jest stosowanie emulsji szybkorozpadowych wyprodukowanych z asfaltow
100/150 lub migkkich.

2.2.3. Zuzycie lepiszczy.

Orientacyjne zuzycie kationowej emulsji asfaltowej zgodnie z wymaganiami pkt.2 do skropienia
warstw konstrukcyjnych powinno by¢ takie, aby po odparowaniu wody z emulsji, ilo$¢ asfaltu
wyniosty odpowiednio:
- na warstwie z kruszywa famanego 0,3 -0,5 kg/m?,
- na nawierzchni asfaltowej o chropowatej powierzchni:
potaczenie nowych warstw ( podbudowa, warstwa wiazaca) — 0,2 — 0,3 kg/m?.

3. Sprzet.



3.1. Sprzet do czyszczenia warstw nawierzchni :

- dwuszczotkowe urzadzenie do czyszczenia mechanicznego z wyposazeniem odpylajacym
- sprezarki

- zbiorniki na wodg szczotki reczne

3.2. Sprzet do skropienia warstw nawierzchni :

Skrapiarka lepiszcza wyposazona w urzadzenia pomiarowe — kontrolne pozwalajace na
sprawdzenie 1 regulowania nizej wymienionych parametrow :

- predkos¢ poruszania si¢ skrapiarki

- ilo$¢ dozowanego lepiszcza

- wysoko$¢ i dtugosci kolektora do rozktadania lepiszcza

- obrotow pompy dozujacej lepiszcze

- ci$nienia lepiszcza w kolektorze

- temperatury rozktadanego lepiszcza

Konstrukcja skrapiarki winna zapewnia¢ stata temperature lepiszcza oraz dozowania lepiszcza przy
pracy z tolerancja + 10% . Wykonawca winien dysponowac aktualnym §wiadectwem cechowania
skrapiarki dla zapewnienia wymagan jako$ciowych niniejszej ST .

4. Transport.
4.1. Transport wody w typowych czystych beczkowozach .

4.2. Transport emulsji w czystych cysternach samochodowych wielokomorowych o
wielkosci komory do 1 m? . Konstrukcja cysterny winna umozliwia¢ swobodny przeptyw
emulsji migdzy komorami .

5. Wykonanie robot .
5.1. Oczyszczenie warstw nawierzchni .

- oczyszczenie wykona¢ mechanicznie. W razie potrzeby uzy¢ wody pod cisnieniem. W
miejscach trudno dostgpnych uzy¢ szczotek recznych .

- na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem nawierzchnig oczysci¢
dodatkowo sprezonym powietrzem

5.2. Skropienie oczyszczonych warstw nawierzchni

- oczyszczona nawierzchnia przed skropieniem winna by¢ sucha. Skropienie mozna rozpocza¢ po
akceptacji jej oczyszczenia przez Inzyniera / Kierownika projektu

- orientacyjne zuzycie emulsji wynosi 0,4 — 0,5 kg/m? . Przed przystapieniem do robot
Wykonawca przeprowadzi probne skropienie w celu okreslenia optymalnych parametrow pracy
skrapiarki , wymaganej ilo$ci lepiszcza w zalezno$ci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej
do skropienia oraz uzyska akceptacj¢ Inzyniera /Kierownika projektu

- skropienie wykona¢ rownomiernie . Tolerancja ilo$ci uzytego lepiszcza w stosunku do
zatozonej wynosi £ 10% . W miejscach roztozenia nadmierne;j ilosci lepiszcza , Wykonawca
usunie jego nadmiar poprzez szczotkowanie roztozonej w tym celu , podgrzanej , warstwy
piasku .

- rozkladane lepiszcze winno mie¢ temperaturg¢ zapewniajaca odpowiednia lepkos¢ z przedziatu
20 —40°C.

- wmiejscach trudno dostgpnych wykonac skropienie r¢cznie przy uzyciu weza z dysza
rozpryskowa .

- wykonane skropienie nawierzchni pozostawi¢ przez okres niezb¢dny do catkowitego rozpadu
emulsji . W tym czasie, na skropionej nawierzchni ni moze odbywac si¢ jakikolwiek ruch
kotowy .
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- skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie
wody: orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:
- 8 godz. przy ilosci 1,0kg/m? emulsji,
- 2 godz. przy ilosci 0,5-1,0kg/m? emulsji,
- 0,5 godz. przy ilosci 0,2 — 0,5 kg/m? emulsji.

- do czasu uktadania warstwy z mieszanki mineralno — bitumicznej, Wykonawca zabezpieczy
skropiona, nawierzchnig¢, dopuszczajac tylko niezbgdny ruch budowlany. Jakiekolwiek
uszkodzenie skropionej nawierzchni bgdzie naprawione przez Wykonawce na wiasny koszt .

- przed utozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien
zabezpieczy¢ skropiona warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko
niezbedny ruch budowlany.

6. Kontrola jakosci robot .

Kontrola polega na sprawdzeniu wymogoéw podanych w punkcie 215 .

Ocena jakosci lepiszcza oprzec o atest producenta oraz kontrole lepkosci kazdej emulsji wg normy
PN-77/C-04014 .

Jednorodnos¢ skropienia ocenia¢ wizualnie , a kontrolg ilosci rozktadanego lepiszcza zaleca si¢
przeprowadzi¢ wg metody podanej w opracowaniu ,,Powierzchniowe utrwalenie . Oznaczenie ilo$ci
rozktadanego lepiszcza i kruszywa” .

7. Obmiar robot .

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m?] oczyszczonej i skropionej nawierzchni .

8. Odbior robot .

Odbidr oczyszczonej 1 skropionej nawierzchni podlega zasadom odbioru robot zanikajacych 1
ulegajacych zakryciu wg zasad okreslonych w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania Ogdlne” .

Odbioru dokonuje Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw kontrolnych
przedstawianych przez Wykonawceg w odniesieniu do jako$ci materialdéw i wykonanego skropienia
wedtug wymagan okre§lonych w punktach 215 .

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier/Kierownik projektu ustali zakres wykonania robot
poprawkowych . Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym
przez Inzyniera /Kierownika projektu.

9. Podstawa platnosci .

Platno$¢ za metr kwadratowy [m?] oczyszczonej i skropionej nawierzchni zgodnie z dokonanym

obmiarem 1 odbiorem oraz po sprawdzeniu jakos$ci robot wg zasad okreslonych w ST D.00.00.00 —

»Wymagania Ogolne” .

Cena obejmuje :

- mechaniczne i rgczne oczyszczanie wg wymagan okreslonych w punkcie 5 .

- zakup 1 transport lepiszcza oraz wykonanie skropienia wg wymagan okreslonych w punkcie 5
oraz zabezpieczenie wykonanego skropienia .

10. Przepisy zwigzane .
10.1. Normy .

1. BN-71.6771-02 ,Masy bitumiczne , Asfaltowe emulsje kationowe” .
2. PN-77/C-04014 ,Przetwory naftowe . Oznaczenie lepko$ci wzglednej
lepko$ciomierzem Englera” .

10.2. Inne dokumenty .

,Powierzchniowe utrwalenia . Oznaczenia ilo$ci rozktadanego lepiszcza i kruszywa” .
Pozycja zalecenia przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992.02.03.
Warunki Techniczne . Drogowe kationowe emulsje asfaltowe Ema-99 — Zeszyt nr 60, Wydanie 11
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poprawione i uzupetnione, IBDiM Warszawa 1999r.

Tymczasowe Wytyczne Techniczne . Polimeroasfalty Drogowe. TET — PAD-2003 — Zeszyt nr 65,
IBDiM Warszawa 2003 r.

Zalecenia stosowania geowyrobow w warstwach asfaltowych nawierzchni drogowych - Zeszyt nr
66, IBDiM Warszawa 2004 r.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D.04.04.02.
CPV 45233
PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
D.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE.

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

Robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego

mechanicznie dla zadania :

Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck

od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00

uszkodzonej w wyniku intensywnych opadéw deszczu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z

wykonaniem : na drodze, poboczu i zjazdach podbudowy z kruszywa lamanego

stabilizowanego mechanicznie o réznych grubosciach zgodnie z dokumentacja techniczng i

przedmiarami.

14. OKreslenia podstawowe.

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zageszezeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigce;j
warstw zaggszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowe;.

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi Polskimi
Normami oraz z definicjami podanymi w ST D 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace Robot podano w ST D 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2. Materialy.

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D

00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie

powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni

narzutowych i otoczakdw.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

Do wykonania podbudowy przewidziano kruszywo tamane niesortowane o uziarnieniu 0-31.5mm.
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2.3.

Wymagania dla kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-EN-933-1/2000 [3] powinna leze¢ migdzy
krzywymi granicznymi p6ol dobrego uziarnienia.
Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej
jednorazowo.

Tablica 1. Sklad ziarnowy kruszywa

Sito kwadratowe mm | Przechodzi przez sito %
63 100
31,5 76-100
16 56-93
8 40-75
4 28-58
2 19-41
0,5 9-23
0,075 2-10
Tablica 2. Wymagane cechy fizyczne kruszywa
'Wymagania —
Lp kruszywa famane Badania
' Podbudowa Wedhug
zasadnicza
Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, jod 2
1 by (m/m) 4o 10 PN-EN 933-1/2000 [3]
b i;wartos’é nadziarna, % (m/m), nie wigcej s PN-EN 933-1/2000 [3]
3 Ze.lwar'to‘s'f': ziarn nieforemnych % (m/m), nie 35 PN-EN 933-4/2001 [4]
wigcej niz
Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, %
4 (m/m), 1 PN-EN 1744-1/2000 [8]
nie wigcej niz
Wskaznik piaskowy popigciokrotnym 0d 30
5 zaggszczeniu 4o 70 PN-EN 933-8/2001 [13]
metoda I lub IT wg PN-B-04481, %
Scieralno$é w bebnie LosAngeles
a) Scieralnos$¢ catkowita po petnej liczbie
obrotow, nie 15
6 [wigcej niz PN-EN 1097-2/2000 [9]
b) Scieralno$¢ czgsciowa po 1/5 pelnej liczby3 0
obrotow,
nie wigcej niz
7 [Nasiakliwo$¢, %(m/m), nie wigcej niz 3 PN-B-06714-18 [6]
Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25
8 [cyklach 5 PN-EN 1367-1/2001 [7]
zamrazania, % (m/m) , nie wigcej niz
Zawarto$¢ zwiazkow siarki
O w przeliczeniu na SO;, 1 PN-EN-1744-1/2000 [8]
%(m/m), nie wigcej niz
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Wskaznik no$no$ci w,es mieszanki kruszywa,
%%, nie

10 |mniejszy niz:

a) przy zagegszcezeniu Is = 1,03,

b) zageszczeniu Is>1,00

120 PN-S-06102 [12]

30

Woda

Nalezy stosowa¢ wodg czysta, wodociagowa.

Kontrola jako$ci materiatow

Kontrola jako$ci materiatdéw polega na przeprowadzeniu badan cech fizycznych materiatow na
reprezentatywnych probkach dla partii kruszywa i1 porownaniu wynikéw z wymaganiami
okreslonymi w pkt. 2.2.

Parti¢ stanowi skladowany na bazie materiat w ilo$ci niezbednej do wykonania odcinka probnego.
Warunkiem dopuszczenia mieszanki kruszywa z podanego zrddta do wykonania podbudowy
stabilizowanej mechanicznie sa pozytywne wyniki badania no$nosci ptyta VSS, wykonane na
gornej warstwie podbudowy odcinka probnego.

Podczas wykonywania odcinka probnego nalezy ustali¢ ilo§¢ wody niezbednej do zaggszczenia.
3. Sprzet.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci
optymalne;,

- prowadnic i szablonow umozliwiajacych roztozenie mieszanki w wykopie,

- rowniarek lub uktadarek do rozkladania mieszanki,

- zageszcezarek ptytowych, ubijakow mechanicznych, matych walcow wibracyjnych,
walcoéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych,

- beczkowozow.

4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.
4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ samowytadowczymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania Robét podano w ST D 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudoweg powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ST D -04.01.01 ,,Koryto wraz z
profilowaniem i1 zaggszczeniem podloza” oraz w ST D- 04.05.01 —,,Grunt stabilizowany
cementem”

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos¢
zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegblnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
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transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubos$¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Dokumentacja Projektowa
przewiduje utozenie podbudowy z kruszywa w jednej warstwie grubosci 20cm. Warstwa
podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i
rzednych wysokosciowych.

Podbudowa z kruszywa przewidziana jest do wbudowania na odcinkach budowy nowe;j
nawierzchni.

Wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnos$ci
optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna
by¢ zwilzona okreslong iloscia wody 1 rdwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke¢ nalezy osuszyc.
Wskaznik zaggszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [17] powinien odpowiadaé przyjetemu
poziomowi wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 2, Ip. 10.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie po wykonaniu, a przed utozeniem
nastepnej warstwy tj. podbudowy z betonu asfaltowego, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest zobowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obciaza
Wykonawce Robot.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci roboét

Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D 00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do Robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania Robét i przedstawi¢ wyniki tych badan wraz z reprezentatywna probka kruszywa
Inzynierowi, w celu akceptacji materialow. Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci
okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Uziarnienie mieszanki — min liczba badan na dziennej dziatce — 2 , max powierzchnia podbudowy
przypadajaca na jedno badanie ( m?) — 600 m?.

Wilgotnos¢ mieszanki — min. liczba badan na dziennej dzialce — 2 , max powierzchnia podbudowy
przypadajaca na jedno badanie ( m?) — 600 m?.

Zaggszczenie warstwy - 2 probki na 2000 m?.

Badanie wtasciwosci kruszywa wg tab. Nr 1 pkt. 2.2.2. — dla kazdej partii kruszywa i przy kazde;j
zmianie kruszywa.

6.3.2. Uziarnienie mieszanki.

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.2. Prébki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny
by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-88-B-04481 [1](metoda II), z tolerancja +10% -20%. Wilgotnos$¢ nalezy
okresli¢ wedlug PN-EN 1097-5/2001 [5].
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6.3.4. Zageszczenie podbudowy.
Zageszcezenie warstwy powinno odbywac sig az do osiagni¢cia wymaganego wskaznika
zaggszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12 [17]. Kontrolg zaggszczenia
mozna oprze¢ na metodzie obcigzen pltytowych, wg ,,Instrukcji badan podtoza gruntowego budowli
drogowych i mostowych” — zatacznik 2 (pkt 2.4.4.) GDDP 1998 r. [20], nie rzadziej niz raz na 2000
m?, lub wedhug zaleceh Inzyniera.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek
wtornego modutu E; do pierwotnego modutu odksztalcenia E, jest nie wigkszy od 2,2 dla warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.
ﬂ < 22
E,
oraz:. - modul pierwotny E;= 100 MPa, modul wtorny E, =2 180 Mpa dla podbudowy

pomocniczej

- modul pierwotny E; = 60 Mpa, modul wtérny E, = 120 Mpa dla podbudowy :

zjazdy i pobocza.
6.4. Wilasciwosci kruszywa.
Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt. 2.2.2.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawcg w sposdb losowy w obecnosci
Inzyniera.
6.5. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy
6.5.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy 3.

Tablica 3. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiard6w wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie

Lp. [Wyszczegdlnienie badan i Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw
omiarow
1 Szeroko$¢ podbudowy co 30 m na prostych, w punktach gtownych tuku, co
20 m na tukach o R > 100 m, co 10 m na tukach
oR <100 m
2 Rownos¢ podtuzna w sposob ciagly tata
3 Spadki poprzeczne™) co 20 m
4 Rzedne wysokosciowe co 25 m w punktach watpliwych
5 Grubo$¢ podbudowy co 50 m
6 Nos$nos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w jednym przekroju na kazde 500 m
- ugigcie sprezyste co najmniej w 10 punktach na kazde 500 m
7 Zageszczenie
- wskaznik zageszczenia co najmniej w jednym przekroju na kazde 200 m
-E,/E, co najmniej w 10 punktach na kazde 500 m

*) dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gléwnych tukéw poziomych i na klotoidach.

6.5.2. Szerokos¢ podbudowy.

Szeroko$¢ podbudowy nie moze réznic sig od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz +5cm.

Na odcinkach jezdni bez sciekow betonowych szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od
szeroko$ci warstwy wyzej lezacej, czyli od podbudowy z betonu asfaltowego o warto$¢ wskazana w
Dokumentacji Projektowe;.

6.5.3. Rownos¢ podbudowy.
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Rownos¢ podtuzna podbudowy nalezy mierzy¢ tata, zgodnie z BN-68/8931-04 [15].

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekracza¢ 20 mm dla podbudowy pomocniczej 1 zasadnicze;.
6.5.4. Spadki poprzeczne podbudowy.

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z Dokumentacja
Projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

Rzedne wysokosciowe podbudowy.

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

Grubo$¢ podbudowy.

Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej po zaggszczeniu o wigeej niz +
2 cm..

Nosno$¢ i zageszczenie podbudowy.

— modut odksztalcenia powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,

— ugiecie sprezyste powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4, wg BN-70/8931-06 [16].

Tablica 4. Cechy podbudowy

'Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa z , . Maksymalne ugigcie [Minimalny modut odksztatcenia
'Wskaznik . : , :
kruszywa o . - isprezyste pod kotem, mierzony ptyta o $rednicy 30 cm,
7. . [Zageszczenia I
wskazniku wy nie| . . mm Mpa
.. nie mniejszy - -
mniejszym . od pierwszego |od drugiego
R niz 40 kN 50 kKN L S
niz, % obciazenia E; obciazenia E,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

Zasady postegpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w
punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10
cm, wyroOwnane 1 powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm 1 nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na petna grubos¢ do potowy szerokosci, dotozenie
materiatu i powtdrne zaggszczenie.

6.5.5. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgedem grubosci, Wykonawca wykona naprawg
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednia glgbokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o
odpowiednich wiasciwosciach, wyrownane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych Robot nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
Niewlasciwa nosno$¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbgdne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera. Koszty tych
dodatkowych Robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci
podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania Robot przez Wykonawce podbudowy.

7. Obmiar robot

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
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Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
- Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa tamanego stab.
mechanicznie.
8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady o0dbioru robot
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w ST D 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 8.
8.2. Sposob odbioru robot
Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacja Projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. Podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D 00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt
9.
Zakres ptatnosci za wykonang warstwg podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i ocena jako$ci robot.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? (metra kwadratowego) podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,
— oznakowanie Robot,
— sprawdzenie i ewentualng naprawg podloza,
— zakup i transport mieszanki na miejsce wbudowania,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— rozlozenie mieszanki,
— zaggszczenie roztozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST,
- utrzymanie podbudowy w czasie Robot.
10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

PN-88-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-B-06714-12/76 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen obcych.

PN-EN 933-1/2000 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego .

PN-EN 933-4/2001 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren.

PN-EN 1097-5/2001 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci .

PN-B-06714-18/77 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwo$ci.

PN-EN 1367-1/2001 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda bezposrednia.

PN-EN 1744-1/2000 Badania chemicznych wtasciwos$ci kruszyw. Analiza chemiczna.
PN-EN 1097-2/2000 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw.

PN-B-11112/96 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.
PN-B-32250/88 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw.
PN-S-06102/97 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.
PN-EN 933-8/2001 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.
PN-S-02205/98 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
BN-68/-8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni
planografem i tata.
BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugigciomierzem
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belkowym.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
PN-B-11110/96 Surowce skalne lite do produkcji kruszyw tamanych

stosowanych w budownictwie drogowym.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM — Warszawa 1997.
Instrukcja Badan Podloza Gruntowego Budowli Drogowych 1 Mostowych. Zatacznik 2 — GDDP
1998 1.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D.04.07.01.
CPV 45233
PODBUDOWA Z BETONU ASFALTOWEGO (ACP)
D.04.07.01. PODBUDOWA Z BETONU ASFALTOWEGO (ACP)

1. Wstep.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania odbioru
robot zwiagzanych z wykonaniem podbudowy z betonu asfaltowego AC 22 P gr. 7 cm dla zadania :
Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck

od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00
uszkodzonej w wyniku intensywnych opadéw deszczu.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w p. 1.1., zgodnie z zakresem okre§lonym w
ST D.00.00.00 .

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng .

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robdt przy wykonywaniu warstwy
podbudowy z betonu asfaltowego AC P: obejmuja : - ulozenie podbudowy na poszerzeniu
jezdni asfaltowej z betonu asfaltowego AC 22 P 50/70 gr. 7 cm dla KR 3 zgodnie z
dokumentacja techniczng i przedmiarami.

14. Okreslenia podstawowe .

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi przepisami i normami
oraz z okre§leniami podanymi w ST D.M.00.00.00.”Wymagania ogo6lne”.
1.4.1. Pelzanie — jest to wolno postgpujace trwate odksztalcenie o charakterze lepko-plastycznym
ciata statego , gdy dziala na nie state i ograniczone w wielkos$ci obciazenie bez wzgledu na
czas jego trwania.

1.4.2. Modul sztywnosci pelzania — jest to stosunek naprezenia $ciskajacego przy petzaniu do
odksztalcenia jednostkowego wywolanego przez to napr¢zenie w okreslonych warunkach
badania ( obciazenia, temperatury i czasu ) wyrazone w MPa.

1.4.3. Odksztalcenie jednostkowe przy pelzaniu — jest to stosunek zmniejszenia wymiaru probki
materialu wzdhuz osi dziatania sity $Sciskajacej do jej pierwotnego wymiaru w okreslonych
warunkach badania ( obcigzenia, temperatury i czasu) wyrazone w procentach..

1.4.4. Mieszanka mineralna — mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego
o okreslonym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.5. Mieszanka mineralno — asfaltowa (MMA) mieszanka mineralna z odpowiednia ilo$cia
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asfaltu, wytworzona w okre$lony sposob, spetniajace okreslone wymagania.

1.4.6. Beton asfaltowy ( AC ) — mieszanka mineralno — asfaltowa o uziarnieniu stopniowanym,

utoZona i zaggszczona.

1.4.7. Srodek adhezyjny — substancja powierzchniowo czynna dodawana do lepiszcza w celu
zwigkszenia jego przyczepnosci do kruszywa.

1.4.8. Podloze pod warstwe asfaltowa — powierzchnia przygotowana do ulozenia warstwy z
mieszanki mineralno — asfaltowe;j.

1.4.9. Asfalt uplynniony — asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.10. Emulsja kationowa asfaltowa — asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu

w wodzie.
1.4.11. Symbole i skroty dodatkowe:
AC — beton asfaltowy,

P — warstwa podbudowy,

D — gérny 1 dolny wymiar sita ( przy okreslaniu wielkosci ziaren kruszywa),

C — kationowa emulsja asfaltowa

1.4.12. Pozostale okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z polskimi normami,

wytycznymi i okre$leniami podanymi w ST D.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”. Pkt. 1.4.

1.4.13. Kategoria ruchu ( KR ) - obciazenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych ( 100 kN ) na obliczeniowy pas ruchu na dobg.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot .

Wykonawca odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robo6t i ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa , ST 1 poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu. Ogolne
wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 1.5 .

2. Materialy .

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow .

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania , podano w ST

D.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne” .

Tabela 1. Materialy do betonu asfaltowego do warstwy podbudowy.

Material

Kategoria ruchu

KR1-2 KR3-4 KR5-6
Mieszanka mineralno — asfaltowa 16 22 16 22 32 16 22 32
lub granulat asfaltowy o wym. D,
(mm)
Lepiszcza asfaltowe ¥) 50/70 35/50, 50/70, 35/50, 50/70,
PMB 25/55-60, PMB 25/55-60,

Wielorodzajowy 35/50 Wielorodzajowy 35/50
Wielorodzajowy 50/70 Wielorodzajowy 50/70

Kruszywa mineralne

Tablice 4,5,6,6a17 wg WT — 1 Kruszywa 2010

) na podstawie aprobat technicznych moga by¢ stosowane takze inne lepiszcza nienormowe.

2.2. Asfalt.

63



Do mieszanek mineralno — asfaltowych objgtych niniejsza ST nalezy stosowac asfalty
drogowe 50/70 1 35/50, spetniajace wymagania podane w tablicy 1 wedtug normy
PN — EN — 12591: 2004.
Tablica 2. Wymagania wobec asfaltéw drogowych

L Wyszczegolnienie wlasciwosci Wymagania Badania wg

P asfalt 50/70 / asfalt 35/50

1. | Penetracja w temperaturze 25° C , 0,Imm 50-70 35-50 PN- EN 1426
2. | Temperatura mieknienia, °C, 46-54 50-58 PN - EN 1427
3. | Temperatura zaptonu nie mniej niz °C 230 240 PN-EN-22592
4. | Zawarto$¢ sktadnikow rozpuszczalnych 99 99 PN-EN 12592

nie mniej niz % m/m

5 | Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub 0,5 0,5 PN-EN 12607
przyrost ) , nie wigcej niz % m/m -1

6. | Pozostata penetracja po starzeniu nie mniej niz 50 53 PN-EN -1426
%

7. | Temperatura migknienia po starzeniu nie mniej 48 52 PN - EN 1427
niz °C

8. | Zawarto$¢ parafiny nie wiecej niz % 2,2 2,2 PN — EN

12606-1
.9 | Temperatura tamliwos$ci nie wigcej niz °C -8 -5 PN — EN 12593
10 | Wzrost temperatury migknienia po starzeniu nie 9 8 PN -EN-1427

wigcej niz °C

Temperatury technologiczne dotyczace wytwarzania i uktadania mieszanki mineralno —
asfaltowej ( temp. max i min) oraz temp. Zageszczania probek wg. Metody Marshalla musza by¢
podane przez producenta.

Wykaz tych temp. zostanie zatwierdzony przez Inzyniera / kierownika projektu i stanowié
bedzie integralng czg$¢ niniejszej ST.

Zabrania sig stosowania do tego samego asortymentu robot lepiszczy pochodzacych od réznych
producentow.

Kazda dostawa asfaltu na budowe powinna posiada¢ atest producenta , potwierdzajacy
zgodno$¢ z wymaganiami ST.

Wykonawca jest zobowiazany do prowadzenia ilosciowego i jako§ciowego odbioru dostaw oraz
wykonania laboratoryjnych badan kontrolnych.

Za jakos$¢ dostaw asfaltu odpowiedzialny jest Wykonawca robét.

2.3. Kruszywo .

2.3.1. Wymagania podstawowe dla kruszyw lamanych wg norm.

Do wytworzenia mieszanki betonu asfaltowego AC P do wartwy podbudowy nalezy stosowac
kruszywa mineralne zgodne z wymaganiami PN — EN 13043 i WT — 1 Kruszywa 2010 - poz. 6.1.
tabelanr 4, 5, 6, 6a- w tej specyfikacji Tabelanr 3,4, 5,6

Sktadowanie kruszywa powinno odbywac¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

Tablica 3 Wymagania wobec kruszywa grubego do podbudowy z betonu asfaltowego.

Wilasciwosci kruszywa Wymagania z zalezno$ci od kategorii
ruchu
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rozdziat 5, kategoria nie wyzsza niz ( nie dopuszcza si¢ zuzli )
Gestos¢ ziaren wg PN-EN 1097-6 rozdz 7, 8 lub 9

Gestos$¢ nasypowa wg PN-EN 1097-3

Nasiakliwo$¢ wg PN-EN 1097-6, rozdz 7,8 lub 9

Mrozoodpornos¢ wg PN-EN 1367-1,
kategoria nie wyzsza niz:

Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN-EN 1367-3.
kategoria:

deklarowana
przez producenta

deklarowana przez
producenta

WA 24Deklarowana

F4

SBLA

KR1-2 KR3-4
Uziarnienie wg PN-EN 933-1 kat nie nizsza niz: Gc85/20 Gc85/20
Tolerancja uziarnienia, odchylenia nie wigksze niz wg Gao1175 G2o/15
kategorii:
Zawartos¢ pytu wg PN-EN 933-1, kat nie wyzsza niz £ £
Ksztatt kruszywa wg PN-EN 933-3 lub PN-EN 933-4, F1Is50lubSlIso Flso lubSTso
kategoria nie wyzsza niz:
Procentowa zawartos$¢ ziaren o powierzchni przekruszonej i C deklarowana
famanej wg PN-EN 933-5 , kategoria nie nizsza niz: Cs0130
Odporno$¢ kruszywa na rozdrabnianie wg PN-EN 1097-2, LASo LA4o

deklarowana przez
producenta

deklarowana przez
producenta

WA 24Deklarowana

Fa

SBra

Sktad chemiczny — opis petrograficzny uproszczony wg PN-
EN 932-3

Grube zanieczyszczenia lekkie, wg PN-EN 1744-1, p. 14.2,
kategoria nie wyzsza niz :

deklarowany
przez producenta

mrprc0,1

deklarowany przez
producenta

mrprc0,1

Rozpad krzemianu dwuwapniowego w kruszywie z zuzla
wielkopiecowego chtodzonego powietrzem
wg PN-EN 1744-1, p. 19.1.

Rozpad zelazowy zuzla wielkopiecowego chlodzonego
powietrzem wg PN-EN 1744-1, p. 19.2 :

Stalo$¢ objetosci kruszywa z zuzla stalowniczego wg PN-EN
1744-1, p. 19.3. kategoria nie wyzsza niz

Wymagana odporno$é¢

Wymagana odporno$é¢

V6,5

Wymagana odporno$é

Wymagana odporno$é

V6,5

Tablica 4. Wymagane wlasciwosci kruszywa nielamanego drobnego lub o ciaglym uziarnieniu

do D< 8 mm do podbudowy z betonu asfaltowego .

Zawarto$¢ pylu wg PN-EN 933-1, kat. nie wyzsza niz:

Wymagania w zaleznosci od
Wiasciwosci kruszywa kategorii ruchu
KR1-2 KR3-4
Uziarnienie wg PN-EN 933-1, wymagana kategoria Gr851Ga85 Gr85
Tolerancja uziarnienia, odchylenia nie wigksze niz wg GTcNR G120
kategorii:
fio fio
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Jakos$¢ pytu wg PN-EN 933-9, kat. nie wyzsza niz:
nizsza niz:
Ggestosc¢ ziaren wg PN-EN 1097-6

Nasiakliwo$¢ wg PN-EN 1097-6, rozdz 7,8 lub 9

nie wyzsza niz:

Kanciasto$¢ kruszywa drobnego wg PN-EN 933-6, kat.nie

Grube zanieczyszczenia lekkie, wg PN-EN 1744-1, kategoria

MBF10

ECs deklarowana

eklarowana przez
producenta

WA 24Deklarowana

mrpcO,1

MBF10

ECs deklarowana

deklarowana przez
producenta

WA 24Deklarowana

mrpcO,1

do D< 8 mm do podbudowy z betonu asfaltowego .

Tabela 5. Wymagane wlasciwosci kruszywa lamanego drobnego lub o ciaglym uziarnieniu

14.2 kategoria nie wyzsza niz:

mrpcO,1

Wymagania w zaleznosci od
Wiasciwosci kruszywa kategorii ruchu
KR1-2 KR3-4
Uziarnienie wg PN-EN 933-1, wymagana kategoria Gr85 1 Ga85 Gr85 1 Ga85
Tolerancja uziarnienia, odchylenia nie wigksze niz wg G1tcNR Gtc20
kategorii:
L, ) ) .. f16 fie6
Zawarto$¢ pytu wg PN-EN 933-1, kat. nie wyzsza niz:
MBFr10 MBFr10
Jako$¢ pytu wg PN-EN 933-9, kat. nie wyzsza niz:
Kanciastos¢ kruszywa drobnego wg PN-EN 933-6, kat.nie ECS deklarowana ECs 30
nizsza niz:
Gestos¢ ziaren wg PN-EN 1097-6, rozdz. 7,8 lub 9 klarowana przez o oo
producenta
Nasiakliwos¢ wg PN-EN 1097-6, rozdz 7,8 lub 9 WA 24Deklarowana Wa 24Dekiarowana
Grube zanieczyszczenia lekkie, wg PN-EN 1744-1, p. S

Tabela 6. Wymagane wlasciwosci kruszywa o ciagglym uziarnieniu do podbudowy z betonu

asfaltowego .

Wymagania z zaleznoSci od kategorii
Wiasciwos$ci kruszywa ruchu

KR1-2 KR3-4
Uziarnienie wg PN-EN 933-1 kat nie nizsza niz: Gc85/20 Gc85/20
Zawartos¢ pytlu wg PN-EN 933-1, kat nie wyzsza niz fie fis
Jako$¢ pytow wedtug PN-EN 933-9;kat. nie wyzsza niz MBrio0 MBE10
Ksztatt kruszywa wg PN-EN 933-3 lub PN-EN 933-4,
kategoria nie wyzsza niz: FlIs0lubSIso FI30 lubSI30
Procentowa zawarto$¢ ziaren o powierzchni przekruszonej i C
tamanej wg PN-EN 933-5 | kategoria nie nizsza niz: deklarowana Cso30
Odporno$¢ kruszywa na rozdrabnianie wg PN-EN 1097-2, LA50 LA4o
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rozdziat 5, badania na kruszywie 10/14 kategori nie wyzsza niz
Gestos¢ ziaren wg PN-EN 1097-6 rozdz 7, 8 lub 9

Gestos$¢ nasypowa wg PN-EN 1097-3

deklarowana
przez producenta

deklarowana przez

deklarowana przez
producenta

deklarowana przez

kategoria nie wyzsza niz :

producenta producenta

WA 24Deklarowana
Nasiakliwosé wg PN-EN 1097-6, rozdz 7,8 lub 9 Wi 24Dekdarowana
Mrozoodporno$¢ wg PN-EN 1367-1, badania na kruszywie o Fa F4
wymiarze 8/11, 11/16,lub 8/16 kategoria nie wyzsza niz:
Zgorzel' stoneczna bazaltu wg PN-EN 1367-3. SBLA SBLA
kategoria:
Kanciastos¢ kruszywa drobnego lub kruszywa 0/2
wydzielonego z kruszywao ciagtym uziarnieniu wedtug PN-EN
933-6 rozdz. 8, kategoria nie nizsza Ecs

Deklarowana Ees30
Skfad chemiczny — opis petrograficzny uproszczony wg PN- deklarowany deklarowany przez
EN 932-3 przez producenta producenta
Grube zanieczyszczenia lekkie, wg PN-EN 1744-1, p. 14.2, merrcO,1 mrpcO,1

Rozpad krzemianu dwuwapniowego w kruszywie z zuzla
wielkopiecowego chtodzonego powietrzem
wg PN-EN 1744-1, p. 19.1.

Rozpad zelazowy zuzla wielkopiecowego chtodzonego
powietrzem wg PN-EN 1744-1, p. 19.2 :

Stalos¢ objetosci kruszywa z zuzla stalowniczego wg PN-EN
1744-1, p. 19.3. kategoria nie wyzsza niz

Wymagana odpornos¢

Wymagana odpornos¢

Vo6

Wymagana odporno$¢

Wymagana odporno$¢

V65

24. Wypekniacz podstawowy.

Do mieszanek mineralno — bitumicznych otaczanych na goraco nalezy stosowa¢ wypetniacz
wykazujacy wlasciwos$ci zgodne z wymaganiami podstawowymi PN — EN 13043 1 WT — 1
Kruszywa 2010 - poz. 6.1.tabela nr 7 - w tej specyfikacji Tabela nr 7.
Wypetniacz powinien charakteryzowac si¢ umiarkowana chlonnoscia.

Przechowywanie wypetniacza powinno by¢ zgodne z PN-S-96504:1961(8)

Tablica.7. Wymagania dla wypelniaczy wg WT — 1 Kruszywa 2010,dla podbudowy

z betonu asfaltowego.

Wiasciwos$ci wypelniacza

Wymagania z zaleznoSci od kategorii ruchu

Jakos$¢ pytu wg PN-EN 933-9, kat. nie wyzsza niz:

MBFr10

KR1-2 KR3-4
Upziarnienie wg PN-EN 933-10: Zgodnie z tabl. Zgodnie z tablica nr 24
24

MBr10




Zawartos¢ wody wg PN-EN 1097-5, nie wyzsza niz

Ggstos¢ ziaren wg PN-EN 1097-7

1%(m/m)

deklarowana
przez producenta

1%(m/m)

deklarowana
przez producenta

Wolne przestrzenie w suchym zageszczonym wypetniaczu wg

PN-EN 1097-4, wymagana kategoria V28/45 V28/45
Przyrost temperatury migknienia wg PN-EN 13179-1,

wymagana kategoria Ar&B8/25 Ar&B8/25
Rozpuszczalno$¢ w wodzie wg PN-EN 1744-1 |

kategoria nie wyzsza niz: WS 10 WS 10
Zawarto$¢ CaCO3 w wypehiaczu wapiennym wg PN-EN

196-21, kategoria nie nizsza niz: CC70 CC70

Zawartos¢ wodorotlenku wapnia w wypelniaczu mieszanym,
wymagana kategoria:

"Liczba asfaltowa" wg PN-EN 13179-2, wymagana kategoria:

Kadeklarowana

BN

deklarowana

Kadeklarowana

BN deklarowana

2.

mniej niz 80%, nalezy stosowac srodek adhezyjny posiadajacy Aprobat¢ Techniczna IBDiM.

S. Srodek adhezyjny

W przypadku gdy przyczepno$¢ lepiszcza do kruszyw wg PN -84/B — 06714.22 wynosi

Decyzjg o zastosowaniu $rodka adhezyjnego podejmuje si¢ pon przeprowadzeniu przez

Wykonawce badan labolatoryjnych uzasadniajacych konieczno$¢ jego zastosowania dla poprawy

przyczepno$ci asfaltu do kruszywa.
Sposob dozowania srodka zostanie zaaprobowany przez Inzyniera/ kierownika projektu

2.

6. Dostawy materialow.

Za dostawy materialéw odpowiedzialny jest Wykonawca robdt zgodnie z ustaleniami
okreslonymi w SST D.M-00.00.00. Wymagania Ogdlne.
Kazda dostawa asfaltu, kruszywa 1 wypetiacza musi by¢ zaopatrzona w deklaracje zgodns$ci w
tresci wedtug PN-EN 45014 wydana przez dostawcg.
3. Sprzet.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2, Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien

wykazac si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprz¢tu:

— wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym do wytwarzania
mieszanek mineralno-asfaltowych, o minimalnej wydajnosci 100t/h,

— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zaggszczanego,
z automatycznym sterowaniem pozwalajacym na ulozenie warstwy zgodnie z zatoZzona
grubos$cia, z podgrzewana plyta wibracyjna do wstepnego zaggszczania oraz szerokos$cia
rozktadania od 2,5 do 11,0m.,

— skrapiarek,
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— walcow S$rednich stalowych gladkich,

— walcow cigzkich i bardzo cigzkich:

— ogumionych (bez bieznika) o regulowanym ci$nieniu w kotach,

— gladkich,

— mieszanych z przednimi watami gtadkimi wibracyjnymi.

Walce, zwlaszcza stalowe, winny posiada¢ sprawne wyposazenie w system zwilzania walow przy
uzyciu ptynu (np. wody), dla niedopuszczenia do przyklejania mieszanki.

Walce ogumione winny by¢ wyposazone w fartuchy ostonowe koét, w celu utrzymywania temperatury.
Walce wibracyjne winny posiada¢ oprzyrzadowanie we wskazniki wibracji.

Dobor sprzgtu pod wzglgdem typoéw 1 ilosci powinien by¢ zgodny z opracowanym PZJ
zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

4.2.1. Asfalt

Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [4].

4.2.2. Wypelniacz

Wypehiacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materiatow
sypkich, umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypehiacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Transport mieszanki z wytworni do miejsca wbudowania powinien spetnia¢ nast¢pujace warunki:
- mieszankeg betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi wyposazonymi
w pokrowce brezentowe, przy transporcie na odlegtos¢ do 10 km, przy dalszym transporcie nalezy
mieszanke przewozi¢ samochodami termosami,

- W czasie transportu mieszanka powinna by¢ przykryta pokrowcem,

- czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku, ze spadek temperatury przewozonej mieszanki z wytworni do miejsca
wbudowania nie moze przekroczy¢ 10% temperatury wyjsciowe;j,

- zaleca si¢ stosowanie samochodow termoséw z podwdjnymi $cianami skrzyni wyposazonej w
system ogrzewczy.

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne’ pkt 5.

5.2. Projektowanie betonu asfaltowego AC P.

Projektowanie mieszanki powinno by¢ wykonane na podstawie ,, Procedur badan do projektowania
sktadu 1 kontroli mieszanek mineralno-asfaltowych” ( zeszyt 64, IBDiM, Warszawa 2002 r).
Recepte MMA nalezy wykona¢ przed rozpoczgciem produkcji mieszanki oraz przy kazdej zmianie
dostawcy lub zloza materiatu jak réwniez po stwierdzeniu w trakcie badan kontrolnych zmiany
cech produkowanej mieszanki.

Kierownik Projektu moze rowniez zazada¢ ponownego zaprojektowania sktadu mieszanki w
wypadku watpliwosci co do prawidtowosci sposobu jej ustalenia.
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Receptury powinny by¢ opracowane przez laboratorium Wykonawcy w oparcu o nastgpujace
Zrodia:

- zalozenia materialowe ujgte w PZJ,

- wytyczne niniejszej specyfikacji,

- wyniki wykonywanych pelnych 1 niepetnych badan materiatow.

Materiaty do AC P podano w tb 1.

Wiasciwosci wykonanej warstwy podbudowy z MMA wedtug tabeli nr 7.

Tabela 6. Typ i wymiar MMA do warstwy podbudowy AC 22 P

Warstwa i sposéb Podbudowa AC22P KR1-2, KR3-4
projektowania Projektowana grubos¢ Wskaznik zageszczenia % | Zawarto$¢
warstwy technologicznej wolnych
(cm) przestrzeni w
warstwie ( %, v/v)
Podbudowa —
projektowanie metoda 7 cm _>908 4-10
funkcjonalng

5.2.1. Uziarnienie mieszanki mineralnej i zawartos¢ lepiszcza.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna przebiega¢ w obszarze wyznaczonym przez
krzywe graniczne optymalnego uziarnienia.
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy podbudowy
AC 22 P oraz orientacyjne zawarto$ci asfaltu podano w tabeli nr 8
Tablica 9. Uziarnienie mieszanki mineralnej i zawarto$¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do
warstwy podbudowy

Przesiew, [ % (m/m)]
Wiasciwosé AC22 W
Wymiar sita # ( mm) KR3-6
od do
45 - -
31,5 100
22,4 90 100
16 65 90
11,2 - -
8 42 68
2 15 45
0,13 4 12
0,06 4 8
Zawartos¢ lepiszcza, Bmin 3,8
wzor (2)

Minimalna zawarto$¢ lepiszcza jest okre§lona przy zatozonej gestosci mieszanki mineralne;j
2,650 Mg/m3. Jezeli stosowana mieszanka mineralna ma inng ggstos¢ (pd) , to wyznaczenia
minimalnej zawarto$ci lepiszcza podana warto$¢ nalezy pomnozy¢ przez wspoétczynnik o
wedtug rownania o = 2,650

Pd

5.3. Wytwarzanie MMA.
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Mieszanke betonu asfaltowego na warstwe podbudowy nalezy produkowaé¢ w wytwdrni mieszanek
mineralno-asfaltowych o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym zapewniajacej prawidtowe dozowanie
sktadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikéw i gotowe;j
mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Graniczne temperatury asfaltu oraz mieszanki mineralno-asfaltowej powinny by¢ zgodne z
Aprobata Techniczna producenta asfaltu, jednak minimalna temperatura mieszanki MMA nie
powinna by¢ nizsza niz 140° C .

Lepiszcze asfaltowe nalezy przechowywac¢ w zbiorniku z posrednim systemem ogrzewania , z
uktadem termostatowania, zapewniajacym utrzymanie stalej temperatury z doktadnoscia + 5°C.
Minimalna i maksymalna temperatura MMA:

- z asfaltu 35/50 wynosi od 155 — 195 st. C, przy czym temperatura 155 st. C jest minimalng temp.
wbudowania mieszanki,

- z asfaltu 50/70 wynosi od 140 — 180 st. C, przy czym temperatura 140 st. C jest minimalna temp.
wbudowania mieszanki.

Mieszanka MMA przegrzana o wigcej niz 30 st. C ponad najwigksza dopuszczalng temp. Od
wymaganej max. Temp., czyli 195 — 180 st. C jest traktowanaq jako odpad produkcyjny i1 nie nadaje
si¢ do wbudowania.

5.4. Przygotowanie podloza.

Podlozem dla uktadanej warstwy $cieralnej moze by¢:

- sfrezowana warstwa bitumiczna,

- warstwa wiazaca z betonu asfaltowego,

- warstwa wyréwnawcza z betonu asfaltowego,

- warstwa podbudowy z betonu asfaltowego,

Odpowiednio wyprofilowana, oczyszczona i skropiona emulsja asfaltowa, zgodnie D.04.03.01.
Przed skropieniem warstwy podtoza emulsja asfaltowa wymagana jest kontrola poprawnosci jego
wykonania .

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodno$ci z wymaganiami dotyczacej warstwy podloza:

- spadkow poprzecznych, pochylen podtuznych nie rzadziej niz 100 mb,

- réwnosci podiuznej i poprzecznej — tata,

- ilosci skropienia.

Jezeli warstwa podtoza, nie spetnia prawidlowych wymogow okreslonych dla tej warstwy,
Wykonawca na swoj koszt wykona roboty poprawkowe majace na celu doprowadzenie tej warstwy
do wlasciwych parametrow,

Zakres 1 technologi¢ wykonania tych robot Wykonawca uzgodni z Kierownikiem Projektu.

Jezeli ulozenie warstwy bitumicznej nastgpuje bezposrednio po odbiorze czgsciowym warstwy
podloza , wymagane jest jedynie sprawdzenie ilo$ci potrzebnego skropienia.

Powierzchnia podtoza pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinna by¢ sucha i czysta.
Tablica 10. Maksymalne nierownosci podloza starej nawierzchni.

Klasa | Element nawierzchni Max. nierowno$¢ podtoza pod warstwe(m/m)
drogi Scieralng wiazaca podbudowy
AS,GP Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, 6 9 12
wlaczenia i wylaczenia
Jezdnie tacznic, jezdnie MOP, 8 10 12
utwardzone pobocze.
G Pasy: ruchu, dodatkowe, wlaczenia 8 10 12
1 wylaczenia, postojowe, jezdnie
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facznic, utwardzone pobocze.

Pasy ruchu. 9 12 15
Rzedne wysokosciowe podtoza oraz urzadzen usytuowanych w nawierzchni lub ja ograniczajacych
powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa . Z podtoza powinien by¢ zapewniony odptyw
wody. Nie dopuszcza sig, aby w podtozu byly koleiny lub inne zagl¢bienia mogace powodowaé
zwigkszone zaleganie wody, co jest szczegdlnie wazne w przypadku pozostawienia istniejacych
warstw asfaltowych.

Szerokie szczeliny w podtozu nalezy wypetnia¢ odpowiednim materiatem np. zalewami drogowymi
g PN—-EN 14188 — 1.

Na podtozu wskazujacym zniszczenia w postaci siatki spgkan zmegczonych lub spegkan
poprzecznych zaleca si¢ stosowanie membrany przeciwspgkaniowe;.

Podloze pod warstwe z asfaltu porowatego nalezy uszczelnié, chyba ze jest wykonane roéwniez z
asfaltu porowatego lub asfaltu lanego. W tym celu na podtozu nalezy wykona¢ warstwe
wodoszczelng np. Z asfaltu modyfikowanego w ilosci od 2 do 3 kg /m2 posypana grysem
otoczonym lepiszczem w ilosci od 5 do 10 kg/m2.

Tabela 11. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza z
asfaltu uplynnionego.

Z,D, L.

Podloze do wykonania warstwy llos¢ asfaltu po odparowaniu

Lp. z mieszanki betonu asfaltowego wody; emulsji lub
uplynniacza z asfaltu
uptynnionego, kg/m?
Podloze pod warstwe asfaltowa

Podbudowa/nawierzchnia thuczniowa 0d 0,7do 1,0

2 |Podbudowa z kruszywa 0d 0.5 do 0.7
stabilizowanego mechanicznie ’ ’

3 |Podbudowa z chudego betonu lub 0d 03 do 0.5
gruntu stabilizowanego cementem ’ ’

4 |Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej 0d 0.2 do 0.5
powierzchni ’ ’

5.5. Polaczenie migdzywarstwowe

Kazda ulozona warstwe nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nastgpnej, w celu zapewnienia odpowiedniego potaczenia migdzywarstwowego.
Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie
wody lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmnie;j:

- "8h przy ilosci powyzej 1,0 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- "2h przyilosci od 0,5 do 1,0 kg/m> emulsji lub asfaltu uplynnionego,

- 70,5 h przy ilosci od 0,2 do 0,5 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia rampa otaczarki.
Powierzchnie czotowe kraweznikow , wlazdw, wpustow itp. urzadzen powinny by¢ pokryte
tiksotropowa masa asfaltowa.
Potaczenia asfaltobetonu wykona¢ samoprzylepna uszczelniajaca tasma bitumiczna na bazie
polimeroasfaltu grubosci 6 mm
5.6. Warunki przystapienia do robot
Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ ukltadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od (-) 3 ° C. Nie dopuszcza si¢ uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym
podtozu, podczas opaddéw atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).
Warunki atmosferyczne powinny zapewnia¢ zakonczenie zaggszczania mieszanki zanim jej
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temperatura opadnie ponizej minimalnej temperatury w czasie zaggszczania .

5.7. Kontrola produkcji MMA.

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest
zobowiazany do przeprowadzenia w obecnosci Inzyniera kontrolnej produkc;ji.

Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance okresla si¢ wykonujac ekstrakcje.

Tolerancje zawarto$ci sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem sktadu
zaprojektowanego podano w tablicy 13.

Tablica 12. Tolerancje zawartoS$ci skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem
skladu zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probki metoda ekstrakcji, % m/m

Dopuszczalne odchylenie Dopuszczalne odchylenie $rednie
pojedynczej probki od zalozonego od zalozonego skladu [%]
Przechodzi przez skladu [%]
sito {Vheszank Mieszanki Asfalt Mieszanki | Mieszanki Asfalt
i drobno- grubo- drobno- grubo-
oo o . lany oo o . lany
ziarniste ziarniste ziarniste ziarniste
D -8 ++5 O9++5 | -8+45 +4 +5 +4
D/2 lub sito
charakterystyczne +7 +9 +8 +4 +4 +4
dla kruszywa
grubego
2 mm +6 +7 + 8 +3 +3 +3
Sito charakterys-
tyczne dla +4 +5 - +2 +2 .
kruszywa
drobnego
0,063 mm +2 +3 +4 +1 +2 +2
Zawartosc 105 | +£06 | 05 | 403 | 403 | £025
rozpuszczalnego
lepiszcza
5.8. Wbudowanie i zaggszczenie warstwy z betonu asfaltowego.

5.8.1. Wbudowywanie.

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy uktada¢ mechanicznie i rgcznie  bezposrednio po
dowiezieniu do miejsca wbudowania ( przy recznym uktadaniu - profilowa¢ grabiami).
Zaggszczanie mieszanki powinno odbywacé si¢ bezzwlocznie, gdy nie zaggszczony material begdzie
mogt by¢ zageszczany walcami bez powodowania przemieszczen warstwy lub spekan
powierzchniowych.

Zageszczanie nalezy zakonczy¢ zanim temperatura spadnie ponizej minimalnej temperatury
watowania. Walowanie nalezy kontynuowac¢ do czasu zniknigcia z powierzchni warstwy wszystkich
sladow po walcach.

Mieszank¢ mineralno-asfaltowa nalezy, bezzwlocznie po dowiezieniu do miejsca wbudowania, w
ciagly sposéb podawac do uktadarki i uktada¢. Wielkos¢ dostaw mieszanki do uktadarki powinny
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by¢ tak regulowane, aby umozliwi¢ nieprzerwana pracg uktadarki.

Uktadarka powinna pracowaé¢ w sposob ciagly zawsze, gdy jest to mozliwe. Nalezy stosowac takie
predkosci poruszania si¢ uktadarki i technike jej pracy , ktore zapewniaja jednorodne podawanie
mieszanki mineralno-asfaltowej na calej szerokosci uktadania, bez ciagnienia, rozrywania i
segregacji materiatu.

5.8.2. Czyszczenie i wykonanie warstw.

Warstwy z mieszanek nalezy utrzymywac w czystosci. Po warstwie bitumicznej, na ktorej
przewiduje si¢ ulozenie warstwy $cieralnej, dopuszcza si¢ jedynie ruch pojazdéw i1 maszyn
pracujacych przy uktadaniu i zaggszczaniu tej warstwy.

W przypadku zanieczyszczenia warstwy bitumicznej, Wykonawca powinien podja¢ starania w celu
jej oczyszczenia, a jezeli okaze si¢ to niemozliwe, Kierownik Projektu podejmie decyzjg o
rozbidrce warstwy.

5.8.3. Zageszczanie.

5.8.3.1. Zasady ogolne .

Zageszcezenie wykona¢ wedlug zasad opracowanych 1 sprawdzonych na odcinku probnym .
Nalezy szczeg6lna uwage zwroci¢ na temperaturg zaggszczanej mieszanki .
5.8.3.2. Zasady wykonawcze .

Zageszczenie wykona¢ wedtug schematu przej$¢ walca w zalezno$ci od szeroko$ci zaggszczanego
pasa roboczego , grubosci uktadanej warstwy 1 rodzaju mieszanki , zgodnie z wynikami
akceptowanymi przez Inzyniera/Kierownika projektu na odcinku prébnym .

Zageszczanie prowadzi¢ poczawszy zawsze od zewnetrznej krawedzi nizej potozonej , do potozonej
wyzej . Najezdza¢ na walowana warstwg kolem napgdowym , aby uniknaé sfalowan nawierzchni .
Predkos¢ przejazdu walca powinna by¢ jednostajna 2 — 4 km/h na poczatek 1 4 — 6 km/h w dalsze;j
fazie walowania . Manewry, w kazdej fazie watowania przeprowadzi¢ ptynnie .

Watowanie rozpocza¢ walcem gladkim , a nastepnie wprowadzi¢ walce ogumione przy niskim
ci$nieniu podwyzszajace ci$nienie w miarg post¢pu walowania .

5.8.3.3. Wymagania dla ulozonej warstwy nawierzchni .

Tabela 13. Wymagania dla ulozonej warstwy nawierzchni

Wymagania
Wymagania podbudowa
Wskaznik zaggszczenia co najmniej 98 %
Rownos¢ nawierzchni — dopuszczane odchylenie + 4 mm
Grubo$¢ warstwy — dopuszczalne odchylenie + 5 mm
Szerokos¢ warstwy — dopuszczalne odchylenie + 5 mm
Rzegdne niwelety — dopuszczalne odchylenie + 10 mm

5.8.4. Wykonanie zlaczy
Laczenia dziatek roboczych oraz laczen podtuznych w warstwie $cieralnej nalezy wykonaé przy
uzyciu samoprzylepnej uszczelniajacej taSmy bitumicznej na bazie polimeroasfaltu grubosci 6 mm
klejonej do rowno obcigtych krawedzi.

Tabela 14. Typ i wymiar mieszanek mineralno-asfaltowych do warstw nawierzchni.
Zawarto$¢
Wskaznik wolnych
zageszczen | przestrzeni

Projektowana
Warstwa i Typ 1 wymiar grubos$¢ warstwy
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sposob mieszanki, technolo-gicznej ia [%] w :varstwie
projektowania przeznaczenie [cm] [Yo)v/V)]
POdblldOWEl, AC 16 P, KR1+-KR4 5,0+14,0 > 98 4,0+10,0
projektowanie AC 22 P, KR1+KR4 7,0-14,0 > 098 4,0-10,0
empiryczne AC 16 P, KR5+KR6 5,0+14,0 > 08 5,0+10,0
AC 22 P, KR5+KR6 7,0+14,0 > 98 5,0+10,0
AC16 P, KR3+KR4 5,0+14,0 > 98 3,0+10,0
Podbudowa, AC 22 P, KR3+KR4 7,0+14.0 > 98 3,0+10,0
projektowanie | AC 16 P, KR5+KR6 5,0+14,0 > 98 4,0+-10,0
funkcjonalne | AC 22 P, KR5+KR6 7,0+14,0 >98 4,0-10,0
AC WMS 11 4,0+12,0 >98 2,050
ACWMS 16 5,0+14.,0 > 08 2,0-5.0
Wias AC 11 W, KR1-KR2 4,0-10,0 > 98 3,0-6.0
1373ca,
projektowanie | AC 16 W. KRI-KR2 5,0+10,0 > 98 3,046,0
empiryczne  |AC 16 W. KR3-KR6 5,0-10,0 > 98 4,0:7.0
AC 22 W, KR3+KR6 7,0+10,0 > 98 4,0=7,0
AC 16 W, KR3+-KR4 5,0-10,0 > 98 3,0+-7.0
Wiazaca, AC 22 W, KR3-+-KR4 7,0+10,0 > 08 3,0=7,0
projektowanie | AC 16 W, KR5+KR6 5,0-10,0 >98 4,0-7,0
funkcjonalne | AC 22 W, KR5+KR6 7,0+10,0 >98 4,0:7,0
AC WMS 11 4,0+10,0 > 98 2,0+5,0
AC WMS 16 5,0-10,0 >98 2,050
MA 8 W 2,543,5 _ ]
Wiazaca MA 11 W 3.5+4,0 ) i
PA 16 6,0-10,0 >97 2232
AC S5 S, KRI+KR2 2,0+4,0 >97 1,0+4,0
Scieralna AC 8'S, KRI-KR2 2,5+4,5 >97 1,0+4,0
projektowanie | AC 11 S, KR1-KR2 3,0+5,0 > 98 1,0+4,0
empiryczne AC 8 S, KR3+KR4 2,0+4,5 >97 2,0:5,0
AC 11 S,KR1=KR2 3,0+5,0 > 98 2,050
SMA 5 2,0+4,0 >97 2,0-6,0
SMA 8 2,5+5,0 >97 2,0+6,0
SMA 11 3,5+5,0 >97 3,0+6,0
, BBTM 8 1,0+3,0 R 3,060
Scieralna BBTM 11 1,5+3,5 ] 3,0-6.0
PA 8 4,0+5,0 >97 1824
PA 11 5,0+6,0 >97 1824
MA 5 2,0+3,0 -
MA 8 2,5+3,5 - -
MA 11 3,540 ; )

6. Kontrola jakosci robot

6.1.0golne zasady kontroli jakosci Robodt

Ogolne zasady kontroli jako$ci Robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie dostaw materialow

6.2.1. Wymagania dla materialow.
Wymagania dla materiatéw przedstawiono w pkt 2.

Wykonawca odpowiedzialny jest za jako§¢ materiatéw, prowadzi na swoj koszt kontrolg ilosciowa i




jakosciowa ich dostaw. Program tych badan oraz ich czgstotliwo$¢ powinna by¢ zawarta w PZJ
zatwierdzonym przez Inzyniera.
Kierownik Projektu moze na wniosek Wykonawcy zmniejszy¢ czgstotliwos¢ niektorych badan w
wypadku stwierdzenia stato$ci cech na podstawie innych badan.
Procedury oraz sposob pobierania probek oraz sposéb dokumentowania , Wykonawca powinien
przedstawi¢ Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia.
Wykonawca odpowiedzialny jest za jako$¢ materiatoéw, prowadzi na swoj koszt kontrolg ilosciowa i
jakosciowa ich dostaw.
Program tych badan oraz ich czgstotliwo$¢ powinna by¢ zawarta w PZJ zatwierdzonym przez
InZyniera/ Kierownika Projektu. Przed przystapieniem do wykonywania robot, wykonawca wykona
badania materialdw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi wyniki
tych badan Inzynierowi do zatwierdzenia.
Z przygotowanych do produkcji materialtdbw Wykonawca pobiera i dostarcza do Laboratorium
Zamawiajacego probki celem sprawdzenia zgodnos$ci cech z ST.
6.3.Badania w czasie produkcji mieszanki.
W czasie produkcji mieszanki nalezy kontrolowac: sprawno$¢ urzadzen wytworni i maszyn
wspotpracujacych, temperature kruszywa, lepiszcza i gotowej mieszanki.
Badania kontrolne jakos$ci materiatow dla Inzyniera wykonuje Laboratorium Zamawiajacego.
6.3.1. CzestotliwoS¢ oraz zakres badan i pomiarow.
Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 15.
Tabela 15. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy z AC P.

Lp. [Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiaréw
1 Szerokos¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dtugosci 1km
Rownos¢ podiuzna warstwy kazdy pas ruchu tata i klinem co 10 m
2a  |ROwnos¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej niz co 10 m
3 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dtugosci 1 km

4 Rzedne wysoko$ciowe warstwy | Pomiar rzednych niwelacji podtuznej 1 poprzecznej
oraz usytuowania osi wedtug PT.

5 Uksztattowanie osi w planie wg Dokumentacji budowy

6 Grubos¢ wykonywanej warstwy | 2 probki z kazdego pasa o pow do 3000 m2

7 Ztacza podtuzne i poprzeczne cata dlugos¢ ztacza
8

9

Krawedz, obramowanie warstwy | cata dlugos¢

Wyglad warstwy ocena ciagla
10  |Zaggszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m2
11 [Wolna przestrzen w warstwie jw.
12 | Grubo$¢ warstwy Jw.

6.3.2. Wymagania jakoSciowe dla wykonanej warstwy bitumicznej.
Tabela nr 16. Cechy i wymagania dla ulozonej warstwy nawierzchni

Lp. [Badana cecha Wymagania
1 |Szerokos$¢ warstwy — odchytka nie wigksza niz cm +5
2 |Rownos¢ podtuzna warstwy — dopuszczalne nierownosci  mm 12
3. |Réwnos¢ poprzeczna warstwy — dopuszcezalne nieroOwnosci  mm 12
4 | Spadki poprzeczne warstwy — odchytka nie wigksza niz % +0,5*
5 |Rzedne wysokosciowe warstwy —odchyltka nie wigksza niz cm +1
6 | Os$ warstwy w planie, odchyltka nie wigksza niz cm +5
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7 | Grubo$¢ warstwy, odchytka nie wigksza niz % +10%*
8 | Wolna przestrzen w warstwie przed dopuszczeniem do ruchu, nie 3,0-5,0
wigcej niz %
9 | Wskaznik zageszczenia , nie mniej niz

% 98

UWAGA
* minimalna warto$¢ spadku nie moze przekroczy¢ wartosci 0,5%

Warstwa bitumiczna powinna charakteryzowac sig¢ nastgpujacymi cechami:
- krawedzie warstwy powinny by¢ wyprofilowane, a nastgpnie gdzie zaszta konieczno$¢ obcigte 1
pokryte asfaltem,
- warstwa powinna mie¢ jednolita teksture , bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych,
tuszczacych sig 1 spgkanych,
- ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linni prostej, rownolegle lub prostopadle do osi,
- ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunig¢te wzgledem siebie co najmniej

0 150 mm.

7. Obmiar robot.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogo6lne zasady obmiaru Robot podano w ST D-00.00.00,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
- m* (metr kwadratowy) wykonanej warstwy podbudowy zAC P .

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposdb odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
Zakres ptatno$ci za wykonane warstwy podbudowy z BA ( CA P ) nalezy przyjmowac zgodnie z
obmiarem i ocena jako$ci wykonanych Robot.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? (metra kwadratowego) podbudowy z betonu asfaltowego obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, oznakowanie robot, zakup i dostarczenie materiatow,
opracowanie recepty laboratoryjnej wraz z badaniami, wyprodukowanie mieszanki mineralno-
asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania, posmarowanie lepiszczem krawegdzi urzadzen
obcych, roztozenie i zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej, obcigcie krawedzi i
posmarowanie asfaltem, przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w ST.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
Wymagania Techniczne WT — 2 Nawierzchnie asfaltowe na drogach publicznych.
PN — EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych

utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych
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powierzchniach przeznaczonych do ruchu.

PN — EN 13242:2004 Kruszywa do niezwiazanych i zwiazanych hydraulicznie
materiatdéw stosowanych w obiektach budowlanych
1 budownictwie drogowym.

PN - EN 12591:2004 Asfalty 1 produkty asfaltowe. Wymagania dla asfaltow
drogowych

PN — EN 14023:2009 Zasady klasyfikacji asfaltow modyfikowanych polimerami
PMB

PN — EN 13108:2006 Mieszanki mineralno — asfaltowe. Wymagania cz¢sci od 1-21.

PN - EN 12597 Asfalty 1 produkty asfaltowe — Terminologia.

PN — EN 13808 Zasady klasyfikacji kationowych emulsji asfaltowych.

PN — EN 13924 Asfalty 1 produkty asfaltowe. - Wymagania dla asfaltow
drogowych twardych.

PN — EN 12697 — x Mieszanki mineralno — asfaltowe — Metody badan mieszanek

mineralno — asfaltowych na goraco ( czgsci od 1 do 43).
Inne dokumenty
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997
TWT Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe. Prace IBDiM, 4/1993.
Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje,
instrukcje - zeszyt 60, IBDiM, Warszawa, 1999
WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakosci grysow i zwirdw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa,
1984
Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornosci na odksztatcenia trwate.
Wytyczne oznaczania odksztatcenia i modutu sztywnosci mieszanek mineralno-bitumicznych
metoda petzania pod obciazeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDiM,
Warszawa, 1995
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr
43 7 1999 1., poz. 430).
WT — 1 Kruszywa 2010 Kruszywa do mieszanek mineralno — asfaltowych i powierzchniowych
utrwalen na drogach publicznych — wydawnictwo IBDiM.
WT — 2 Nawierzchnie asfaltowe 2010 — Nawierzchnie asfaltowe na drogach publicznych -

wydawnictwo IBDiM.
WT — 3 Emulsje asfaltowe 2009 — Kationowe emulsje asfaltowe naq drogach publicznych
- wydawnictwo IBDiM.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D.06.01.01.
CPV 45233
PLANTOWANIE I OBSIANIE TRAWA
D.06.01.01 PLANTOWANIE I OBSIANIE TRAWA.
1. Wstep .
1.1. Przedmiot ST .
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t jak wyzej zwiazanych z zadaniem :
Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck
od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00
uszkodzonej w wyniku intensywnych opadéw deszczu.
1.2. Zakres stosowania ST .
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Specyfikacja techniczna jest stosowania jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST .
Roboty obejmuja :
- plantowanie istniejacego terenu,
- obsianie trawa zgodnie z dokumentacjg techniczng i przedmiarami.

1.4. OkreSlenie podstawowe .
Okreslenie podane w niniejszej ST sa zgodne z normami , wytycznymi i okreslenie podanymi w
D.00.00.00.
1.4.1. Row — otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wodg .
1.4.2. Ziemia urodzajna ( humus) — ziemia ros$linna zawierajaca co najmniej 2%czg$ci
organicznych.
1.4.3. Prefabrykat — element wykonany w zaktadzie przemystowym, ktéry po zamontowaniu na
budowie stanowi umocnienie rowu lub $cieku.
1.4.4. Mulczowanie — naniesienie na pow. gruntu $ciotki ( trocin, torfu, sieczki, stréozyn ) z
lepiszczem celu ochrony przed wysychaniem i erozja.
1.4.5. Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna — warstwa na pow. skarp, wykonana z ptynnych
osadoéw $ciekowych, emuls;ji bitumicznych lub lateksowych, biowtokniny
1 geosyntetykow, doraznie zabezpieczajaca przed erozja powierzchniowa do czasu przejgcia tej
funkcji przez okryweg roslinna.Okreslenie podane w niniejszej ST sa zgodne z normami ,
wytycznymi i okre$lenie podanymi w D.00.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot .
Wykonawca jest odpowiedzialne za jako$¢ robét i ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa , ST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu .

2. Materialy .
2.1. Materialem do umocowania skarp jest ziemia z wykopu ( warstwa humusu zdjgta
mechanicznie i recznie ), nowy humus 1 mieszanka traw lub mieszanka do hydro obsiewu .
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”
2.1.1. Ziemia urodzajna ( humus).
Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czg$ci organicznych. Ziemia urodzajna
powinna by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni wigkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen
obcych. Do umocnienia stosowaé ziemi¢ urodzajna pozyskana na placu budowy lub zakupi¢
1 przywiez¢ na budowe .
2.1.2. Nasiona traw.
Wybor gatunkow traw nalezy dostosowac do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia .
Zaleca si¢ stosowac mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajace wymagania
PN-R-65023:1999(8) i PN-B-12074:1998(4).
2.1.3. Betonowe plyty azurowe i plytki betonowe 35x35x5 cm — nie wystepuje.
Do umocnien stosowa¢ azurowe plyty betonowe spetniajace wymagania PN-EN 1339(10)
o0 nastgpujacych parametrach:
- wymiary 40x60x6 cm,
- wymagania na warunki atmosferyczne — klasa 2 ( nasiakliwo$¢ $rednia < 6,0%),
- klasa wytrzymato$ci na zginanie — klasa 2 ( wytrzymato$¢ charakterystyczna > 5,0 MPa ,
minimalna wytrzymatos$¢ na zginanie > 4,0 MPa ).
2.1.4. Kruszywo — nie wystepuje.
Zwir i mieszanka powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111:1996(2).
Piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11113:1996(3).
Kruszywo famane powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11112(3a).
2.1.5. Cement — nie wystepuje.
Cement portlandzki powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN-197-1:2002(5).
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2.1.6. Zaprawa cementowa — nie wystepuje

Przy wykonywaniu umocnien rowdw 1 §ciekOw nalezy stosowac zaprawy cementowe zgodnie
z wymaganiami PN-B-14501:1990(6).

2.1.7. Paliki — nie wystepuje

Paliki stosowane do umocowania ptyt typu krata powinny by¢ wykonane z drewna okragtego
lub tupanego o srednicy 4 — 6 cm i dtugosci 1,0 m.

W przypadku stosowania palikéw z drewna tupanego za $rednicg uwaza si¢ grubos¢

W najcienszym miejscu. Dopuszczalna odchytka dtugosci  + 5%. Dhugos¢ zacioséw palikow
powinna by¢ réwna ich podwdjnej srednicy.

2.1.8. Kostka brukowa — nie wystepuje.

Do wykonania umocnienia wylotéw rur w rowie zastosowaé betonowa kostke brukowa

o grubosci 6 cm. Kostki o takiej grubosci sa produkowane w kraju.

Tolerancje wymiarowe wynosza :

- na dtugosci +3 mm,
- na szerokosci  +3 mm,
- na grubosci +5 mm,

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: szary, ceglany, klinkierowy, grafitowy
1 brazowy.
3. Sprzgt.
3.1. Roboty wykonuje si¢ re¢cznie .
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00.00.”Wymagania ogdlne” p.3.
Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznego powinien
wykazac si¢ mozliwoscia korzystania ze sprzetu ( niezbgdnego do wykonania danego rodzaju
robot — umocnienia);
- ubijakéw o recznym prowadzeniu,
- ptyt wibracyjnych,
- sprzetu do podnoszenia i podciagania,
- betoniarki do mieszania kruszyw, zapraw i1 betonow,
- cysterny z woda pod cisnieniem ( do zraszania ) oraz we¢zy do podlewania ( miejsc
niedostgpnych).
4. Transport.
4.1. Do rozwiezienia humusu moga by¢ uzyte dowolne $rodki transportu zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu .
Przewoz plyt betonowych samochodem cigzarowym skrzyniowym .
4.2. Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania Og6lne” .

5. Wykonanie robot .
5.1. Ogélne zasady wykonania robot — tylko dla plantowania i obsiania trawg.
- profilowanie powierzchni , skarp , poboczy , przez $cigcie nierownosci
- roz$cielenie ziemi (warstwa ziemi powinna by¢ lekko zageszczona do osiagnigcia grubosci
przewidzianej w projekcie)
- wysianie nasion uniwersalnej mieszanki traw w ilo$ci co najmniej 40 kg/ha stosujac odsiew
rgczny na sucho .
Plyty powinny by¢ uktadane na podsypce piaskowej grubosci od 3 do 5 cm
Podsypka powinna by¢ zwilzona woda , zagegszczona i wyprofilowana. Plyty nalezy uktada¢ na
podsypce w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm . Plyty nalezy
uktadac¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety dna rowu, gdyz w czasie wibrowania
(ubijania ) podsypka ulega zaggszczeniu.
Po utozeniu ptyt, szczeliny nalezy wypehi¢ piaskiem, a nastgpnie wypehi¢ otwory plyt humusem
1 obsia¢ trawa 1 przystapi¢ do ubijania ptyt.
Do ubijania ptyt, stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostona z tworzywa sztucznego lub ubijarki
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recznej z ostona gumowa dla ochrony ptyt przed uszkodzeniem.
Pielggnacja polega na utrzymaniu w stanie wilgotnym skarp obsianych trawa przez 30 dni, przy
braku opadoéw do szesciu tygodni. Zraszanie nalezy wykonywac zraszarkami ogrodniczymi
Niedopuszczalne jest polewanie z weza bez urzadzen rozpryskujacych wode.
Do czasu powstania zwartego zadarnienia, umocnione powierzchnie nie powinny by¢ zalewane
dtuzej niz 3 dni. W przypadku zétknigcia traw po ich wzej$ciu, konieczne jest uzupetienie gleby
przez nawozenie powierzchni umocnionej nawozami mineralnymi. W trakcie sezonu
wegetacyjnego nalezy wykonywac koszenie pielggnacyjne, po wyrosnigciu traw do wysokosci 20
cm, a skoszong trawg usuwac z powierzchni umocnionych.
5.2. Ogoélne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
Ogdlne”.

6. Kontrola jakosci robot .
6.1. Ogolne zasady kontroli robot.
Kontrola jako$ci robot polega na sprawdzenia wykonania wg podanych w pkt 5.
Ogolne zasady dotyczace kontroli jakosci robot w ST. D.00.00.00.
Kontrola jako$ci humusowania i obsiania polega na wizualnej jako$ci wykonywanych robot i ich
zgodnosci z ST, oraz na sprawdzeniu daty wazno$ci $wiadectwa warto$ci siewnej wysianej
mieszanki nasion traw.

7. Obmiar robot .
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Jednostka obmiarowa jest 1 m? .
Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST D.00.00.00.

8. Odbior robot .
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 8 .

9. Podstawa platnosci .
9.1.0golne zasady platnosci .
Ogolne zasady dotyczace ptatnosci podano w ST D.00.00.00.
Zgodnie z warunkami kontraktéw .

10.Przepisy zwigzane .
IBDiM Warszawa . Wykonanie i odbioru robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D. 06.03.01
CPV 45233
SCINANIE I UZUPELNIANIE POBOCZY
D.06.03.01 SCINANIE I UZUPELNIANIE POBOCZY

1. Wstep .
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwiazanych ze §cinaniem i uzupetianiem poboczy gruntowych dla realizacji zadania:
Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck
od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00
uszkodzonej w wyniku intensywnych opadow deszczu.
1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robot wymienionych w p 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
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Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych ze
Scinaniem zawyzZonych poboczy i uzupelnianiem zanizonych poboczy zgodnie z dokumentacja
techniczng i przedmiarami.

1.4. Okreslenia podstawowe .

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej s zgodne z normami, wytycznymi

1 okresleniami podanymi w ST 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne” .

1.4.1. Pobocze gruntowe - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sig
pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu 1 wykorzystywana do ruchu pieszych,
stuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odklad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie §cinania poboczy.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy potozone poza
pasem drogowym.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5..
2. Materialy.

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Rodzaje materialow stosowanych do uzupetnienia poboczy podano w ST D-05.01.00
,Nawierzchnie gruntowe” 1 D-05.01.01 ,,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

3. Sprzet.

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do Scinania i uzupelniania poboczy

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej OST powinien wykazaé
si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

— zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,

— rowniarek z transporterem ($cinarki poboczy),

— rowniarek do profilowania,

— tadowarek czotowych,

- walcow,

— plytowych zageszczarek wibracyjnych,

4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Przy wykonywaniu robdt okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych §rodkow
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. Wykonawie robot.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Scinanie poboczy.

Scinanie poboczy moze byé wykonywane recznie, za pomoca topat lub sprzetem mechanicznym wg
pkt 3.2.

Scinanie poboczy nalezy przeprowadzi¢ od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni, zgodnie z
zatozonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.
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Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $cinania poboczy nalezy wywiez¢ na odktad na odlegtos¢

5 km. Migjsce odktadu nalezy uzgodni¢ z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu nalezy spulchni¢ na gigbokos$¢ od 5 do 10 cm, doprowadzi¢ do
wilgotnosci optymalnej poprzez dodanie wody 1 zagescic.

Wskaznik zaggszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynosi¢ co najmniej
0,98 maksymalnego zageszczenia, wedlug normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].
5.3. Uzupelnianie poboczy.

W przypadku wystgpowania ubytkow (wglebien) 1 zanizenia w poboczach nalezy je uzupehic
materialem o wlasciwos$ciach podobnych do materiaty, z ktérego zostaly pobocza wykonane.
Miejsce, w ktorym wykonywane bedzie uzupetnienie, nalezy spulchni¢ na glgbokos¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzi¢ do wilgotno$ci optymalnej, a nastgpnie utozy¢ w nim warstwg materiatu
uzupelniajacego w postaci mieszanek optymalnych okreslonych w OST D-05.01.01 ,,Nawierzchnia
gruntowa naturalna”. Wilgotno$¢ optymalna i maksymalna ggsto$¢ szkieletu gruntowego mieszanek
nalezy okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zageszczenie utozonej warstwy materiatu uzupetniajacego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy
w kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzgtu do zageszczania musi by¢ zaakceptowany przez
InZyniera. Zaggszczona powierzchnia powinna by¢ rdwna, posiada¢ spadek poprzeczny zgodny z
zatozonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiadac¢ sladow po przejsciu walcow lub
zageszczarek.

6. Kontrola jakosSci robot.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badania gruntow proponowanych do
uzupelnienia poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki wedtug ST D-05.01.00
»Nawierzchnie gruntowe”, ST D-05.01.01 ,,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

6.3. Badania w czasie robot.

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie prowadzenia robot podano w tablicy 1.
Tablica 1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ badan

Lp. | Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan na
dziennej dzialce roboczej
1 | Uziarnienie mieszanki 2 probki
uzupeltniajacej
2 | Wilgotno$¢ optymalna mieszanki |2 probki
uzupeltniajacej

3 | Wilgotno$¢ optymalna gruntu w 2 probki
scigtym poboczu
4 | Wskaznik zaggszczenia na 2razyna 1 km
$cinanych lub uzupehianych
poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznych scinanych lub uzupelnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw po zakonczeniu robdt podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw §cinanych lub uzupethianych poboczy

Lp | Wyszczego6lnienie Minimalna czgstotliwos¢

. pomiarow

1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
Réwnos¢ podtuzna co 50 m

3 |ROownos¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy.
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Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja * 1%.
6.4.2. Rownos¢ poboczy.
Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przeswit pod tata nie moze przekracza¢ 15 mm.
Wskaznik zaggszczenia wykonany wedlug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosi¢ co najmniej 0,98
maksymalnego zaggszczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].5.1.
7. Obmiar robaot.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy.
8. Odbior robat.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. Podstawa platnosci.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Cena wykonania 1 m? robdt obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— $cigcie poboczy i zageszczenie podloza,
— odwiezienie gruntu na odktad 5 km,
— dostarczenie materialu uzupetniajacego,
— rozlozenie materiatu,
— zaggszczenie poboczy,
przeprowadzenie pomiarow i1 badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.
10. Przepisy zwiazane.
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
10.2. Inne materialy
2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D. 06.04.01
CPV 45233
ROWY

D.06.04.01 ROWY
1. Wstep .
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow dla realizacji zadania:
Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck

od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00

uszkodzonej w wyniku intensywnych opadow deszczu.
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1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu

realizacji robot wymienionych w p 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych

z oczyszczaniem, poglebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu zgodnie z dokumentacja

projektowa i przedmiarem robot.

1.4. Okreslenia podstawowe .

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej s zgodne z normami, wytycznymi

1 okresleniami podanymi w ST 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne” .

2. Materialy.

Materialy nie wystepuja.

3. Sprzet.

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonywania robdt remontowych i utrzymaniowych.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykazac si¢ mozliwoscia korzystania

Z nastgpujacego sprzetu:

— koparek podsigbiernych,

— spycharek lemieszowych,

— roéwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— urzadzen kontrolno-pomiarowych,

— zaggszczarek plytowych wibracyjnych.

4. Transport.

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow.

Przy wykonywaniu rob6t okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych §rodkéw

transportowych.

5. Wykonawie robot.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu.

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wodg, Scigciu trawy 1 krzakow

W obrebie rowu.

5.3. Pogle¢bianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu.

W wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp,

zgodne z PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydroznego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3, gitebokos¢
od 0,30 m do 1,20 m liczona jako réznica poziomow dna i nizszej krawedzi gornej rowu;

b) trojkatnym - dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy
wewngtrznej 1:3, nachylenie skarpy zewngtrznej od 1:3 do 1:10, glebokos¢ od 0,30 m do 1,50 m
liczona jako réznica poziomoéw dna i nizszej krawedzi goérnej rowu;

¢) oplywowym - dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, krawgdzie gorne
wyokraglone tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wewnegtrznej 1:3,
a skarpy zewngtrznej od 1:3 do 1:10, glebokos¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jako réznica
poziomow dna 1 nizszej krawedzi gornej rowu;

— dla rowu stokowego - ksztatt trapezowy, szerokos$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp
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od 1:1,5 do 1:3, glgboko$¢ co najmniej 0,50 m. RoOw ten powinien by¢ oddalony co najmniej o
3,0 m od krawedzi skarpy drogowej przy gruntach suchych i zwartych i co najmniej o0 5,0 m w
pozostatych przypadkach.

— dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, gtebokos¢
minimum 0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zalamaniach trasy tuki kolowe o promieniu co
najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w

wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%.

Najwigkszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczac:

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,
- w gruntach gliniastych 1 ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- matg trawiastg - 2,0%,
- darning - 3,0%,
- faszyna - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykonczeniowe.

Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowow i skarp nalezy wywiez¢ poza

obreb pasa drogowego i rozplantowa¢ w miejscu zaakceptowanym przez Inzyniera.

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST

lub wskazaniami Inzyniera.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp.

Czgstotliwos$¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.
Lp. [Wyszczegolnienie Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw
1 Spadek podtuzny rowu 1 km na kazde 5 km drogi
2 Szerokosc¢ i1 glebokos¢ rowu 1 razna 100 m
3 Powierzchnia skarp 1 razna 100 m

6.2.1. Spadki podluzne rowu.

Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5%
spadku.

6.2.2. Szerokos¢ i glebokos¢ rowu.

Szerokos$¢ 1 glgbokos¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa z tolerancja + 5 cm.

6.2.3. Powierzchnia skarp.

Powierzchnig¢ skarp nalezy sprawdza¢ szablonem. Przeswit mi¢dzy skarpa a szablonem nie
powinien przekraczaé 3cm.

7. Obmiar robaot.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m (metr) remontowanego rowu.
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8. Odbior robat.
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. Podstawa platnosci.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— 0czyszczenie rowu,
— poglebianie i profilowanie rowu,
— Scigcie trawy 1 krzakow,
— odwiezienie urobku na odlegto$¢ 5 km,
— roboty wykonczeniowe,
— przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.
10. Przepisy zwiazane.
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
10.2. Inne materialy
2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

D.03.00.00.

D.03.02.01.

CPV 45232

KANALIZACJA DESZCZOWA

03.02.01. KANALIZACJA DESZCZOWA

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST .

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
odbioru robot montazowych zwiazanych z budowa studni rewizyjnej fi 1000 mm, wpustéw
ulicznych i przykanalikoéw z rur PCV fi 200mm dla zadania:

Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck

od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00

uszkodzonej w wyniku intensywnych opadow deszczu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST .
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonaniem : studzienki rewizyjnej fi 1000 mm, wpustow ulicznych z rur betonowych fi
500mm wraz z przykanalikami z rur PCYV fi 160 - 200mm) zgodnie z przedmiarami
uzgodnionymi z inzZynierem kontraktu i inwestorem.

1.4. Okreslenia podstawowe .

1.4.1. Kanalizacja deszczowa - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania
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sciekow opadowych.

1.4.2. Studzienka kanalizacyjna — studzienka rewizyjna — na kanale nieprzetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidtowej eksploatacji kanalow .

1.4.3. Studzienka przelotowa — studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach

osi kanatu w planie, na zatamaniach spadku kanatlu oraz na odcinkach prostych .

1.4.4. Studzienka polaczeniowa — studzienka kanalizacyjna przeznaczona do faczenia co

najmniej dwoch kanatow doptywowych w jeden kanat odpltywowy .

1.4.5. Studzienka kaskadowa (spadowa) — studzienka kanalizacyjna majaca dodatkowy

przewod pionowy umozliwiajacy wytracenie nadmiaru energii sciekow, sptywajacych z wyzej
potozonego kanatu doptywowego do nizej potozonego kanatu odptywowego .

1.4.6. Wlaz kanalowy — element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych

studzienek rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych , umozliwiajacy dostgp do urzadzen
kanalizacyjnych .

1.4.7. Kineta — wyprofilowany rowek w dnie studzienki , przeznaczony do przeptywu

w nim $ciekéw .

1.4.8. Spocznik — element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kineta ,

$ciang komory robocze;j .

1.4.9. Kratka S$ciekowa — urzadzenie, przez ktore wody opadowe przedostaja si¢ do gory do
wpustu ulicznego.

1.4.10. Przykanalik - kanal przeznaczony do potaczenia wpustu deszczowego z siecia kanalizacji
deszczowej.

1.4.11. Pozostale okreslenia podstawowe — sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt. 1.4. .

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania Ogdlne”pkt1.5.
2. Materialy

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow .

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow , ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
D.00.00.00 — ,,Wymagania Ogolne” (1) pkt 2.

2.2. Postanowienia ogoélne.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ materiatu oraz za zgodno$¢ ich parametrow i
jakosci z postanowieniami Kontraktu.

Wszystkie materialy uzyte do budowy urzadzen powinny by¢ zgodne z oznaczeniami na rysunkach i
wykazach materialowych.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spehienie wymagan iloSciowych i jakosciowych materialow
dostarczanych na plac budowy oraz za ich wiasciwe sktadowanie 1 wbudowanie zgodnie z zatozeniami PZJ.
Wszystkie materialy 1 urzadzenia przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami
Kontraktu i zaleceniami Inzyniera. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi
szczegbtowe informacje dotyczace zrédta wytwarzania 1 wydobywania materialow oraz odpowiednie
swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie 1 probki do
zatwierdzenia Inzynierowi.

Inzynier moze okresowo przeprowadza¢ inspekcje wytworni materialdw i w zwiazku z tym powinien
otrzymac pomoc od wszystkich zaangazowanych stron.

Materialy nie spehiajace wymagan Specyfikacji Technicznych zostang usunigte z placu budowy. Jezeli
zostana jednak zastosowane, roboty moga zosta¢ odrzucone a ptatnosci wstrzymane.

Wykonawca zobowiazany jest do zbierania dokumentacji dostaw w postaci atestow, $wiadectw jakosci,
specyfikacji, instrukcji obstugi 1 DTR, kart gwarancyjnych, rysunkéw montazowych itp.

Rury powinny by¢ proste, czyste od zewnatrz i wewnatrz, bez wzeréw 1 widocznych ubytkéw. Rury z
tworzyw sztucznych powinny by¢ trwale oznaczone.

Rury, ksztattki i armatura winny posiada¢ aktualng aprobate techniczna, deklaracje zgodnosci z

88



aprobata 1 atest higieniczny.

2.3. Rury kanalowe - nie dotyczy

2.4. Studnie rewizyjne betonowe.
Na kolektorach deszczowych nalezy zamontowa¢ studzienki @ 1000 mm z betonu min. C35/45 .

W sytuacjach wyjatkowych nalezy stosowac studnie o wigkszych $rednicach dostosowujac srednice
do wyposazenia studni.

Studzienki powinny posiada¢ fabrycznie wbudowane kielichowe krééce do podlaczen rur. W
studzienkach nalezy zamontowac i zaslepi¢ kroéce dla kanaléw przewidzianych do wykonania w
dalszym etapie.

Dla zapewnienia przegubowego polaczenia rurociagu ze studzienkami, kroéce osadzone w
studzienkach nalezy polaczy¢ z kr6¢cami przytaczeniowymi o dtugosci 150 - 600 mm.

Studnie posadowi¢ na podsypce piaskowej gr. 15 cm i betonie C8/10 gr. 10 cm

Prefabrykaty betonowe studzienek od zewnatrz Winny,byc' zabezpieczone fabrycznie srodkami do
izolacji przeciwwodnych na bazie wielosiarczkéw. Srodki gruntujace pod warstwy i1 powtloki
epoksydowe wykona¢ na bazie zywic epoksydowych.

2.5. Studzienki betonowe wykonywane s3 z nastgpujacych elementow prefabrykowanych:

dno studni betonowe

kregi betonowe

zwezki redukcyjne betonowe

pierscienie dystansowe betonowe

ptyty posrednie ( redukcyjne) zelbetowe

ptyty pokrywowe zelbetowe

2.6. Komora robocza /dno studzienki

Dno studzienki powinno by¢ elementem prefabrykowanym, betonowym, stanowiacym monolity-
czne potaczenie kregu i ptyty denne;.

W prefabrykowanym elemencie dna studzienki wykonywana na etapie prefabrykacji
wyprofilowana kineta przeznaczona do przeptywu $ciekow i taczenia kanatow oraz spocznik.

Element prefabrykowany stanowiacy dno studzienki wyposazony fabrycznie w stopnie wlazowe.
2.7. Sciany komory roboczej

Sciany komory roboczej powinny by¢é z kregéw betonowych.

Kregi taczy¢ nalezy z elementem dna oraz pomigdzy soba za pomoca odpowiednich uszczelek
gumowych. Kregi wyposazane sa fabrycznie w stopnie wlazowe.

Zastosowa¢ we wszystkich studniach rewizyjnych kregi stozkowe — przejsciowe ( konusy) z uwagi
na blisko$¢ posadowienia krawg¢znika betonowego typu cigzkiego.

2.8. Przykrycia studzienek
Do przykrycia studzienek nalezy stosowac zwezki redukcyjne.

Zwezki redukeyjne 1 ptyty pokrywowe nalezy taczy¢ z krggami za pomoca uszczelek gumowych.
Zwezki redukcyjne winny by¢ wyposazone fabrycznie w stopnie wlazowe.

Do regulacji wysokosci osadzenia wlazu nalezy stosowacé pierscienie dystansowe.

Pier$cienie dystansowe nalezy taczy¢ za pomoca zaprawy betonowe;j.

2.9. Stopnie wlazowe

W prefabrykowanych elementach studzienek winny by¢ osadzone fabrycznie stopnie wlazowe.

Stopnie wlazowe nalezy zamocowa¢ mijankowo, w dwoéch rzedach, w odlegtosci pionowej 250 + 5
mm, oraz w odlegto$ci poziomej , w osi stopni 272 + 10 mm.

Goérna powierzchnia stopnia jest pozioma (ewentualny spadek nie powinien przekraczac 2 %).
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Stopnie wlazowe umieszczane sa nad spocznikiem o najwigkszej powierzchni.

Stopnie wlazowe z zeliwa szarego 1 zabezpieczone lakierem asfaltowym

2.10. Wiazy kanalowe

Elementy pokrywowe ( zwegzki, ptyty ) z otworami przystosowanymi do wlazow kanalowych o
$rednicy ¥625 mm;

Klasa wtazu dostosowana do przewidywanych obciazen — typu cigzkiego D-400kN.

Wiazy zeliwne cigzkie z zamykana lub uchylna pokrywa,

Wilazy wentylowane,

Wiazy Zeliwne bez wktadki betonowe;,

Bez kosza,

2.11. Polaczenia prefabrykowanych elementow studzienek kanalizacyjnych

Prefabrykowane elementy studzienek (z wyjatkiem pierscieni dystansowych) nalezy taczy¢ sa za
pomoca uszczelek gumowych, stozkowych, wykonanych specjalnie do taczenia prefabrykatow, a
ich konstrukcja umozliwia¢ powinna szybki, pewny i1 bezpieczny montaz przy uzyciu niewielkiej
sity potrzebnej do wykonania potaczenia.

Do montazu nalezy uzy¢ smaréw poslizgowych dostarczonych przez dostawce studni. Smarem
poslizgowym nalezy pokryé zewngtrzna powierzchni¢ uszczelki umieszczonej na dolnym
elemencie studni 1 wewngtrzng powierzchni¢ ,,zamka" gornego elementu studni naktadanego na
uszczelke .

Polaczenie elementow za pomoca uszczelek musi by¢ szczelne i odporne na skutki przemieszczen
bocznych.

Pierscienie dystansowe taczone sa przy uzyciu zaprawy betonowej, o grubosci warstwy
potaczeniowej do 10 mm.

2.12. Przejscia kanalow przez $ciany studzienek kanalizacyjnych

Przejscie kanalow przez Sciany studzienek wykonaé¢ nalezy si¢ jako szczelne w stopniu
uniemozliwiajacym infiltracj¢ wody gruntowej i eksfiltracje¢ Sciekow. W Scianach studzienek
powinny by¢ fabrycznie osadzone Kkrééce polgczeniowe przylaczy kanalizacyjnych,
wykonanych z rur o odpowiednich rozwiazaniach materialowych (GRP, PVC, PE itp.).

2.13. Studzienki Sciekowe

2.13.1. . Wpusty uliczne zeliwne

Whpusty uliczne zeliwne powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74080-01 [12] 1 PN-H-74080-
04 [13].

2.13.2. Kregi betonowe prefabrykowane

Na studzienki $cieckowe stosowane sa prefabrykowane kregi betonowe o $rednicy 50 cm, wysokosci
30 cm lub 60 cm, z betonu klasy B 25, wg KB1-22.2.6 (6) [22].

2.13.3. Pierscienie zelbetowe prefabrykowane

Pierscienie zelbetowe prefabrykowane o srednicy 65 cm powinny by¢ wykonane z betonu
wibrowanego klasy B 20 zbrojonego stala StOS.

2.14. Przykanaliki

Przykanaliki powinny by¢ wykonane z rur PCV $rednicy fi 160 - 200 mm o grubosci §cianki (w
zaleznosci od usytuowania w planie) 3,9 lub 4,9mm.Rury powinny posiada¢ aprobate techniczna o
przydatnosci do wykorzystania pod drogami.

2.15. Kruszywo na podsypke

Podsypka moze by¢ wykonana z thucznia lub zwiru. Uzyty materiat na podsypke powinien
odpowiada¢ wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [7], PN-B-11111 [3], PN-B-11112
[4].

2.16. Beton

Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-62/6738-07 [17].

90



2.17. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501 [7].

2.18. Skladowanie materialow

2.18.1. Rury kanalowe

Rury mozna sktadowa¢ na otwartej przestrzeni, uktadajac je w pozycji lezacej jedno- lub
wielowarstwowo, albo w pozycji stojace;j.

Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢ wod
opadowych.

W przypadku skladowania poziomego pierwsza warstwg rur nalezy utozy¢ na podktadach
drewnianych. Podobnie na podktadach drewnianych nalezy uktada¢ wyroby w pozycji stojacej i
jezeli powierzchnia sktadowania nie odpowiada ww. wymaganiom.

Wykonawca jest zobowiazany uktada¢ rury wedlug poszczegolnych grup, wielkosci 1 gatunkow w
sposob zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegdlnych stoséw lub
pojedynczych rur.

2.18.2. Kregi.

Kregi mozna sktadowa¢ na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem, ze nacisk krggow
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.

2.18.3. Wpusty zeliwne

Skrzynki lub ramki wpustow moga by¢ skladowane na otwartej przestrzeni, na paletach w stosach
o wysokos$ci maksimum 1,5 m.

2.18.4. Kruszywo

Kruszywo nalezy sktadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposdb zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

3. Sprzet.

3.1. Ogolne zasady dotyczace sprzetu.

Ogolne zasady wykonania podano w ST D.00.00.00 0 ,,Wymagania Ogolne” (1) pkt. 3.

3.2. Sprze¢t do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca przystgpujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien wykazac sig
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

-zuraw boczny gasienicowy do 15t,

-zuraw samochodowy,

- koparka,

-podstawowe narzgdzia r¢czne do obcinania i obrobki rur,

-komplet elektronarzedzi,

-komplet narzedzi $lusarskich,

-urzadzenia do odwodnienia wykopdw (pompy, igtofiltry),

-r¢czne narzgdzia do prac ziemnych.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzegtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ i sSrodowisko wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskal akceptacj¢ Inzyniera.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne zasady wykonania podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne” (1) pkt. 4

4.2. Transport rur kanalowych

Rury moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed
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uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewoz rur w pozycji poziomej wzdtuz srodka transportu,

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i

przetaczaniem pod wptywem sit bezwtadno$ci wystepujacych w czasie ruchu pojazdow.

Przy wielowarstwowym ukladaniu rur gérna warstwa nie moze przewyzsza¢ $cian srodka

transportu o wigcej niz 1/3 §rednicy zewngtrznej wyrobu (rury kamionkowe nie wyzej niz 2 m).

4.3. Transport wpustow zeliwnych

Skrzynki lub ramki wpustdéw moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob

zabezpieczony przed przesuwaniem si¢ podczas transportu.

4.7. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie srodki transportowe, ktore nie

spowoduja segregacji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki 1

obnizenia temperatury przekraczajacej granicg okre§lona w wymaganiach technologicznych.

4.8. Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy je

przed zanieczyszczeniem 1 nadmiernym zawilgoceniem.

4.9. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu 1 przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [16].

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogolne zasady dotyczace wykonania robot.

Ogo6lne zasady wykonania podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne” (1) pkt. 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za

pomoca kotkéw osiowych, kotkow §wiadkow i kotkow krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperow staltych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z

rzgdnymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperdw i ich rzgdne

przekaze Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot - wykopu

(recznie ) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz

posiadanego sprz¢tu mechanicznego.

Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewngtrznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje sig

obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykéw. Deskowanie

$cian nalezy prowadzi¢ w miarg jego glgbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢
wywieziony przez Wykonawceg na odktad.

Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowe;,

przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o

0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed

utozeniem przewodow rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona rgcznie lub w sposob

uzgodniony z Inzynierem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinno by¢ wykonane od 0,10 do 0,15 m glebiej od

projektowanego poziomu dna.

5.4. Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej to przy wykonywaniu przykanalikow nalezy

przestrzega¢ nastgpujacych zasad:

- trasa przykanalika powinna by¢ prosta, bez zalaman w planie 1 pionie (z wyjatkiem tukow dla
podtaczenia do wpustu bocznego w kanale lub do syfonu przy podiaczeniach do kanatu
ogolnosptawnego),

- minimalny przekrdj przewodu przykanalika powinien wynosi¢ 0,20 m (dla pojedynczych
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wpustow i1 przykanalikéw nie dtuzszych niz 12 m mozna stosowac $rednicg 0,15 m),

- dhugos¢ przykanalika od studzienki Sciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub studzienki
rewizyjnej potaczeniowej nie powinna przekracza¢ 24 m,

- wlaczenie przykanalika do kanatu moze by¢ wykonane za posrednictwem studzienki rewizyjnej,
studzienki krytej (tzw. $lepej) lub wpustu bocznego,

- spadki przykanalikow powinny wynosi¢ od min. 20 %o do max. 400 %o z tym, ze przy spadkach
wigkszych od 250 %o nalezy stosowac rury zeliwne,

- kierunek trasy przykanalika powinien by¢ zgodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

- wlaczenie przykanalika do kanalu powinno by¢ wykonane pod katem min. 45°, max. 90°
(optymalnym 60°),

- wlaczenie przykanalika do kanatlu poprzez studzienkg potaczeniowa nalezy dokonywac tak, aby
wysokos¢ spadku przykanalika nad podtoga studzienki wynosita max. 50,0 cm. W przypadku
koniecznos$ci wlaczenia przykanalika na wysoko$ci wigkszej nalezy stosowac przepady
(kaskady) umieszczone na zewnatrz poza Scianka studzienki,

- wlaczenia przykanalikow z dwoch stron do kanatu zbiorczego poprzez wpusty boczne powinny
by¢ usytuowane w odlegto$ci min. 1,0 m od siebie.

5.5. Studzienki sciekowe

Studzienki $ciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowych z jezdni drog i placow,

powinny by¢ z wpustem ulicznym zeliwnym 1 osadnikiem.

Podstawowe wymiary studzienek powinny wynosi¢:

- glebokos¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylotu przykanalika 1,65 m
(wyjatkowo - min. 1,50 m 1 max. 2,05 m),

- glebokos¢ osadnika 0,95 m,

- $rednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Krata $ciekowa wpustu powinna by¢ usytuowana w $cieku jezdni, przy czym wierzch kraty

powinien by¢ usytuowany 2 cm ponizej $cieku jezdni.

Lokalizacja studzienek wynika z rozwigzania drogowego.

Liczba studzienek $ciekowych 1 ich rozmieszczenie uzaleznione jest przede wszystkim od wielkosci

odwadnianej powierzchni jezdni i jej spadku podtuznego. Nalezy przyjmowac, ze na jedna

studzienke powinno przypadaé¢ od 800 do 1000 m* nawierzchni szczelne;j.

Rozstaw wpustow przy pochyleniu podtuznym $cieku do 3 %o powinien wynosi¢ od 40 do 50 m; od

3 do 5 %o powinien wynosi¢ od 50 do 70 m; od 5 do 10 %o - od 70 do 100 m.

Whpusty uliczne na skrzyzowaniach ulic nalezy rozmieszcza¢ przy krawgznikach prostych w

odlegtosci minimum 2,0 m od zakonczenia tuku kraweznika.

Przy umieszczeniu kratek $ciekowych bezposrednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien

znajdowac si¢ 0,5 cm ponizej poziomu warstwy $cieralne;j.

Kazdy wpust powinien by¢ podtaczony do kanatu za posrednictwem studzienki rewizyjnej

potaczeniowej, studzienki krytej (tzw. slepej) lub wyjatkowo za pomoca wpustu bocznego.

Wpustow deszczowych nie nalezy sprzgga¢. Gdy zachodzi konieczno$¢ zwigkszenia powierzchni

sptywu, dopuszcza si¢ w wyjatkowych przypadkach stosowanie wpustow podwojnych.

W przypadkach kolizyjnych, gdy zachodzi konieczno$¢ usytuowania wpustu nad istniejacymi

urzadzeniami podziemnymi, mozna studzienke sciekowa wyptyci¢ do min. 0,60 m nie stosujac

osadnika. Osadnik natomiast powinien by¢ ustawiony poza kolizyjnym urzadzeniem i polaczony
przykanalikiem ze studzienka, jak roéwniez z kanatem zbiorczym. Odlegtos¢ osadnika od

kraweznika jezdni nie powinna przekraczaé 3,0 m.

5.5.8. Izolacje

Rury betonowe i zelbetowe uzyte do budowy kanalizacji powinny by¢ zabezpieczone przed

korozja, zgodnie z zasadami zawartymi w ,,Instrukcji zabezpieczania przed korozja konstrukcji

betonowych” opracowanej przez Instytut Techniki Budowlanej w 1986 r. [21].

Zabezpieczenie rur kanatowych polega na powleczeniu ich zewngtrznej 1 wewnetrznej powierzchni
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warstwa izolacyjna asfaltowa, posiadajaca aprobatg techniczna, wydana przez upowazniona
jednostke.

Studzienki zabezpiecza si¢ przez posmarowanie z zewnatrz izolacja bitumiczna.

Dopuszcza sig stosowanie innego srodka izolacyjnego uzgodnionego z Inzynierem.

W $rodowisku stabo agresywnym, niezaleznie od czynnika agresji, studzienki nalezy zabezpieczy¢
przez zagruntowanie izolacja asfaltowa oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem asfaltowym
stosowanym na goraco wg PN-C-96177 [8].

W s$rodowisku silnie agresywnym (z uwagi na duza roznorodnos¢ 1 bardzo duzy przedziat nat¢zenia
czynnika agresji) sposob zabezpieczenia rur przed korozja Wykonawca uzgodni z InZzynierem.
5.5.9. Zasypanie wykopow i ich zageszczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Materiat zasypkowy
powinien by¢ rownomiernie uktadany 1 zaggszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik
zageszczenia powinien by¢ zgodny z okreslonym w SST.

6. Kontrola jakosci robot .

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot .

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” (1)pkt 6 .

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialéw do betonu 1

zapraw 1 ustali¢ receptg.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie i

z czestotliwos$cia okreslona w niniejszej SST 1 zaakceptowana przez Inzyniera.

W szczeg6lnosci kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rz¢dnych zatozonych faw celowniczych w nawiazaniu do podanych statych
punktéw wysokos$ciowych z doktadnoscia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

- badanie i pomiary szeroko$ci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa
mineralnego lub betonu,

- badanie odchylenia osi kolektora,

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa zatozenia przewodow i studzienek,

- badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,

- sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowos$ci uszczelniania przewodow,

- badanie wskaznikow zaggszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek sciekowych (kratek) i pokryw wlazowych,

- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
wynosi¢ wigcej niz [ 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

- odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ [ 3 cm,

- odchylenie szeroko$ci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé [1 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odleglosci osi utozonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ [1 5 mm,

- odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczac
-5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy
zwigkszonym spadku),

- wskaznik zaggszczenia zasypki wykopow okre§lony w trzech miejscach na dlugosci 100 m
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powinien by¢ zgodny z pkt 5.5.9,
rzedne kratek §ciekowych 1 pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnoscia do [ 5
mm.6.2. Badania przed przystapieniem do robot.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien dostarczy¢ certyfikaty, aprobaty techniczne,
certyfikaty zgodno$ci, deklaracje zgodno$ci, badania wykonane przez dostawcow itp.
Sprawdzi¢ cechy zewngtrzne.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania wykonanych robdét.
Po zakonczeniu robdt sprawdzi¢ wizualnie wyglad zew., poprawno$¢ profilu poprzecznego i
podiuznego w stosunku do nawierzchni .
7. Obmiar robét .
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot .
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” (1) pkt 7 .
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.7.2. Jednostka obmiarowa .
8. Odbior robot .
8.1. Ogolne zasady odbioru robot .
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.
8.2. Odbior robodt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- roboty montazowe wykonania przykanalika,
- wykonane studzienki $ciekowe
- wykonana izolacja,
- zasypany zaggszczony wykop.
Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania og6lnego postgpu robot.
Dhugo$¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m.
9. Podstawa platnosci .
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci .
Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”
(1)pkt 9 .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:

- oznakowanie robot,
- dostawe materiatow,
- wykonanie robot przygotowawczych,
- wykonanie wykopu w gruncie kat. [-IV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
- ulozenie, przykanalikow, studzienek $ciekowych,
- wykonanie izolacji rur i studzienek,
- zasypanie i zaggszczenie wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.
10. Przepisy zwigzane .

10.1. Normy .

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
2. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypelniaczy stosowany na goraco
3. PN-H-74080-01 Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Wymagania
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1 badania
4. BN-88/6731-08 Cement. Transport 1 przechowywanie
5. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Krggi betonowe

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D.03.00.00.
D.03.02.01a.
CPV 45232
REGULACJA PIONOWA URZADZEN PODZIEMNYCH
D. 03.02.01a. REGULACJA PIONOWA URZADZEN PODZIEMNYCH

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST .

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot zwiazanych

z regulacja pionowych urzadzen podziemnych dla zadania:

Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck

od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00

uszkodzonej w wyniku intensywnych opadéw deszczu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST .

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonaniem : przypowierzchniowej regulacji pionowej urzadzen podziemnych zgodnie

z przedmiarami uzgodnionymi z inzynierem kontraktu i inwestorem.

1.4. Okreslenia podstawowe .

1.4.1. Wiaz studzienki — element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych, umozliwiajacy dostgp do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.2. Kratka S$ciekowa — urzadzenie, przez ktore wody opadowe przedostaja si¢ do gory do
wpustu ulicznego.

1.4.3. Skrzynka uliczna wodociggowa — element zeliwny stuzacy ochronie czpienia zasuwy
wodociagowej dzigki ktoremu mozna otwiera¢ lub zamyka¢ wodg.

1.4.4. Pokrywa studzienki telekomunikacyjnej — element zelbetowy przeznaczony do pokrycia
podziemnych studzienek telefonicznych, umozliwiajacy dostgp do urzadzen telekomunikacyjnych.
1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe — sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4. .

1.4.6. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00 — ,,Wymagania
Ogolne’’pktl.5.

2. Materialy

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow .

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow , ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
D.00.00.00 — ,,Wymagania Ogoélne” (1) pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania regulacji pionowej urzadzen podziemnych.

Do przypowierzchniowej regulacji nalezy uzy¢: cegly klinkierowej, zaprawy
cementowej,ewentualnie specjalistycznych pierscieni do regulacji studzienek kanalizacyjnych oraz
telefonicznych.

3. Sprzet.
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3.1. Ogolne zasady dotyczace sprzetu.
Ogo6lne zasady wykonania podano w ST D.00.00.00 0 ,,Wymagania Ogo6lne” (1) pkt. 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania regulacji pionowej urzadzen podziemnych.

Wykonawca przystepujacy do wykonania regulacji, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania
z nastgpujacego sprzetu: pita tarczowa, mtotki, tomy, sprzet pomocniczy ( szczotka, topata, itp).
4. Transport.

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne zasady wykonania podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania Ogo6lne” (1) pkt. 4

4.2. Transport materialow.

Transport nowych materiatdw do wykonania naprawy, powinien odpowiada¢ wymaganiom
okreslonym w ST D.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne” pkt. 4

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogolne zasady dotyczace wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne” (1) pkt. 5.

5.2. Zasady wykonania regulacji.

Wykonanie regulacji pionowej obejmuje:

- odkrycie oraz rozebranie istniejacej pokrywy, wpustu lub skrzynki,

- ustalenie nowej wysokosci,

- zaggszczenie podtoza wokot urzadzenia,

- utozenie cegiel klinkierowych lub specjalnych pierscieni,

- utozenie pokrywy, wpustu lub skrzynki.

5.3. Wykonanie regulacji.

Wykonanie regulacji obejmuje:

- zdjecie przykrycia ( pokrywy, wiazu, kratki §ciekowej, skrzynki) urzadzenia podziemnego,

- rozebranie nawierzchni wokot studzienki ,

- rozebranie gornej czesci — korpusu wiazu lub skrzynki,

- zebranie 1 odwiezienie lub odrzucenie elementéw nawierzchni i gruzu,

- sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki,

- oczyszczenie gornej czesci studni,

- uzupetnienie ubytkow ,

- montaz na odpowidnia wysokos$¢ korpusu wilazu, skrzynki lub kratki sciekowej,

- osadzenie przykrycia (pokrywy, wiazu, kratki sciekowej, skrzynki) z wykorzystaniem materiatow
Z wyrdwnaniem zaprawa.

Regulacj¢ pionowa nalezy wykona¢ poprzez podniesienie lub opuszczenie gérnych elementow
konstrukcji studzienek do rzednych projektowanych. Regulacje nalezy przeprowadzi¢ rozbierajac ,
a nastepnie nadbudowujac do wymaganych rz¢dnych kominy wiazowe , studzienki $ciekowe,
zasuwy , hydranty i studzienki telekomunikacyjne przy uzyciu mieszanki betonowej lub w razie
potrzeby poprzez podmurowanie cegta klinkierowa kanalizacyjna.

6. Kontrola jakosci robot .

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot .

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” (1)pkt 6 .
6.2. Badania przed przystgpieniem do robét.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien dostarczy¢ certyfikaty, aprobaty techniczne,
certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, badania wykonane przez dostawcow itp.

Sprawdzi¢ cechy zewngtrzne.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania wykonanych robot.

Po zakonczeniu rob6t sprawdzi¢ wizualnie wyglad zew., poprawno$¢ profilu poprzecznego i
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podhuznego w stosunku do nawierzchni .
7. Obmiar robot .
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét .
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6élne” (1) pkt 7 .
7.2. Jednostka obmiarowa .
Jednostka obmiarowa jest 1 sztuka wyregulowanego uzbrojenia ( urzadzenia).
8. Odbior robot .
8.1. Ogolne zasady odbioru robaét .
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” (1) pkt 8 .
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa , ST 1 wymaganiami
Inzyniera , jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne .
8.2. Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu .
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja :
- roboty rozbiorkowe,
- podloze pod regulacje
Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania og6lnego postgpu robot .
9. Podstawa platnosci .
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci .
Ogodlne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”
(1)pkt 9 .
6.1. Cena jednostki obmiarowej .
Cena wykonanej regulacji pionowej obejmuje :
- prace pomiarowe,
- oznakowanie robot,
- wykonanie robot przygotowawczych
- roboty rozbiorkowe,
- dostarczenie materialow 1 sprzetu,
- wykonanie regulacji,
- wywiezienie zb¢dnych materialow,
- przeprowadzenie pomiardéw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j,
- odwiezienie sprz¢tu.
10. Przepisy zwigzane .
10.1. Normy .
D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne.
D.03.02.01. Kanalizacja deszczowa
PN-B-06751 Wyroby kanalizacyjne kamionkowe . Rury i1 ksztattki . Wymagania i badania .
PN-B-11111 Kruszywa mineralne . Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych . Zwir i
mieszanka .
PN-B-11112 Kruszywa mineralne . Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych .

PN-B-12037 Cegta pelna wypalana z gliny — kanalizacja .

PN-B-12751 Kamionkowe rury i ksztattki kanalizacyjne . Ksztalty i wymiary.
PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte .

PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypelniaczy stosowany na goraco .
PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe . Ogolne wymagania i badania .
PN-H-74051-01 Wtazy kanatowe . Klasa A (wtazy typu lekkiego) .
PN-H-74051-02 Wtlazy kanatowe . Klasy B, C, D (wlazy typu cigzkiego) .

PN-H-74080-01 Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych . Wymagania i badania.
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PN-H-74080-04 Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych . Klasa C .

PN-H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych .
PN-H-74101 Zeliwne rury ci$nieniowe do potaczen sztywnych .
BN-88/6731-08 Cement . Transport 1 przechowywanie .
BN-62/6738-03,04,07 Beton hydrotechniczny .

BN-86/8971-06.02  Rury bezci$nieniowe . Rury betonowe 1 zelbetonowe .
BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu . Krggi betonowe i zelbetonowe .
10.2. Inne dokumenty .

Instrukcja zabezpieczenia przed korozja konstrukcji betonowych opracowana przez Instytut
Techniki Budowlanej — Warszawa 1986 r.

Katalog budownictwa .

KB4-4.12.1.(6) Studzienki potaczeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7) Studzienki przelotowe (lipiec 1980)

KN4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KN4-4.12.1.(11) Studzienki $lepe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienki $cieckowe do odwodnienia drég (pazdziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kregi betonowe $rednicy 50 cm ; wysoko$¢ 30 lub 60 cm

,Katalog powtarzalnych elementow. drogowych” . ,, Tranprojekt” — Warszawa , 1979 — 1982 r.
Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieci i urzadzen sieciowych wodociagowych i
kanalizacyjnych , PBC WiK ,,Cewok” 1 BPBBO Miastoprojekt — Warszawa , zaakceptowane 1
zalecone do stosowania przez Zesp6t Doradczy ds. procesu inwestycyjnego powotany przez
Prezydenta miasta Warszawy — sierpien 1984 r.

Instrukcja projektowania , wykonania i odbioru zewngtrznej sieci kanalizacyjnej z rur PVC ,
wydanie ZTS ,,Gramat” w Jasle .

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D.05.03.11.
CPV 45233
FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA ZIMNO
D.05.03.11. FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA ZIMNO
1. Wstep.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej .
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych dla zadania:
Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck
od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00
uszkodzonej w wyniku intensywnych opadéw deszczu.
1.2. Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST .
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
frezowaniem nawierzchni asfaltowej :
* frezowanie istniejacej nawierzchni bitumicznej (schodkowo) po obu stronach krawedzi
jezdni: — warstwy $cieralnej gr. 5 cm na szerokosci 0,60 m,
— warstwy wazacej gr. 5 cm na szer. 0,50 m :

od km 0 + 000,00 do km 4 + 287,09 — obustronne,

od km 4 + 324,64 do km 5 + 557,00 — jednostronnie,

od km 6 + 369,00 do km 9 + 918,80 — obustronne wraz z zatoka ( km 6 + 377,00 ),
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od km 9 + 918,80 do km 10 + 100,00 — obustronne .
* frezowanie istniejacej nawierzchni bitumicznej (schodkowo) po stronie istniejacego
kraweznika z chodnikiem :
— warstwy $cieralnej gr. 5 cm na szerokosci 1,10 m,
— warstwy wiazacej gr. 5 cm na szeroko$ci 1,00 m,
od km 4 + 324,64 do km 5 + 557,00 — jednostronnie wraz z zatoka ( km 5 + 535,00 ).
z transportem na odklad na odl. 4 km wedlug wskazan inwestora zgodnie z dokumentacja
techniczng i przedmiarami robot.
1.4. OkreSlenia podstawowe .
1.4.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno — kontrolowany proces skrawania gornej
warstwy nawierzchni asfaltowej , bez jej ogrzania , na okreslona glgbokos¢ .
1.4.2. Pozostale okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi , odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot .
Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne” pkt.
1.5.
2. Materialy .
Nie wystepuja .
3. Sprzet.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu .
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00. :Wymagania Ogo6lne”
3.2. Sprz¢t do frezowania .
Nalezy stosowa¢ frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na
okreslona glebokos¢ .
Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie i zapewnia¢ zachowanie wymaganej réwnos$ci oraz
pochylen poprzecznych i podtuznych powierzchni po frezowaniu . Do matych robot (naprawy
czgsci jezdni) . Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ frezarki sterowane mechanicznie .
Szerokos¢ bebna frezujacego powinna by¢ dobrana zaleznie od zakresu robot . Przy lokalnych
naprawach szerokos$¢ bgbna moze by¢ dostosowana do szeroko$ci skrawanych elementow
nawierzchni . Przy frezowaniu calej jezdni szerokos¢ bebna skrawajacego powinna by¢ co najmnie;j
rowna 1200 m .
Przy duzych robotach frezarki musza by¢ wyposazone w przenosnik frezowanego materiatu ,
podajacy go z jezdni na $rodki transportu .
Przy frezowaniu warstw asfaltowych na glebokosci ponad 50 mm , przeznaczeniem odzyskanego
materiatu do recyklingu na goraco w otaczarce, zaleca si¢ frezowanie wspolbiezne , tzn. takie , w
ktorym kierunek obrotow bgbna skrawajacego jest zgodny z kierunkiem ruchu frezarki . Za zgoda
Inzyniera/Kierownika projektu moze by¢ dopuszczone frezowanie przeciwbiezne tzn. takie , w
ktorym kierunek obrotow bebna skrawajacego jest przeciwny do kierunku ruchu frezarki .
Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowanym frezarki musza , a poza nimi powinny by¢
zaopatrzone w systemy odpylania . Za zgoda Inzyniera/Kierownika projektu mozna dopuscic¢
frezarki bez tego systemu :
na drogach zamiejskich w obszarach niezabudowanych
na drogach miejskich , przy matym zakresie robot
Wykonawca moze uzywac tylko frezarki zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu .
Wykonawca powinien przedstawi¢ dane techniczne frezarek , a w przypadkach jakichkolwiek
watpliwos$ci przeprowadzi¢ demonstracj¢ pracy frezarki , na wlasny koszt .
4. Transport.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu .
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 4.
4.2. Transport sfrezowanego materiatu .
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Transport sfrezowanego materialu powinien by¢ tak zorganizowany , aby zapewnic¢ prace frezarki
bez postojow . Material moze by¢ wywozony dowolnymi §rodkami transportowymi . Wywo6z na
odlegtos$¢ 4 km.

5. Wykonanie robot .

5.1. Ogolne zasady wykonania robot .

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 5 .
5.2. Wykonanie frezowania .

Nawierzchnia powinna by¢ frezowana do gtebokosci , szerokosci i pochylen zgodnych z
dokumentacja projektowa 1 ST .

Jezeli frezowana nawierzchnia ma by¢ oddana do ruchu bez utozenia nowej warstwy
Scieralnej , to jej tekstura powinna by¢ jednorodna , ztozona z nieciagtych prazkow podtuznych lub
innych form geometrycznych , gwarantujacych rownos¢ , szorstko$¢ i estetyczny wyglad .

Jezeli ruch drogowy ma by¢ dopuszczony po frezowanej czesci jezdni , to wowczas ze
wzgledow bezpieczenstwa nalezy spetni¢ nastgpujace warunki :
nalezy usunac¢ $cigty materiat 1 oczy$ci¢ nawierzchnig
przy frezowaniu poszczeg6lnych paséw ruchu, wysoko$¢ podhuznych pionowych krawgdzi nie
moze przekracza¢ 40 mm
przy lokalnych naprawach polegajacych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii krawgznika ($cieku)
dopuszcza si¢ wigkszy uskok niz okreslono w pkt. b) , ale przy gltebokosci wigkszej od 75 mm
wymaga on specjalnego oznakowania
krawedzie poprzeczne na zakonczenie dnia roboczego powinny by¢ klinowo $cigte

5.3. Frezowanie warstwy S$cieralnej przed ulozeniem nowej warstwy lub warstw asfaltowych .
Do frezowania nalezy uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie , wzglgdem ustalonego
poziomu odniesienia , zachowujac spadki poprzeczne i niwelete drogi .
Nawierzchnia powinna by¢ sfrezowana na glgboko$¢ projektowana z doktadnoscia + 5 mm .
6. Kontrola jakosci robot .
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét .
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt.6
6.2. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych .
6.2.1. Minimalna czestotliwos$¢ pomiarow .
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dla nawierzchni frezowanej na zimno podano w tablicy 1 .
Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych nawierzchni frezowanej na zimno

Lp | Wiasciwosci nawierzchni Minimalna czg¢stotliwos¢
pomiarow

1. | Ré6wnos¢ podtuzna Lata 4-metrowa co 10 m

2. | Rownos¢ poprzeczna Latg 4-metrowg co 10 m

3. | Spadki poprzeczne Co10m

4. | Szeroko$¢ frezowania Co10m

5. | Glebokos$¢ frezowania Na biezaco, wedtug SST

6.2.2. Rownos¢ nawierzchni .

Nieréwnosci powierzchni po frezowaniu mierzone fata 4-metrowa zgodnie z BN-68/8931 nie
powinny przekracza¢ 6 mm .

6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancja £ 0,5 % .

6.2.4. Szeroko$¢ frezowania .

Szeroko$¢ frezowania powinna odpowiada¢ szerokosci okreslonej w dokumentacji projektowej z
doktadnosciag =5 cm .

6.2.5. Glebokos¢ frezowania .
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Glegbokos¢ frezowania powinna odpowiada¢ glgbokosci okreslonej w dokumentacji projektowej z
doktadnoscig £ 5 mm .
Powyzsze ustalenia dotyczace doktadnosci frezowania nie dotycza wyburzenia kilku lub wszystkich
warstw nawierzchni przy naprawach kapitalnych . W takim przypadku wymagania powinny by¢
okreslone w ST w dostosowaniu do potrzeb wynikajacych z przyjgtej technologii naprawy
7. Obmiar robot .
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét .
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne” pkt.7 .
7.2. Jednostka obmiarowa .
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) .
8. Odbior robot .
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania Ogélne” pkt. 8 .
8.1. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa , ST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika projektu , jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne .

9. Podstawa platnosci .
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci .

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
Ogo6lne” pkt. 9 .
9.2. Cena jednostki obmiarowej .

Cena wykonania 1 m? frezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obejmuje :
prace pomiarowe
oznakowanie robot
frezowanie na szerokosci jezdni.
transport sfrezowanego materiatu na odleglo$¢ 4 km wedtug wskazan inwestora.
przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej
10. Przepisy zwigzane .

10.1. Normy
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe . Pomiar réwnosci nawierzchni planografem
1tatg
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D.05.03.05/b.
CPV 45233
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO
WARSTWA SCIERALNA
1. Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania odbioru
robdt zwigzanych z wykonaniem warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego AC 11 S gr. 5 cm na
bazie asfaltu 50/70 dla zadania :

Przebudowa drogi powiatowej nr DP 2023 S Zawady — Mokra - Klobuck

od km 0 + 000,00 do km 10 + 100,00

uszkodzonej w wyniku intensywnych opadow deszczu.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w p. 1.1., zgodnie z zakresem okreslonym w ST D.00.00.00 .
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1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng .

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robdt przy wykonywaniu warstwy
Scieralnej z betonu asfaltowego i obejmuja :
- uloZenie na poszerzeniu warstwy Scieralnej z betonu AC 11 S gr. 5 cm na bazie asfaltu 50/70
(KR - 3) zgodnie z dokumentacja techniczng i przedmiarami robot.
1.4. OkreSlenia podstawowe .
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi przepisami i normami
oraz z okre$leniami podanymi w ST D.M.00.00.00.”Wymagania og6lne”.
1.4.1. Pelzanie — jest to wolno postgpujace trwate odksztalcenie o charakterze lepko-plastycznym
ciata statego, gdy dziata na nie stale i ograniczone w wielkos$ci obciazenie bez wzgledu na czas jego
trwania.
1.4.2. Modul sztywnoSci pelzania — jest to stosunek naprgzenia $ciskajacego przy petzaniu do
odksztatcenia jednostkowego wywolanego przez to naprezenie w okre§lonych warunkach badania
( obcigzenia, temperatury i czasu ) wyrazone w MPa.
1.4.3. Odksztalcenie jednostkowe przy pelzaniu — jest to stosunek zmniejszenia wymiaru probki
materiatu wzdtuz osi dziatania sity $ciskajacej do jej pierwotnego wymiaru w okreslonych
warunkach badania ( obciazenia, temperatury i czasu) wyrazone w procentach..
1.4.4. Mieszanka mineralna — mieszanka kruszywa i wypetiacza mineralnego

o okreslonym sktadzie i uziarnieniu.
1.4.5. Mieszanka mineralno — asfaltowa — mieszanka mineralna z odpowiednia ilo$cia

asfaltu, wytworzona w okre$lony sposob, spetniajace okreslone wymagania.
1.4.6. Beton asfaltowy ( BA) - AC — mieszanka mineralno — asfaltowa o uziarnieniu

stopniowanym, utozona i zaggszczona.

1.4.7. Srodek adhezyjny — substancja powierzchniowo czynna dodawana do lepiszcza w celu
zwigkszenia jego przyczepnosci do kruszywa.
1.4.8. Podloze pod warstwe asfaltowg — powierzchnia przygotowana do utozenia warstwy z
mieszanki mineralno — asfaltowe;j.
1.4.9. Asfalt uplynniony — asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.10. Emulsja kationowa asfaltowa — asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu
w wodzie.

1.4.11. Pozostale okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z polskimi

normami , wytycznymi i okre§leniami podanymi w ST D.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”. pkt. 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot .

Wykonawca odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robdt i ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa , ST 1 poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu. Ogélne wymagania dotyczace robot
podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania Og6lne” pkt. 1.5 .

2. Materialy .
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow .

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania , podano w ST
D.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne” .
2.2. Materialy.

Do betonu asfaltowego do warstwy $cieralnej nawierzchni obciazonych ruchem KR 1 — 6 nalezy
stosowac¢ kruszywa i lepiszcza podane w tablicy nr 1 wedtug:

WT -1 2010 — Wymagania Techniczne — Kruszywa do mieszanek mineralno- bitumicznych,
WT -2 2010 — Wymagania Techniczne — Mieszanki mineralno — asfaltowe .

Tablica 1. Skladniki do betonu asfaltowego do warstwy Scieralnej
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Skladnik Kategoria ruchu
KR1-2 KR3-4 KR5-6
Mieszanka mineralna owym. D, 5 8 11 8 11 8 11
mm
Lebi faltowe?) 50/70, 50/70, PMB 45/80-55
episzeza astatiowe 70/100 PMB 45/80-55 PMB 45/80-65
Wielorodzajowy 50/70 | PMB 45/80-65 Wielorodzajowy 35/50
Wielorodzajowy 50/70
Tablice 12, 13, 14, 15 WT —1 Kruszywa 2010
) na podstawie aprobat technicznych moga by¢ stosowane takze inne lepisszcza nienormowe

2.3. Asfalt.
Nalezy stosowac¢ asfalt drogowy spetniajacy wymagania okreslone w PN — EN 14023:2009

PMB 45/80 — 55 nalezy do najpopularniejszych asfaltéw modyfikowanych przeznaczony do
stosowania we wszystkich mieszankach nineralno — asfaltowych nawierzchni $cieralnych.

Zatatcznik NA.1 — Wymagania dotyczace asfaltéw modyfikowanych polimerami (PMB)
przeznaczonych do stosowania w Polsce w budownictwie drogowym - patrz TABLICA

strona 147 i 148.
Tablica 2. Wymagania wobec asfaltow drogowych wg PN-EN 12591 [27]

L Wyszczegolnienie wlasciwosci Wymagania Badania wg
P asfalt 50/70

1. | Penetracja w temperaturze 25° C , 0,Imm 50-70 PN- EN 1426
2. | Temperatura migknienia, °C, 46-54 PN - EN 1427
3. | Temperatura zaptonu nie mniej niz °C 230 PN-EN-22592
4. | Zawarto$¢ sktadnikow rozpuszczalnych 99 PN-EN 12592

nie mniej niz % m/m

5 | Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub 0,5 PN-EN 12607 -1
przyrost ) , nie wigeej niz % m/m

6. | Pozostata penetracja po starzeniu nie mniej niz 50 PN-EN -1426
%

7. | Temperatura migknienia po starzeniu nie mniej 48 PN - EN 1427
niz °C

8. | Zawarto$¢ parafiny nie wigcej niz % 2,2 PN — EN 12606-1

.9 | Temperatura famliwo$ci nie wiecej niz °C -8 PN — EN 12593

10 | Wzrost temperatury migknienia po starzeniu nie 9 PN -EN-1427

wigcej niz °C

Temperatury technologiczne dotyczace wytwarzania i uktadania mieszanki mineralno —
asfaltowej ( temp. max i min) oraz temp. Zaggszczania probek wg. Metody Marshalla musza by¢
podane przez producenta.

Wykaz tych temp. zostanie zatwierdzony przez Inzyniera / kierownika projektu i stanowic

bedzie integralng cz¢$¢ niniejszej ST.

Zabrania si¢ stosowania do tego samego asortymentu robo6t lepiszczy pochodzacych od roznych
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producentdw.

Kazda dostawa asfaltu na budowe powinna posiadac atest producenta , potwierdzajacy
zgodno$¢ z wymaganiami ST.

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia ilosciowego 1 jakosciowego odbioru dostaw oraz
wykonania laboratoryjnych badan kontrolnych.

Sktadowanie asfaltu drogowego powinno si¢ odbywa¢ w zbiornikach, wykluczajacych
zanieczyszczenie asfaltu i

wyposazonych w system grzewczy posredni (bez kontaktu asfaltu z przewodami grzewczymi).
Zbiornik roboczy otaczarki

powinien by¢ izolowany termicznie, posiada¢ automatyczny system grzewczy z tolerancja = 5°C
oraz uktad cyrkulacji asfaltu.

Za jakos¢ dostaw asfaltu odpowiedzialny jest Wykonawca robot.

2.4. Kruszywo.

2.4.1. Wymagania podstawowe dla kruszywa naturalnego lub sztucznego stosowanego do
warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego.

Do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego nalezy stosowac kruszywo wedlug PN-EN 13043
1 WT — 1 Kruszywa 2010 obejmujace kruszywa grube, kruszywa drobne i wypetniacz.
Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania podane w WT — 1 Kruszywa 2010 — p.6.3. Tablica
12, 13, 14, 15, (dla KR —3-4) w tej specyfikacji Tablica nr 3, 4, 5.

Sktadowanie kruszywa powinno odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.
Podtoze sktadowiska powinno by¢ réwne, utwardzone i odwodnione.

Sktadowanie wypetiacza powinno si¢ odbywac w silosach wyposarzonych w urzadzenia do
aeracji.

Tablica 3. Wymagania wobec kruszywa grubego do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania z zalezno$ci od kategorii ruchu
‘Wiasciwosci kruszywa

KR1-2| KR3-4 KRS5-6
Uziarnienie wg PN-EN 933-1 kat nie nizsza niz: Gc85/20%) | Gc90/20%) Gc90/15%)
Tolerancja uziarnienia, odchylenia nie wigksze niz wg G2o/15 Gasiis - Gasiis
kategorii:
Zawarto$¢ pylu wg PN-EN 933-1, kat nie wyzsza niz £ £
Ksztatt kruszywa wg PN-EN 933-3 lub PN-EN 933-4, Flzs lubSlas Fl20 lubSI20
kategoria nie wyzsza niz:
Procentowa zawartos$¢ ziaren o powierzchni przekruszonej i
tamanej wg PN-EN 933-5 | kategoria nie nizsza niz: C deklarowana Cosn
Odporno$¢ kruszywa na rozdrabnianie wg PN-EN 1097-2,
badania na kruszywie o wymiarze 10/14, rozdzial5;
kategoria nie wyzszaniz: LAso LAso LAas
Odpo_mosc na polerowgme krl_lszywa badania na normalnej PSV suttonay | PSVdeklarowane  PSV'50
frakcji kruszywa do mieszanki mineralno — asfaltowej)wg . nie mniej niz 48
PN-EN 1097-8, kategoria nie nizsza niz:

. deklarowana deklarowana przez producenta

Ggestos¢ ziaren wg PN-EN 1097-6 rozdz. 7, 8 lub 9 przez producenta
Gestos$¢ nasypowa wg PN-EN 1097-3 deklarowana deklarowana przez producenta
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przez producenta

Nasiakliwo$¢ wg PN-EN 1097-6, rozdziat . 7, 8 lub 9: WAZ:SZMMOW WA 24deklarowana
Mrozoodporno$¢ wg PN-EN 1367-6, w 1% NaCl

kategoria nie wyzsza niz: Fnact7 Fxaci7

Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN-EN 1367-3. wymagana SBra SBra
kategoria:

Sktad chemiczny — opis petrograficzny uproszczony wg PN- |  deklarowany deklarowany przez producenta

przez producenta

EN 1744-1, kategoria nie wyzsza niz
a) D/d<4

EN 932-3

Grube zanieczyszczenia lekkie, wg PN-EN 1744-1, p. 14.2 mrrc0.1 mrrc0.1

kategoria nie wyzsza niz : ’ ’

Rozpad krzemianu dwuwapniowego w kruszywie z zuzla N
. . . Wymagana Wymagana odporno$¢

wielkopiecowego chlodzonego powietrzem odpornosé

wg PN-EN 1744-1, p. 19.1.

Rozpad zelazowy zuzla wielkopiecowego chlodzonego Wymagana Wymagana odpormosé

powietrzem wg PN-EN 1744-1, p. 19.2 : odpornos¢

Stato$¢ objetosci kruszywa z zuzla stalowniczego wg PN- Vs Vs

Tablica 4. Wymagane wlasciwos$ci kruszywa nielamanego drobnego lub o ciaglym uziarnieniu
do D< 8 mm do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu
Wilasciwosci kruszywa
KR1-2

Uziarnienie wg PN-EN 933-1, wymagana kategoria Grss5 lub GAss
Tolerancja uziarnienia, odchylenia nie wigksze niz wg GtcNR
kategorii:
Zawartos¢ pytu wg PN-EN 933-1, kat. nie wyzsza niz: fro
Jako$¢ pylu wg PN-EN 933-9, kat. nie wyzsza niz: MBF10
Kanciasto$¢ kruszywa drobnego lub kruszywa 0/2
wydzielonego z kruszywa o ciaglym uziarnieniu wg PN-EN
933-6, rozdz 8, kat.nie nizsza niz: ECS deklarowana
Gestos¢ ziaren wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 lub 9 deklarowana przez producenta

. A L, WA 24 Deklarowana
Nasiakliwo$¢ wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9

. . . mrpcO,1

Grube zanieczyszczenia lekkie, wg PN-EN 1744-1,
p. 14.2, kategoria nie wyzsza niz

Tablica 5. Wymagane wlasciwosci kruszywa lamanego drobnego lub o ciaglym uziarnieniu do

D< 8 mm do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

Wiasciwosci kruszywa

Wymagania w zaleznosci od kategorii
ruchu

KR1-2 KR3-4 KRS5-6
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Uziarnienie wg PN-EN 933-1, wymagana kategoria Gasslub Grss | Gasslub Grss  GF85
Tolerancja uziarnienia, odchylenia nie wigksze niz wg GTtcNR G120
kategorii:
Zawarto$¢ pytlu wg PN-EN 933-1, kat. nie wyzsza niz:
f1e fie
Jakos$¢ pytu wg PN-EN 933-9, kat. nie wyzsza niz:
MBFr10 MBF10
Kanciastos¢ kruszywa drobnego lub kruszywa 0/2
wydzielonego z kruszywa o ciagtym uziarnieniu wg PN-
EN 933-6, rozdz 8, kat.nie nizsza niz: ECS deklarowana ECs30
Gesto$¢ ziaren wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 lub 9 deklarowana przez
producenta deklarowana przez producenta
Nasiakliwos¢ wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 WA 24Deklarowa WA 24 Deklarowana
Grube zanieczyszczenia lekkie, wg PN-EN 1744-1, mrprcO. 1
. . - mrpc(,1 ’
kategoria nie wyzsza niz:

2.5. Wypelniacz podstawowy.

Sktadowanie wypetniacza powinno si¢ odbywac w silosach wyposarzonych w urzadzenia do
aeracji.

Do warstwy z betonu asfaltowego nalezy stosowaé¢ wypetniacz wykazujacy wiasciwosci zgodne z

wymaganiami podstawowymi - wymagania podane w WT — 1 Kruszywa 2010 — p.6.3. Tablica
15, (dla KR - 3-4) w tej specyfikacji Tablica nr 6.

Wypelniacz powinien charakteryzowac¢ si¢ umiarkowana chtonnoscia.

Przechowywanie wypetniacza powinno by¢ zgodne z PN-S-96504:1961(8)

Tablica 6. Wymaganie wlasciwosci wypelniacza do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego
wedlug WT — 1 Kruszywa 2010.

Wymagania z zaleznoSci od kategorii ruchu
Wiasciwosci wypelniacza

KR1-2 KR3-4 KR5-6
Uziarnienie wg PN-EN 933-10: Zgodnie z tabl. 24 Zgodnie z tablica nr 24
PN-EN 13043 PN-EN 13043
Jakos¢ pytu wg PN-EN 933-9, kat. nie wyzsza niz: MBE10 MBr10
Zawartos¢ wody wg PN-EN 1097-5, nie wyzsza niz 1%(m/m)

deklarowana

przez producenta deklarowana

przez producenta

SGestos¢ ziaren wg PN-EN 1097-7
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Wolne przestrzenie w suchym zaggszczonym wypetniaczu

wg PN-EN 1097-4, wymagana kategoria V28/45 V28/45
D
Przyrost temperatury migknienia wg PN-EN 13179-1,
wymagana ategoria Ar&B8/25 Ar&B8/25

SRozpuszczalnos¢ w wodzie wg PN-EN 1744-1 ,
kategoria nie wyzsza niz: WS 10 WS 10

SZawartos¢é CaCO3 w wypeltniaczu wapiennym wg PN-
EN 196-21, kategoria nie nizsza niz: CC70 CC70

5 ,, . .
Zawartos¢ wodorotlenku wapnia w wypetniaczu Kadeklarowana

. . Kadeklarowana
mieszanym, wymagana kategoria:

5
"Liczba asfaltowa" wg PN-EN 13179-2, wymagana BN deklarowana BN deklarowana

kategoria:
Do wykonania warstwy $cieralnej nalezy uzy¢ wypelniacza podstawowego ze skaty wapiennej wg
PN —S —96504/61 (8).
Zawartos$¢ weglanu wapnia CaCO3, w skale stanowiacej surowiec do produkcji wypehiacza
powinna by¢ nie mniejsza niz 90%.
Nie przewiduje si¢ stosowania pylow z odpylania otaczarni jako wypetniacza.

Tablica 7. Wlasciwosci wypelniacza podstawowego
Wymagania

Wilasciwosci . .
Wypetiacz wapienny

Zawarto$¢ ziaren mniejszych od, %

- 0,18 mm nie mniej niz 100

-0,15 mm nie mniej niz 95

-0,075 mm nie mniej niz 80
Wilgotnos¢, Y%nie wigcej niz 1,0
Powierzchnia wlasciwa cm?/g 2500-4500

2.6. Srodek adhezyjny

W przypadku gdy przyczepno$¢ lepiszcza do kruszyw wg PN -84/B — 06714.22 wynosi
mniej niz 80%, nalezy stosowac srodek adhezyjny posiadajacy Aprobatg Techniczng IBDiM.
Decyzj¢ o zastosowaniu Srodka adhezyjnego podejmuje si¢ pon przeprowadzeniu przez
Wykonawce badan labolatoryjnych uzasadniajacych koniecznos$¢ jego zastosowania dla poprawy
przyczepno$ci asfaltu do kruszywa.

Sposéb dozowania §rodka zostanie zaaprobowany przez Inzyniera/ kierownika projektu
2.7. Dostawy materialow.

Za dostawy materiatow odpowiedzialny jest Wykonawca robdt zgodnie z ustaleniami
okreslonymi w SST D.M-00.00.00. Wymagania Ogdlne.

Kazda dostawa asfaltu, kruszywa i wypeliacza musi by¢ zaopatrzona w deklaracj¢ zgodnsci w
tre$ci wedtug PN-EN 45014 wydana przez dostawce.

3. Sprzet.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
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Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien

wykazac si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

— wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciagtym do wytwarzania
mieszanek mineralno-asfaltowych, o minimalnej wydajnosci 100t/h,

— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zaggszczanego,
z automatycznym sterowaniem pozwalajacym na ulozenie warstwy zgodnie z zatoZzona
gruboscia, z podgrzewana plyta wibracyjna do wstepnego zaggszczania oraz szerokos$cia
rozktadania od 2,5 do 11,0m.,

— skrapiarek,

— walcow srednich stalowych gladkich,

— walcow cigzkich i1 bardzo cigzkich:

ogumionych (bez bieznika) o regulowanym ci$nieniu w kotach,

gtadkich,

mieszanych z przednimi watami gtadkimi wibracyjnymi.

Walce, zwlaszcza stalowe, winny posiada¢ sprawne wyposazenie w system zwilzania watow przy

uzyciu ptynu (np. wody), dla niedopuszczenia do przyklejania mieszanki.

Walce ogumione winny by¢ wyposazone w fartuchy ostonowe kot, w celu utrzymywania temperatury.

Walce wibracyjne winny posiada¢ oprzyrzadowanie we wskazniki wibracji.

Dobdr sprzetu pod wzglgdem typow 1 ilosci powinien by¢ zgodny z opracowanym PZJ

zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu.

4. Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

4.2.1. Asfalt

Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [4].

4.2.2. Wypelniacz

Wypehniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materiatow
sypkich, umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypehiacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Transport mieszanki z wytwérni do miejsca wbudowania powinien spetniac¢ nast¢pujace warunki:
mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi wyposazonymi w
pokrowce brezentowe, przy transporcie na odleglo$¢ do 10 km, przy dalszym transporcie nalezy
mieszanke przewozi¢ samochodami termosami,

w czasie transportu mieszanka powinna by¢ przykryta pokrowcem,

czas transportu od zaladunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku, ze spadek temperatury przewozonej mieszanki z wytworni do miejsca
wbudowania nie moze przekroczy¢ 10% temperatury wyjsciowej,

zaleca sig stosowanie samochodéw termosow z podwojnymi §cianami skrzyni wyposazonej w
system ogrzewczy.

5. Wykonanie robot.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
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Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne’ pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej - empiryczne.

Projektowanie mieszanki powinno by¢ wykonane na podstawie ,, Procedur badan do projektowania
sktadu i1 kontroli mieszanek mineralno-asfaltowych” ( zeszyt 64, IBDiM, Warszawa 2002 r).
Recepte MMA nalezy wykona¢ przed rozpoczgciem produkceji mieszanki oraz przy kazdej zmianie
dostawcy lub zloza materiatu jak réwniez po stwierdzeniu w trakcie badan kontrolnych zmiany
cech produkowanej mieszanki.

Kierownik Projektu moze rowniez zazada¢ ponownego zaprojektowania sktadu mieszanki w
wypadku watpliwosci co do prawidtowosci sposobu jej ustalenia.

5.2.1. Uziarnienie mieszanki mineralnej i zawartos¢ lepiszcza.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna przebiega¢ w obszarze wyznaczonym przez
krzywe graniczne optymalnego uziarnienia.

Zalecane uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawarto$¢ lepiszcza w betonie asfaltowym do
warstwy Scieralnej podano w tablicach 16117 — WT — 2 z 2010 w tej specyfikacji tabela nr 8.

Tablica 8 . Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawarto$¢ lepiszcza do betonu asfaltowego
do warstwy S$cieralnej KR1-2i KR3-6.

Przesiew, [ % (m/m)]
ACS5S AC8S AC11S AC8S AC11S
KR1-KR2 KRI1I-KR2 KR1-KR2 KR3-KR6 KR3-KR6

Wilasciwosé

Wymiarsita# (mm) {od do od do od do od do od do

16 - - - - 100 - - - 100 -
11,2 - - 100 - 90 100 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 90 90 100 60 90
5,6 90 100 70 90 - - 60 80 - -
2 40 65 45 60 30 55 40 55 35 50
0,13 (0,125) 8 22 8 22 8 20 8 22 8 20
0,06 (0,063) 6 14 6 14 5 12 5 12 5 11

Zawarto$¢ lepiszcza, |Bmin 6,0 Bmin 5,8 Bmin 5,6 Bmin 5,6 Bmin 5.4
wzor (2)

5.2.2. Wymagane wlasciwosci mieszanki mineralno — asfaltowe;j.
Beton asfaltowy do warstwy $cieralnej powinien spetnia¢ ponizsze wymagania podane w
tabelach 18, 19120 - WT -2 z 2010 w tej specyfikacji tabela nr 9, 10.

Tablica 9. Wymagane wlasciwosci BA do warstwy Scieralnej KR1-2.

Wymiar mieszanki

Wiasciwosc Warunki zaggszczenia wg
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PN — EN 13108-20

wypetnione lepiszczem

Metoda i warunki badania | AC 5 S AC8S ACI11S
Zawarto$¢ wolnych C.1.2, ubijanie 2*50 uderzen Vmin 1,0 Vmin 1,0 Vmin 1,0
przestrzeni

PN -EN 12697 -8, p4 Vmax 3,0 Vmax 3,0 Vmax 3,0
Wolne przestrzenie C.1.2, ubijane 2*50 uderzen VFBmin75 VFBmin 75 VFBmin75

PN — EN 12697 -8, p.5

VFBmax 93 VFBmax 93 VFBmax 93

Zawartos¢ wolnych
przestrzeni w

mieszance mineralne;j

C.1.2, ubijanie 2*50 uderzen
PN - EN 12697 -8, p.5

VMAminl4 VMAminl4 VMAminl4

wody

Odporno$¢ na dziatanie

C.1.1, ubijanie 2*35 uderzen

PN — EN 12697 — 12, lecz
przechowywanie w 40 st. C z

jednym cyklem amrazania®)—.,
badanie w 25 st.C

ITSR 90

ITSR 90 ITSR 90

a) Ujednolicong procedurg badania odpornosci na dziatanie wody z jednym cyklem zamrazania podano w zalaczniku 1

WT-2

Tablica 10. Wymagane wlasciwosci BA do warstwy $cieralnej KR3-4i KR5-6.

Wymiar mieszanki

Wiasciwosé Warunki zaggszczenia KR3 -4 KR 5-6
wg PN — EN 13108-20
Metoda 1 warunki | AC 8 S ACI11S AC8S AC11S
badania
Zawartos¢ wolnych | C.1.3, ubijanie 2*75 uderzen | Vmin 2,0 Vmin 2,0 Vmin 2,0 Vmin 2,0
przestrzeni
PN -EN 12697 -8, p.4 Vmax 4,0 Vmax 4,0 Vmax 4,0 Vmax 4,0
Odpornos¢ na C.1.20, watowanie P98-P100 | WTSairo,5 WTSarros WTSARo3 WTSaro3
deformaCJe trwa}ea) PN —EN 12697 — 22’ metoda PRDAIRDeklarowane PRI AIRDeklarowane PRIDAIRDeklaro  PRIDAIRDeklaro
B w powietrzu,
PN - EN 13108 - 20,
D.1.6, 60 st. C, 10 000cykli
Odpornos¢ na C.1.1, ubijanie 2*35 uderzen |JTSR 90 ITSR 90 ITSR 90 ITSR 90

dziatanie wody

PN —EN 12697 — 12, lecz

przechowywanie w 40 st. C z
jednym cyklem zamrazania
b), badanie w 25 st.C

a) Grubos¢ ptyty: AC8 40 mm, AC11 40 mm

b) Ujednolicong procedurg badania odpornosci na dziatanie wody z jednym cyklem zamrazania podano

w zataczniku WT —2
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5.3. Wytwarzanie mieszanek mineralno-bitumicznych i przechowywanie mieszanki.

Mieszanke betonu asfaltowego na warstwg §cieralna nalezy produkowaé w wytwdrni mieszanek
mineralno-asfaltowych o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym zapewniajacej prawidtowe dozowanie
sktadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikow i gotowe;j
mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Graniczne temperatury asfaltu oraz mieszanki mineralno-asfaltowej powinny by¢ zgodne z
Aprobata Techniczna producenta asfaltu, jednak minimalna temperatura mieszanki MMA nie
powinna by¢ nizsza niz 140° C .

Lepiszcze asfaltowe nalezy przechowywac w zbiorniku z posrednim systemem ogrzewania , z
uktadem termostatowania, zapewniajacym utrzymanie stalej temperatury z doktadnoscia + 5°C.
Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbiornkiu magazynowym nie powinna przekracza¢ wartosci
podanych jak nize;j:

Tablica 11. Najwyzsza temperatura lepiszcza asfaltowego w zbiorniku magazynowym:

Lepiszcze Rodzaj Najwyzsza temperatura °C

asfalt drogowy 10/20 210
15/25 200
20/30 200
35/30 190
50/70 180
70/100 180
160/220 170

polimeroasfalt PMB 10/40-65 180
PMB 25/55-60 180
PMB 45/80-55 180
PMB 45/80-65 180
PMB 65/105-60 180

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu

wypelniacza uzyskata temperaturg¢ wtasciwa do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatura

mieszanki mineralnej nie powinna by¢ wyzsza o wigceju niz 30 st. C od najwyzszej temperatury

mieszanki mineralno — bitumicznej podanej jak nizej.

Podane temperatury w tabeli nr 9 dotycza mieszanki dostarczonej na miejsce wbudowania, wyzsza

za$ dotyczy temperatury mieszanki po wytworzeniu w wytworni.

Tablica 12. Najwyzsza i najnizsza temperatura mieszanki mineralno - asfaltowej

Lepiszcze asfaltowe | Temperatura mieszanki °C

Beton asfaltowy AC | Mieszanki SMA, BBTM, PA | Asfalt lany MA
od 170 do 200 - -

Lepiszcze 10/20

15/25 od 160 do 195 - -
20/30 od 155 do 195 - od 210 do 230
35/50 od 155 do 195 - od 200 do 230
50/70 od 140 do 180 od 160 do 200 -
70/100 od 140 do 180 od 140 do 180 -

PMB 10/40-65

od 140 do 180

od 140 do 180

PMB 25/55-60

od 140 do 180

od 140 do 180

od 180 do 230

PMB 45/80-55

od 130 do 180

od 130 do 180

od 180 do 230

PMB 45/80-65

od 130 do 180

od 130 do 180

PMB 65/105-60

od 130 do 180

od 130 do 170

Do warstwy $cieralnej dopuszcza si¢ dostawy mieszanek mineralno — asfaltowych z kilku
wytworni, pod warunkiem skoordynowania mi¢dzy soba deklarowanych przydatno$ci mieszanek z
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zachowaniem dopuszczalnych roznic sktadu: zawarto$¢ lepiszcza 0,3% (m/m), kruszywa drobnego
3,0% (m/m), wypetniacza 1,0% (m/m

5.4. Przygotowanie podloza.

Podtozem dla uktadanej warstwy $cieralnej moze by¢:

- sfrezowana warstwa bitumiczna,

- warstwa wiazaca z betonu asfaltowego,

- warstwa wyroOwnawcza z betonu asfaltowego,

- warstwa podbudowy z betonu asfaltowego,

Odpowiednio wyprofilowana, oczyszczona i skropiona emulsja asfaltowa, zgodnie D.04.03.01.
Przed skropieniem warstwy podtoza emulsja asfaltowa wymagana jest kontrola poprawnosci jego
wykonania .

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnos$ci z wymaganiami dotyczacej warstwy podioza:

- spadkow poprzecznych, pochylen podtuznych nie rzadziej niz 100 mb,

- rownosci podtuznej i poprzecznej — fata,

- ilo$ci skropienia.

Jezeli warstwa podtoza, nie spetnia prawidlowych wymogdw okreslonych dla tej warstwy,
Wykonawca na swdj koszt wykona roboty poprawkowe majace na celu doprowadzenie tej warstwy
do wlasciwych parametrow,

Zakres 1 technologi¢ wykonania tych robot Wykonawca uzgodni z Kierownikiem Projektu.

Jezeli utozenie warstwy bitumicznej nastgpuje bezposrednio po odbiorze czgsciowym warstwy
podioza , wymagane jest jedynie sprawdzenie ilosci potrzebnego skropienia.

Powierzchnia podtoza pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinna by¢ sucha i czysta.
Tablica 13. Maksymalne nieréwnosci podloza starej nawierzchni.

Klasa | Element nawierzchni Max. nierowno$¢ podtoza pod warstwe(m/m)
drogi scieralnag wiazaca podbudowy
A.S,GP Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, 6 9 12
wlaczenia i wylaczenia
Jezdnie facznic, jezdnie MOP, 8 10 12
utwardzone pobocze.
G Pasy: ruchu, dodatkowe, wiaczenia 8 10 12
1 wylaczenia, postojowe, jezdnie
facznic, utwardzone pobocze.
Z,D, L.

Pasy ruchu. 9 12 15
Rzgdne wysokosciowe podtoza oraz urzadzen usytuowanych w nawierzchni lub ja ograniczajacych
powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa . Z podtoza powinien by¢ zapewniony odptyw
wody. Nie dopuszcza sig, aby w podtozu byly koleiny lub inne zagl¢bienia mogace powodowaé
zwigkszone zaleganie wody, co jest szczegdlnie wazne w przypadku pozostawienia istniejacych
warstw asfaltowych.

Szerokie szczeliny w podtozu nalezy wypetia¢ odpowiednim materiatem np. zalewami drogowymi
g PN—-EN 14188 — 1.

Na podtozu wskazujacym zniszczenia w postaci siatki spgkan zmegczonych lub spekan
poprzecznych zaleca si¢ stosowanie membrany przeciwspgkaniowej.

Podtoze pod warstwe z asfaltu porowatego nalezy uszczelni¢, chyba ze jest wykonane rowniez z
asfaltu porowatego lub asfaltu lanego. W tym celu na podtozu nalezy wykona¢ warstwe
wodoszczelna np. Z asfaltu modyfikowanego w ilosci od 2 do 3 kg /m2 posypana grysem
otoczonym lepiszczem w ilosci od 5 do 10 kg/m2. Pod warstwe wiazacq mozna stosowa
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geosyntetyku.
Tabela 14. Zalecane iloSci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza z
asfaltu uplynnionego.

. . [los¢ asfaltu po odparowaniu
Podtoze do wykonania warstwy ..
Lp. . . wody z emulsji lub
z mieszanki betonu asfaltowego ;
uplynniacza z asfaltu
uptynnionego, kg/m2
Podloze pod warstwe asfaltowa
Podbudowa/nawierzchnia thuczniowa 0d 0,7do 1,0
2 Pod‘pgdowa z kruszywa 0d 0,5 do 0,7
stabilizowanego mechanicznie
3 Podbudowq oz chudego betonu Ilub 0d 0,3 do 0.5
gruntu stabilizowanego cementem
4 Nawerzchma asfaltowa o chropowatej 0d 0.2 do 0.5
powierzchni

5.5. Polgczenie migdzywarstwowe

Kazda ulozona warstwe nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nastepnej, w celu zapewnienia odpowiedniego polaczenia migdzywarstwowego.
Zalecane ilo$ci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza podano w
tablicy 12.

Tablica 15. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza
z asfaltu uplynnionego

[lo§¢ asfaltu po odparowaniu
L |Potaczenie nowych warstw wody z emulsji lub uptynniacza z
p. asfaltu uptynnionego kg/m’
1 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza |od 0,3 do 0,5
lub wzmacniajaca
2 | Asfaltowa warstwa wigzaca 0d 0,3 do 0,5
3. | Asfaltowa warstwa §cieralna od 0,1 do 0,3
Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie
wody lub ulotmeme uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:

- "8h przy ilosci powyzej 1,0 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- "2h przyilosci od 0,5 do 1,0 kg/m* emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 70,5 h przy iloci od 0,2 do 0,5 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia rampa otaczarki.
Powierzchnie czotowe kraweznikow , wlazdéw, wpustow itp. urzadzen powinny by¢ pokryte
tiksotropowa masa asfaltowa.
Potaczenia asfaltobetonu wykona¢ samoprzylepna uszczelniajaca tasma bitumiczna na bazie
polimeroasfaltu grubosci 6 mm
5.6. Warunki przystapienia do robot
Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +5° C dla wykonywanej warstwy grubo$ci > 8 cm i + 10° C dla wykonywanej warstwy
grubosci < 8 cm. Nie dopuszcza si¢ ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym
podtozu, podczas opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).
Warunki atmosferyczne powinny zapewnia¢ zakonczenie zaggszczania mieszanki zanim jej
temperatura opadnie ponizej minimalnej temperatury w czasie zaggszczania.
5.7. Zarob probny.
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Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest
zobowiazany do przeprowadzenia w obecnosci Inzyniera kontrolnej produkcji w postaci probnego
zarobu.

W pierwszej kolejnosci nalezy wykonac probny zardbna sucho tj. bez udziatu asfaltu, w celu
kontroli dozowania kruszywa i zgodnosci sktadu granulometrycznego z projektowana krzywa
uziarnienia. Probke mieszanki mineralnej nalezy pobra¢ po oproznieniu zawartosci mieszalnika.

Po sprawdzeniu mieszanki mineralnej, nalezy wykona¢ pelny zardb probny z udziatem asfaltu, w
ilosci zaprojektowanej w recepcie.

Sprawdzenie zawarto$ci asfaltu w mieszance okresla si¢ wykonujac ekstrakcjg.

5.8. Wbudowywanie i zageszczanie warstwy z betonu asfaltowego.

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy uktada¢ mechanicznie i recznie  bezposrednio po
dowiezieniu do miejsca wbudowania ( przy recznym uktadaniu - profilowa¢ grabiami).
Zageszczanie mieszanki powinno odbywacé si¢ bezzwlocznie, gdy nie zageszczony material begdzie
mogt by¢ zageszczany walcami bez powodowania przemieszczen warstwy lub spekan
powierzchniowych.

Zageszczanie nalezy zakonczy¢ zanim temperatura spadnie ponizej minimalnej temperatury
watowania. Walowanie nalezy kontynuowac¢ do czasu zniknigcia z powierzchni warstwy wszystkich
sladow po walcach.

Mieszank¢ mineralno-asfaltowa nalezy, bezzwlocznie po dowiezieniu do miejsca wbudowania, w
ciagly sposéb podawac do uktadarki i uktada¢. Wielkos¢ dostaw mieszanki do uktadarki powinny
by¢ tak regulowane, aby umozliwi¢ nieprzerwana pracg uktadarki.

Uktadarka powinna pracowaé¢ w sposob ciagly zawsze, gdy jest to mozliwe. Nalezy stosowac takie
predkosci poruszania si¢ uktadarki i technike jej pracy , ktore zapewniaja jednorodne podawanie
mieszanki mineralno-asfaltowej na calej szerokosci uktadania, bez ciagnienia, rozrywania i
segregacji materiatu.

5.9. Czyszczenie i wykonanie warstw.

Warstwy z mieszanek nalezy utrzymywac w czystosci. Po warstwie bitumicznej, na ktorej
przewiduje si¢ ulozenie warstwy $cieralnej, dopuszcza si¢ jedynie ruch pojazdéw i1 maszyn
pracujacych przy uktadaniu i zaggszczaniu tej warstwy.

W przypadku zanieczyszczenia warstwy bitumicznej, Wykonawca powinien podja¢ starania w celu
jej oczyszczenia, a jezeli okaze sig to niemozliwe, Kierownik Projektu podejmie decyzjg o
rozbidrce warstwy.

5.10. Zageszczanie.

5.10.1. Zasady ogolne .

Zageszcezenie wykona¢ wedlug zasad opracowanych i sprawdzonych na odcinku probnym .
Nalezy szczeg6lna uwage zwroci¢ na temperaturg zaggszczanej mieszanki .
5.10.2. Zasady wykonawcze .

Zageszczenie wykona¢ wedtug schematu przej$¢ walca w zalezno$ci od szeroko$ci zaggszczanego
pasa roboczego , grubosci uktadanej warstwy 1 rodzaju mieszanki , zgodnie z wynikami
akceptowanymi przez Inzyniera/Kierownika projektu na odcinku prébnym .

Zageszczanie prowadzi¢ poczawszy zawsze od zewnetrznej krawedzi nizej potozonej , do potozonej
wyzej . Najezdza¢ na walowana warstwg kolem napgdowym , aby uniknaé sfalowan nawierzchni .
Predkos¢ przejazdu walca powinna by¢ jednostajna 2 — 4 km/h na poczatek 1 4 — 6 km/h w dalsze;j
fazie walowania . Manewry, w kazdej fazie watowania przeprowadzi¢ ptynnie .

Watowanie rozpocza¢ walcem gladkim , a nastepnie wprowadzi¢ walce ogumione przy niskim
ci$nieniu podwyzszajace ci$nienie w miar¢ post¢pu walowania .

5.10.3. Wymagania dla ulozonej warstwy nawierzchni .

Tabela 17. Wymagania dla ulozonej warstwy nawierzchni
| | Wymagania |
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Wymagania

Warstwa $cieralna

Wskaznik zaggszczenia co najmniej

Rownos¢ nawierzchni — dopuszczane odchylenie

Grubo$¢ warstwy — dopuszczalne odchylenie

Szerokos¢ warstwy — dopuszczalne odchylenie

Rzedne niwelety — dopuszczalne odchylenie

98 %
+ 4 mm
+ 5 mm
+ 5 mm

+ 10 mm

5.10.4. Wykonanie zlaczy
Laczenia dziatek roboczych oraz laczen podtuznych w warstwie $cieralnej nalezy wykonaé przy
uzyciu samoprzylepnej uszczelniajacej taSmy bitumicznej na bazie polimeroasfaltu grubosci 6 mm
klejonej do rowno obcigtych krawedzi.
Tabela 18. Typ i wymiar mieszanek mineralno-asfaltowych do warstw nawierzchni.

Proi Zawarto$¢
rojektowana , .
. . . 2 Wskaznik wolnych
Warstwa 1 Typ 1 wymiar grubo$¢ warstwy .
. . . : .| zaggszczen | przestrzeni
sposob mieszanki, technolo-giczne;j ; .
projektowania przeznaczenie [cm] ia [%0] W warstwie
[Yo)viv)]
AC 16 P, KR1+KR4 5,0=14,0 > 98 4,0+10,0
Podbudowa, 4 =) b KRI=KR4 7.0:14,0 > 08 4.0-10,0
projektowanie : 2 = 2
empiryczne AC 16 P, KR5+KR6 5,0=14,0 > 98 5,010,0
AC 22 P, KR5+KR6 7,0-14,0 >98 5,0-10,0
AC16 P, KR3+KR4 5,0=14,0 > 98 3,0-10,0
Podbudowa, AC 22 P, KR3+KR4 7,0-14,0 > 98 3,0+10,0
projektowanie | AC 16 P, KR5+-KR6 5,0=14,0 > 98 4,0+10,0
funkcjonalne | AC 22 P, KR5+KR6 7,0-14.0 > 98 4,0+10,0
ACWMS 11 4,0+-12,0 > 98 2,0+5,0
AC WMS 16 5,0=14,0 > 98 2,0+5,0
Wiaz AC 11 W, KR1+KR2 4,0+10,0 > 98 3,06,0
razacd, AC 16 W, KR1=KR2 5,0-10,0 > 98 3,0-6,0
projektowanie 2 2 = —
empiryczne AC 16 W, KR3+KR6 5,0=10,0 > 98 4,0+7,0
AC 22 W, KR3+KR6 7,0-10,0 > 98 4,0+7,0
AC 16 W, KR3+KR4 5,0=10,0 > 98 3,0=7,0
Wiazaca, AC 22 W, KR3+KR4 7,0-10,0 >98 3,0=7,0
projektowanie | AC 16 W, KR5+KR6 5,0+10,0 >98 4,0+7,0
funkcjonalne | AC 22 W, KR5+KR6 7,0--10,0 > 98 4,0+7,0
ACWMS 11 4,0+10,0 > 98 2,0+5,0
AC WMS 16 5,0=10,0 > 98 2,0+5,0
MA 8 W 2,5+3,5 - -
Wiazaca MA 11 W 3,5+4,0 - -
PA 16 6,0-10,0 >97 22+32
ACS5 S, KRI-KR2 2,0+4,0 >97 1,0-4,0
Scieralna AC 8 S, KR1+-KR2 2,5+4.5 >97 1,0+4,0
projektowanie | AC 11 S, KRI+=KR2 3,0+5,0 > 98 1,0+4,0
empiryczne AC 8 S, KR3+KR4 2,0+4,5 >97 2,050
AC 11 S, KR1-KR2 3,0+5,0 >98 2,0+5,0
SMA 5 2,0+4,0 >97 2,0+6,0
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SMA 8 2,5+5,0 >97 2,0+6,0
SMA 11 3,5+5,0 >97 3,0+6,0
) BBTM 8 1,0+3,0 - 3,0+6,0
Scieralna BBTM 11 1,5+3,5 - 3,0+6,0
PA 8 4,0+5,0 >97 1824
PA 11 5,0+6,0 >97 18+24

MAS 2,0+3,0 - -

MA 8 2,5+3.5 - -

MA 11 3,5+4,0 - -

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci Robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie dostaw materialow

6.2.1. Wymagania dla materialow.

Wymagania dla materiatéw przedstawiono w pkt. 2.Badania kontrolne wszystkich cech 1 jakos$ci
materiatdéw okre§lone w niniejszej ST oraz w powiazanych Polskich Normach nie moga by¢ starsze
niz jeden rok, natomiast badania uzupetniajace cech podstawowych nalezy przeprowadzi¢ na
reprezentatywnych probkach z czg¢stotliwo$cia przedstawiona ponize;j.

Tabela nr 19. Wymagane czestotliwosci badan przed i w czasie produkcji

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegodlnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej
dzialce roboczej
1 [Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 probki
2 |Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej |1 probka przy produkcji do 500 Mg
obranej na wytworni lub z budowy |2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
3 [Wlasciwosci asfaltu dla kazdej dostawy (cysterny )
4  [Wlasciwosci wypelniacza 1 na 100 Mg
5 |Wlasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kazdej zmianie
6  [Temperatura skfadnikéw mieszanki .
. . dozor ciagly
mineralno-asfaltowej
7  [Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowe] wbudowania
8  |Wyglad mieszanki .
mineralno- asfaltowej Jw-
9  [Wiasciwosci probek mieszanki
mineralno-asfaltowej pobranej na jeden raz dziennie
wytworni lub z budowy

Kierownik Projektu moze na wniosek Wykonawcy zmniejszy¢ czgstotliwos¢ niektorych badan w
wypadku stwierdzenia stato$ci cech na podstawie innych badan.

Procedury oraz sposob pobierania probek oraz sposéb dokumentowania , Wykonawca powinien
przedstawi¢ Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia.

Wykonawca odpowiedzialny jest za jako§¢ materiatéw, prowadzi na swoj koszt kontrolg ilosciowa i
jakosciowa ich dostaw.

Program tych badan oraz ich czgstotliwo$¢ powinna by¢ zawarta w PZJ zatwierdzonym przez
Inzyniera/ Kierownika Projektu. Przed przystapieniem do wykonywania robot, wykonawca wykona
badania materialdw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi wyniki
tych badan Inzynierowi do zatwierdzenia.
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Z przygotowanych do produkcji materialtdbw Wykonawca pobiera i dostarcza do Laboratorium
Zamawiajacego probki celem sprawdzenia zgodnos$ci cech z ST.
6.2.3. Uziarnienie mieszanki mineralnej.
Probki do badan uziarnienia mieszanki mineralnej nalezy pobra¢ po wymieszaniu kruszyw,
a przed podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powinna by¢ zgodna z zaprojektowana w
recepcie laboratoryjne;.
6.2.4. Sklad mieszanki mineralno — asfaltowej.
Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji
wg PN-S-04001:1967 [8]. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna z tolerancja
okreslong w tablicy 10. Dopuszcza si¢ wykonanie badaf innymi rownowaznymi metodami.
6.2.5. Badanie wlasciwosci asfaltu.
Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ penetracj¢ i temperatur¢ migknienia asfaltu.
6.2.6. Badanie wlasciwosci wypelniacza.
Na kazde 100 Mg zuzytego wypetniacza nalezy okresli¢ uziarnienie i wilgotno$¢
wypetniacza.
6.2.7. Badanie wlasciwosci kruszywa.
Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okresli¢ klase¢ 1 gatunek kruszywa. Z czgstotliwoscia
podana w tablicy nr 17 nalezy okresli¢ wtasciwosci kruszywa.
6.2.8. Pomiar temperatury skladnik6w mieszanki mineralno — asfaltowej.
Pomiar temperatury sktadnikoéw mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura
powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i ST.
6.2.9. Pomiar temperatury mieszanki mineralno — asfaltowej.
Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu

termometru w mieszance i odczytaniu temperatury. Doktadno$¢ pomiaru + 2°C.
Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w ST.
6.2.10. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno — asfaltowe;j.
Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej
wygladu w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku 1 wbudowywania.
6.2.11. Wlasciwosci mieszanki mineralno — asfaltowej.
Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okresla¢ na probkach zaggszczonych
metoda Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna.
6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego.
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow.
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i1 pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 18.
Tabela 20. Wymagane czestotliwosci badan wykonanej warstwy.

Lp. |Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badan 1 pomiaréw
1 Szeroko$¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dlugosci 0,4km
Rownos¢ warstwy 1 raz na odcinku drogi o dtugosci 100 mb
3 Spadki poprzeczne warstwy 1 raz na odcinku drogi o dtugosci 100 mb

4 Rzedne wysokosciowe warstwy | Pomiar rzednych niwelacji podtuznej i poprzecznej
oraz usytuowania osi wedtug PT.

5 Uksztattowanie osi w planie wg Dokumentacji budowy
6 Grubos¢ wykonywanej warstwy | 3 razy ( w osi 1 na brzegach warstwy) co 25 m
7 Ztacza podtuzne i poprzeczne cata dlugos¢ ztacza
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8 Krawedz, obramowanie warstwy | cata dlugos¢

9 Wyglad warstwy ocena ciagta

10  |Zaggszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa o dlugosci do 400 m
11 |Wolna przestrzen w warstwie jw.

12 |Grubo$¢ warstwy J.W.

6.3.2. Wymagania jakoSciowe dla wykonanej warstwy bitumicznej.
Tabela nr 21. Cechy i wymagania dla ulozonej warstwy nawierzchni

Lp. Badana cecha Wymagania
1 [Szerokos¢ warstwy — odchytka nie wigksza niz cm +5
2 |R6wnos¢ podtuzna warstwy — dopuszczalne nierdwnosci  mm 6
3. |Réwnos¢ poprzeczna warstwy — dopuszczalne nierOwnosci  mm 6
4 | Spadki poprzeczne warstwy — odchytka nie wigksza niz % +0,5*
5 |Rzedne wysokosciowe warstwy —odchytka nie wigksza niz cm +1
6 |Os warstwy w planie, odchyltka nie wigksza niz cm +5
7 | Grubo$¢ warstwy, odchytka nie wigksza niz % +10%*
8 | Wolna przestrzen w warstwie przed dopuszczeniem do ruchu, nie 3,0-5,0
wigcej niz %
9 | Wskaznik zaggszczenia , nie mniej niz
% 98
UWAGA
* minimalna warto$¢ spadku nie moze przekroczy¢ wartosci 0,5%
** Laczna grubo$¢ wszystkich warstw nawierzchni nie moze by¢
mniejsza o wigcej niz -1 cm.

Warstwa bitumiczna powinna charakteryzowac si¢ nastgpujacymi cechami:
- krawgdzie warstwy powinny by¢ wyprofilowane, a nastgpnie gdzie zaszta konieczno$¢ obcigte 1
pokryte asfaltem,
- warstwa powinna mie¢ jednolita teksturg , bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych,
tuszczacych sig 1 spgkanych,
- ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linni prostej, rownolegle lub prostopadle do osi,
- ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej

0 150 mm.

7. Obmiar robdt.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru Robot podano w ST D-00.00.00,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy $cieralne;j .

8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogo6lne zasady odbioru Rob6t podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robot

Roboty odbierane na zasadzie robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu to:
- czyszczenie 1 skropienie podtoza — D.04.03.01.
- zabezpieczenie ztaczy technologicznych oraz potaczen z urzadzeniami drogowymi ( wpusty ,
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krawezniki itd. ).

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST 1 wymaganiami
Inzyniera/ Kierownika Projektu jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 5161 PN- S —96025:2000 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 9.
Zakres ptatnosci za wykonane warstwy nawierzchni warstwy $cieralnej nalezy przyjmowac zgodnie
z obmiarem i ocena jakos$ci wykonanych roboét.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m?* (metra kwadratowego) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:

dla warstwy $cieralnej :

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- zakup 1 dostarczenie materialow przeznaczonych do produkcji mieszanki,
- opracowanie recepty laboratoryjnej wraz z badaniami,
- oczyszczenie 1 przygotowanie podtoza,

- zabezpieczenie krawedzi ztaczy,

- wytworzenie mieszanki mineralno-asfaltowej 1 jej transport na miejsce wbudowania,
- mechaniczne rozlozenie mieszanki zgodnie z zaprojektowana gruboscia, spadkami poprzecznymi,
- zageszczenie mieszanki, obcigcie 1 posmarowanie krawedzi,

- zakup 1 przyklejenie tasm bitumicznych,

- wykonanie wszystkich innych czynnos$ci niezbednych do realizacji robot objetych ST.

10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy

Wymagania Techniczne WT — 2 Nawierzchnie asfaltowe na drogach publicznych.

PN — EN 13043:2004

PN — EN 13242:2004

PN — EN 12591:2004

PN — EN 14023:2009

PN — EN 13108:2006

PN -EN 12597
PN — EN 13808
PN - EN 13924

PN -EN 12697 —x

10.2. Inne dokumenty.

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych
powierzchniach przeznaczonych do ruchu.

Kruszywa do niezwiazanych 1 zwiazanych hydraulicznie
materialow stosowanych w obiektach budowlanych

1 budownictwie drogowym.

Asfalty 1 produkty asfaltowe. Wymagania dla asfaltow
drogowych

Zasady klasyfikacji asfaltow modyfikowanych polimerami
PMB

Mieszanki mineralno — asfaltowe. Wymagania cze¢sci od 1-21.
Asfalty 1 produkty asfaltowe — Terminologia.

Zasady klasyfikacji kationowych emulsji asfaltowych.
Asfalty i produkty asfaltowe. - Wymagania dla asfaltow
drogowych twardych.

Mieszanki mineralno — asfaltowe — Metody badan mieszanek
mineralno — asfaltowych na goraco ( czgsci od 1 do 43).

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997
TWT Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe. Prace IBDiM, 4/1993.
Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje,

instrukcje - zeszyt 60, IBDiM, Warszawa, 1999

WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakos$ci grysow i zwirdOw kruszonych z naturalnie
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rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa,
1984

Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odporno$ci na odksztalcenia trwate.
Wytyczne oznaczania odksztatcenia i modutu sztywnos$ci mieszanek mineralno-bitumicznych
metoda pelzania pod obcigzeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDiM,
Warszawa, 1995

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr
43 21999 r., poz. 430).

WT — 1 Kruszywa 2010 Kruszywa do mieszanek mineralno — asfaltowych i powierzchniowych
utrwalen na drogach publicznych — wydawnictwo IBDiM.

WT — 2 Nawierzchnie asfaltowe 2010 — Nawierzchnie asfaltowe na drogach publicznych -

wydawnictwo IBDiM.
WT — 3 Emulsje asfaltowe 2009 — Kationowe emulsje asfaltowe naq drogach publicznych
— wydawnictwo IBDiM.
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